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1、模块概述

TCS3200采用8引脚的SOIC表面贴装式封装，在单一芯片上，集成有64个光

电二极管。这些二极管共分为四种类型，其中16个光电二极管带有红色滤波器；

16个光电二极管带有绿色滤波器；16个光电二极管带有蓝色滤波器；其余16个

不带有任何滤波器，可以透过全部的光信息。这些光电二极管在芯片内是交叉

排列的，能够很大限度地减少入射光辐射的不均匀性，从而增加颜色识别的准

确度；另一方面，相同颜色的16个光电二极管是并联连接的，均匀分布在二极

管阵列中，可以消除颜色的位置误差。工作时，通过两个可编程的引脚来动态

选择所需要的滤波器。该传感器的典型输出频率范围从2HZ-50KHZ，用户还可以

通过两个可编程引脚来选择100%、20%或2%的输出比例因子，或电源关断模式。

输出比例因子使传感器的输出能够适应不同的测量范围，提高了它的适应能力。

例如，当使用低速的频率计数器时，就可以选择小的定标值，使TCS3200的输出

频率和计数器相匹配。

2、规格参数

工作电压：3.3-5V（DC）

白色LED灯：可控制亮灭

输出信号：数字信号

干扰能力：抗光干扰

检测范围：可检测不发光物体颜色

3、脚位说明

S0、S1用于选择输出比例因子或电源关断模式；S2、S3用于选择滤波器的类型；

OUT是频率输出引脚，LED是控制灯的亮灭，GND是芯片的接地引脚，VCC为芯片

提供工作电压。
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4、频率缩放与滤波器选择表

S0 S1 输出频率选择 S2 S3 滤波器类型

L L 关断电源 L L 红色

L H 2% L H 蓝色

H L 20% H L 无

H H 100% H H 绿色

5、测试代码

int main()

{

LED_ON;

S0_L;

S1_H;

delay_ms(4000);//通过白平衡测试，计算得到白色物体 RGB 值 255 与 1s 内

三色光脉冲数的 RGB 比例因子

RGB_Scale[0] = 255.0/ cnt[0]; //红色光比例因子

RGB_Scale[1] = 255.0/ cnt[1]; //绿色光比例因子

RGB_Scale[2] = 255.0/ cnt[2]; //蓝色光比例因子

while(1)

{

flag = 0;

count = 0;

delay_ms(4000);

for(int i=0; i<3; i++)

{

printf("%d\r\n",(int)(cnt[i] * RGB_Scale[i]));

}

}

}

}
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6、测试结果

按照 S0 接单片机的 PA4、S1 接 PA5、S2 接 PA6、S3 接 PA7、LED 接 PA3、OUT

接 PA0 接好线，烧录好代码，上电后，刚开始要进行白平衡后才能测试颜色，

白平衡就是上电前把颜色传感器对准你认为绝对白色的物体（如白皮书），感

应元件距离该物体 2-3cm 即可，控制 S2 和 S3 引脚的高低电平实现白平衡，白

平衡得到的 RGB 值为 255、255、255。通过串口我们可以看到 RGB 的值分别为

142、37、46。我们测试的颜色为红色，根据画图软件可以通过测试得到的 RGB

值来得到相应的颜色，如下图所示。

https://so.csdn.net/so/search?q=%E9%A2%9C%E8%89%B2%E4%BC%A0%E6%84%9F%E5%99%A8&spm=1001.2101.3001.7020


颜色传感器

©Titan Micro Electronics www.titanmec.com
V1.0

4

7、产品尺寸


