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科义轨道式巡检机器人
优化人力成本、提升巡检效率、降本增效

显示屏 局放传感器



主要功能02



关于科义05

高危环境易致人员伤亡

人工巡检效率低

频次有限、难以全覆盖

数据记录易出错、难以标准化

行业痛点03

实际应用04

地址：
江苏省无锡市惠山区智慧路22号中智科技园

Email:
liang.xuewei@kaoe-robot.com

服务热线：
400-089-9058


