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站工程项目的实际应用中 ，开关变压器式高压电机软起 

动装置一次起动成功 ，将起动电流控制在 1．5倍额定电 

流以内 ，母线压降6％，完全符合设计要求。开关变压器 

技术解决了高压电机的起动问题 ，在水利领域应用具有 

良好的发展前景和巨大的推广价值。 
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基于反馈线性化和系统输出误差设计无模型控制 

器 ，为改进非线性、不确定永磁同步电机速度控制提供 

思路。利用自适应模糊推理实现反馈线性化 ；只需系统 

的I／O数据 ，提出基于系统输出误差的三个控制规则产 

生控制信号。对非线性函数估计好于 自适应模糊控制器 ， 

原因是由于系统输出误差在控制效果方面发挥了重要作 

用。在Simulink环境下 ，建立系统仿真模型 ，仿真结果 

验证了提出的方法对电机速度控制的可行性和有效性。 
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