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Crouzet en ligne...

Découvrez le nouveau site internet
de Crouzet a I'adresse suivante :

http://www.crouzet.com

Crouzet vous propose également de
retrouver 'ensemble de I'offre sous
forme de catalogues électroniques :

http://www.crouzet.com/catalogue_web
/int/ENG/accueil_ENG.htm

Pour la maintenance de vos installations,
Crouzet vous propose le site Senior products
qui rassemble une sélection de produits

ne figurant plus dans nos catalogues :

http://www.crouzet.com/OLC

Cet espace vous aidera a retrouver les princi-
pales caractéristiques techniques

de ces produits.

Bien sdr, votre interlocuteur Crouzet reste

a votre écoute pour compléter cette informa-
tion ou vous proposer la meilleure solution de
substitution possible.
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Applications

Crouzet: des solutions pour vos applications...

Depuis plus de 30 ans, Crouzet accompagne ses clients dans la conception et la
réalisation de produits d'automatismes pour satisfaire tous les besoins d’équipements,
quelque soit le secteur d’activité.

Du composant adapté au produit spécifique, Crouzet adopte une logique de spécialiste
pour répondre a vos exigences.

Partout dans le monde, Crouzet met a la disposition de ses clients son savoir-faire
technique et industriel pour garantir une parfaite intégration de ses solutions dans
les applications réalisées.

Agriculture

Minirupteurs spécifiques

* Cet ensemble de minirupteurs V4
étanches montés et cablés sur un
barreau de raccordement assure la
détection de la position des
aérateurs de serre.

Automobile

Minirupteur étanche

* Un minirupteur en liaison direct avec le
calculateur de la voiture sert a
déterminer le volume de l'airbag en
fonction du gabarit du conducteur.

Véhicule industriel

Minirupteur adapté

* Le montage direct sur le pédalier
apporte un gain de place et une grande
facilité de mise en oeuvre grace a un
systeme de rattrapage de jeu.

)
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Domotique

Minirupteur a fort pouvoir
de coupure

* Détection des positions haute et basse,
par lintermédiaire d'une réduction
intégrée au moteur d'entrainement.
* Commutation d'un courant selfique
important (3A) associé a une
endurance électrique élevée.

Matériel embarqué

Minirupteur pour
environnement spécifique

» Ce composant inoxydable et étanche
avec une grande course de commande
est résistant aux vibrations.

Cimenterie

Détection de position

* Les poussieres, les saletés sont
repoussées a I'extérieur grace au joint
racleur monté sur le poussoir

de commande.

* La fiabilité et la durée de vie du
systéme de détection en sont fortement
augmentées.

£7, Crouzet




Personnalisation

Crouzet: une personnalisation au quotidien...
Afin de répondre aux besoins de personnalisation, Crouzet met a la disposition de ses
clients, tout son savoir faire pour adapter ses produits et les accessoires correspondants.

Pour garantir une intégration parfaite dans tous les équipements, Crouzet personnalise
ses produits quelque soit 'environnement ou I'application choisie.

Organes de commande

Plus d'adaptation
pour faciliter
le montage final

Crouzet a développé une expertise forte
pour proposer des formes de boutons
spécifiques qui compensent les défauts
ou les dérives de positionnement de
I'actionneur de commande.

S'affranchir d'un levier et donc d'un
accessoire supplémentaire minimise le
colt de la fonction.

@ Crouzet




Contacts spéciaux

Etanchéités

£7, Crouzet

Le bon contact
pour la bonne ambiance

Connaitre I'environnement fonctionnel

est essentiel : courant fort ou faible,

tension alternative ou continue, type de
charge inductive ou résistive, ambiance
industrielle ou corrosive, service
occasionnel ou intensif. En préconisant
I'emploi des meilleurs métaux : argent,
argent-nickel, argent-palladium, argent-doré,
or massif,

Crouzet garantit le fonctionnement
de ses produits dans tout type
d’environnement.

Plus de solutions pour
les milieux exigeants

Les milieux humides, poussiéreux,
gazeux ou corrosifs nuisent a la fiabilité de
vos équipements.

De nombreuses protections comme les
capuchons, soufflets, membranes, résine
d'étanchéité ou joints racleurs permettent
de protéger tres efficacement vos
contacts.

Crouzet personnalise ses produits pour
garantir le bon fonctionnement de vos
installations.




Connectiques

La fonction électrique
compleéte

Connecteur spécifique, fil personnalisé,
faisceau client, cosse dédiée, Crouzet
assure la livraison d'une fonction

\ électrique compléte.

Vous bénéficiez d'une réduction des
cycles d'approvisionnement tout en
optimisant le colt de la fonction.

Ressorts de commande

La juste force
pour le bon calibre

Le comportement d'un minirupteur doit se
calquer a son application : la force du
mouvement aller de (0,15N a 5N)
peut-étre différente de la force de retour.

by Ces paramétres techniques maitrisés
sont le gage d'une précision et d'une
fidélité garanties dans le temps.
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Fixations spécifiques

Pas de contrainte
pour faciliter le montage

Monter facilement votre produit dans
son environnement est le challenge
quotidien des équipes Crouzet.

Les fixations par clipage, vissage,
sertissage ou pion sont quelques exemples
parmi les innombrables solutions mises a
votre disposition pour répondre a tous

VoS besoins.

Leviers spéciaux

‘ Aller chercher l'information
1 de commande

Coudées, échancrées, rallongées,
escamotables; ces formes spécifiques
permettent de prolonger I'organe de
commande pour faciliter la course de
réglage, démultiplier la force de commande,
résister a de forts couples d'actionnement
ou assurer l'isolation électrique en toute
sécurité.

La richesse d'expérience de Crouzet
facilite le développement et la mise au
point de votre application.

£7, Crouzet




Adaptation

Crouzet:

des combinaisons
d’adaptation
personnalisées...

Associés a un composant de base,
Crouzet offre avec sa gamme
d’accessoires de maceuvre, une large
plage de force d’actionnement.

Selon la nature du contact, son
volume et sa forme, Crouzet
est en mesure de proposer
différents calibres pour sa gamme
de minirupteurs.

Une gamme de leviers:
=¥ Plats

=» A galet

=» Formés

=» Flexibles

=» A galet escamotable

=» Echancrés

£7, Crouzet

Des types d’enveloppes:

=» Standards V3, V4

=¥ Pour facade

=» Pour encastrement

=» Pour environnements spécifiques



Calibre
22 A

-

1mA

Des connectiques possibles:
=» A clips normalisés ou dédiés

=» A fil/cable standard ou personnalisé
=» A connecteurs spécifiques

£7, Crouzet




Pour passer commande

— Produits disponibles sur stock
Précisez la référence en noir.

Produits réalisés sur commande
Précisez le type

et les caracteéristiques
complémentaires ci-dessous.

MINIRUPTEURS Sub-subminiatures
Type v
Fonction
Connexion
Accessoires de manceuvre v
Position d’ancrage v
Accessoires
Fixations

DETECTEURS DE
POSITION

Faible encombrement
selon NFC 63145

De sécurité

Normalisé
selon EN 50041
4

Foncion —

Connexions
Accessoires

- Produits adaptés

Ce symbole indique que le produit peut étre adapté
a vos besoins. Merci de nous contacter pour plus
de précisions sur vos applications.

Avertissement :

Les informations techniques contenues dans le catalogue sont données uniquement a titre d'information et ne constituent pas un engagement contractuel. CROUZET
Automatismes et ses filiales se réservent le droit d'effectuer sans préavis toute modification. Il est impératif de nous consulter pour toute utilisation/application
particuliére de nos produits et il appartient a l'acheteur de contréler, notamment par tous essais appropriés, que le produit employé convient a lutilisation. Notre
garantie ne pourra en aucun cas étre mise en ceuvre ni notre responsabilité recherchée pour toute application telle que notamment toute modification, adjonction,
utilisation combinée a d'autre composants électriques ou électroniques, circuits, systéemes de montage, ou n'importe quel autre matériel ou substance inadéquate, de nos
produits, qui n‘aura pas été expressément agréée par nous préalablement a la conclusion de la vente.

@ Crouzet




Minirupteurs
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Guide de choix des minirupteurs

force max. de
commande (N)

course différentielle | durabilité
mécanique (cycles)

calibre nominal

5A sous250VAC |1,7 0,13 2x10°

1A sous 250 VAC |2 0,1 10°

5A  sous250VAC I 1,6 | 0,45 I 107
5A  sous250VAC |1,6 0,45 107
5A sous 250 V AC I 1,6 I 0,45 I 107
10 A sous250VAC |1,5 0,15 107
5A 0,6 3x10’
0,1A 1,5/0,6 10%/3 x 107
10 A sous250VAC [1,5 0,15 108
bouton champignon 5A 0,6
0,1A 1,5/0,6
RS V3 20 A sous250VAC |1 0,35 2,5 x 10°
16 A 3/0,8 107 /2 x 107
10 A 0,5 3x107
V3 0,1 A sous250VAC [0,8/0,25/0,15 0,35 2x107/5x 107
Bi-niveau
83 160 16 A sous250VAC |4/5 0,3/0,7 107 /108
10 A 2 0,4 107
6A 1 0,35 107
83160 7A+l6 A sous 250 VAC |4 - 107
haute température
, 83137 5A sous 250 VAC 10,12 Ncm 14 107
a commande (couple max)
rotative standard

@ Crouzet




Guide de choix des minirupteurs

force max. de course différentielle | durabilité
commande (N) [max. (mm) mécanique (cycles)

calibre nominal

83 106 5A sous 250 VAC 14/0,45/2 0,5 107/ 10°

83109 5A sous250 VAC |4 0,5 107

83 112 5A sous 250 VAC |4 0,5 107

p.70
83111 5A  sous250VAC |4 0,5 107

p-74
83 154 5A sous 250 VAC |4 0,65 107

83 118 5A sous 250 VAC 27 0,09 5x 107

sous 250 VAC |3/0,25 0,35 107/5x107/0,6
\\|

8 A sous 250 VAC 4,5 0,35/0,07 5 x 10°

5A

0,1A
A 5A sous250VAC |7,5 0,2 2 x10°

” V4 10A sous250VAC |34 0,1 106
6A 2,5 2 x 10°
3A 2,5 2 x 10°
A

~




Notions Techniques de base

Ces notions de base s’appliquent a tous nos interrupteurs
modeéles sont données de fagon plus détaillée au chapitre

sensibles ou minirupteurs. Les caractéristiques particuliéres a chacun des
réservé a chacun d’eux.

Introduction

Nos minirupteurs sont des interrupteurs de grande précision m Faible force de commande

a rupture brusque, ils se caractérisent principalement par
points suivants :

les m Grande fidélité des valeurs de course et de force.
= Importante durée de vie

m Grande capacité électrique sous un encombrement trés réduit, = Importante gamme d’accessoires de commande permettant

m Faible course d’actionnement

de les adapter aux mécanismes les plus variés.

Construction des minirupteurs

- Minirupteur inverseur a simple rupture (exempl

Poussoir (organe de commande)

Boitier

Ressort de rappel

e «V3» 83 161)

Trou de fixation Fonction électrique

Inverseur (forme C)

Cosse NC n°2

Rupteur
1 “r 2

Contact mobile

Contact fixe

Trou de fixation

Cosse NO n°4

Contacteur (formeA)

1 — 4
T Cosse commune C n°1
Articulation
Lame
-» Minirupteur inverseur a double rupture (exemple 83 132 0)
Poussoir (organe de commande)
Lame
Boitier Contact fixe Fonction électrique
Inverseur (forme Za)
3 4
1 2
Cosse NO n°3 . {: Cosse NO n°4
—J 1 —J
— Contact mobile Rupteur
Cosse NC n°1 M % Cosse NC n°2 ] 2
| Contacteur
Trou de fixation Trou de fixation 1 — .}
Ressort de rappel
Les circuits NO et NC doivent étre utilisés avec la méme polarité.
< Crouzet
) = ===




Introduction

-» Terminologie - Forces - Positions - Courses

12}

C

K]

'g Position de 'organe de commande Position de 'organe de commande

a | lorsqu’aucune force mécanique par rapport a la fixation (trou, face), au
extérieure ne lui est appliquée. moment du basculement.

123

Q

@

3 Distance entre la position repos PRP et la

o position d’action PA.

FFC Force admissible de Fin de
Course

Force que I'on peut appliquer sur 'organe
de commande en position de fin de
course, en butée ou en appui sur la face
du boitier sans entrainer de détérioration.

PRP Position de Repos PA Position d’Action PFC Position de Fin de Course

Position de 'organe de commande
lorsqu’une force extréme l'a déplacé
jusquaux limites effectives de la course
possible.

CA Course d’Approche CRA Course Résiduelle Aller

Distance entre la position d’action PA et la
position fin de course PFC.

FC FCT FR
<

= < S i

2 [m]

2 O

2 L )

o

a

>

°

C

o

.‘%’

&

PRP PA PFC PRL
[

=3 NC I
E= I
58 NO

0

FC Force de Commande FCT Force de Course Totale FR Force de Relachement
Force minimale qu'il faut appliquer & Force nécessaire pour déplacer 'organe  Valeur jusqu’a laquelle il faut réduire
Iorgane de commande pour le déplacer de commande de sa position de repos la force d’actionnement de fagon a
- o o a sa position de fin de course (nous ne  permettre le retour du mécanisme

% g,e |€tl. pOSFI,;I?n repos PRP a la position préqi§ons pette valeur que si elle est 3 action brusque a sa position de

g AactionibA: supérieure & la force de commande). relachement PRL.

s

PRL Position de Relachement

Position de I'organe de commande
au moment ou le mécanisme a action
brusque revient a son état initial.

CD Course Différentielle

Distance entre la position d’action PA et
la position de relachement PRL.

Les valeurs de courses et de forces sont données en un point F, situé sur le poussoir pour un minirupteur seul, ou a 3 mm généralement de I'extrémité d’un levier simple.La référence pour

les positions est, sauf indication contraire, I'un des trous de fixation.

- Diagrammes Forces / Courses

Force d’actionnement sur I'organe
de commande (externe)

A

FCT
/- 1
|

_ e

— aller
— = retoUr

FR

Déplacement de
'organe de commande

o

CA CRA

CD

Force de
contact

Force de contact

NC

Force aprés passage
retour aller

-

NO

CA

CD

(A
C Crouzet




Caracteristiques mécaniques et

conditions de montage

- Temps d’inversion

C’est le temps que met le contact mobile pour se déplacer d’un contact
fixe vers l'autre jusqu’a sa stabilisation mécanique (rebonds de contact
compris).

Ce temps est fonction de I'entre-contact, des caractéristiques du méca-
nisme a action brusque et de la masse de I'élément mobile.

Il est par contre, dans une trés large mesure, indépendant de la vitesse
de commande grace aux mécanismes a rupture brusque employés.
D’une facon générale ce temps est inférieur & 20 millisecondes
(y compris rebonds inférieurs a 5 ms)

NC

NO ll

<5ms Temps de rebonds

environ 20 ms

Temps d'inversion

=» Durabilité mécanique

C’est une valeur moyenne donnant les possibilités mécaniques, sans
charge électrique, d’'un minirupteur.

Cette valeur peut étre un élément d’appréciation dans les cas d'utilisation
en tres faible puissance permettant une endurance électrique voisine de
'endurance mécanique.

zz

- Vitesse de commande et cadence d’utilisation limites
Nos minirupteurs fonctionnent dans un trés large domaine de vitesse d’ac-
tionnement : de1 mm/mn a 1 m/s en général.

La cadence maximale d’utilisation sous faible charge électrique peut aller
jusgu’a 10 manceuvres/seconde.

-» Montage - Actionnement
Pour respecter les lignes de fuite et distance dans l'air des normes
CEE 24 - EN/CEI 61058 - EN/CEI 60947 :

m Une plaquette isolante doit étre insérée entre
ﬁ le minirupteur et le plan de fixation lorsque
! celui-ci est métallique.

m Lactionnement manuel d’un levier métallique

ne peut se faire qu’a l'aide d’une piece

intermédiaire en matiere isolante..

La protection contre les contacts directs

des bornes de sortie doit étre assurée par

linstallateur.

=» Fixation - Couple de serrage

Sauf indication particuliere précisée au tableau «caractéristiques méca-
niques» le couple de serrage des vis de fixation doit étre conforme aux
valeurs suivantes :

@ vis de fixation 2 25 3 35 4
Capacittde  mayimym 25 35 60 100 150

serrage
encm.N minimum 15 25 40 60 100

(D

Vs
AN

Conditions d’environnement

- Tenue aux chocs et aux vibrations

La tenue aux chocs et vibrations est fonction de la masse des piéces
mobiles et des forces de contact.

En général pour un minirupteur sans accessoire :

m Vibration >10G 10 a 500 Hz

mChocs >50G 11 ms 1/2 sinus

Information plus compléte sur demande.

- Température ambiante d’utilisation

Elle définit les limites de température d’utilisation permettant au
minirupteur de conserver, sans modification sensible, ses caractéristiques
mécaniques et électriques.

°c

=» Degré de protection

Les normes CEI 529 ou NFC 20010 définissent par un code IP les degrés
de protection de matériel électrique contre I'acces aux parties sous ten-
sion, contre la pénétration de corps solides étrangers et contre les effets
nuisibles dus a la pénétration de I'eau.

[
[

4

1¢r chiffre caractéristique

Protection du matériel
contre la pénétration de
corps solides étrangers :

Protection des personnes
contre I'acces aux parties
dangereuses avec :

(non protégé)

de diamétre > 1,0 mm
protégé contre la
poussiere

étanche a la poussiere

o s O

o

(non protégé)
Fil@ 1 mm
Fil@ 1 mm

Fil @1 mm

2¢ chiffre caractéristique

Protection du matériel
contre la pénétration de
I'eau avec effets nuisibles

(non protégé)
projection d’eau
projection a la lance
projection puissante a
la lance

immersion temporaire
immersion prolongée

o0 sO

© N

Selon cette classification, nos minirupteurs se répartissent dans les

catégories suivantes :

m Minirupteurs nus = IP 00

m Minirupteurs protégés = IP 40 avec raccordement isolé

m Minirupteurs étanches = IP 66 ou IP 67

rouzet




Caracteéristiques électriques Nature des circuits

=» Calibre nominal = Circuit résistif
Le minirupteur est capable d’établir et de couper ce courant qui sert de _E_ Pour un cicuit a tension alternative, celle-ci est
base aux essais d’endurance. en phase avec l'intensité : Cos ¢ = 1.

= Calibre thermique
Le minirupteur est capable de supporter ce courant en I'absence de

manceuvre et pour un échauffement n’excédant pas 60°C. . . .
P P = Circuit inductif

T=L Un circuit de ce type a courant continu est
=» Pouvoir de coupure R caractérisé par une constante de temps.
En tensions alternatives : se reporter au calibre nominal. — Un circuit alternatif inductif comprenant par

exemple, un moteur (cos ¢ < 1) peut provoquer
des surintensités au démarrage jusqu’a 6 fois
l'intensité nominale.

Pour certains minirupteurs nous donnons les
courbes d’endurance électrique avec L =5 ms
R

en continu et cos ¢ = 0,8 en alternatif.

En tensions continues, le pouvoir de coupure dépend fortement de la
tension, de la distance entre contacts (EC) et de la nature de la charge
commutée. Il y a risque d’arc prolongé voire permanent si les limites sui-
vantes sont dépassées :

Limite du pouvoir de coupure en courant continu
charge résistive
--------- charge inductive L/R =5 ms

220 ‘
110
48
o4 EC=0,4
12 Dans ce cas, les courants au moment de la fer-

meture du circuit sont trés importants, jusqu’'a
10 fois l'intensité nominale.

— VN —
L
Q =» Circuit lampe et capacitif

Amp.

0305 1 2 5 1016 - Résistance interne

Elle est constituée de la résistance propre des
parties transportant le courant (fixes) et de la
résistance de contact (variable).

A proximité de la position d’action et de relache-
ment la force de contact diminue de maniére
sensible et en conséquence, peut faire croitre
d’'une maniére importante la résistance interne.

Pour applications particuliéres, nous consulter.

- Courbes d’emploi

Elles définissent, dans des conditions types 20°C 1 cycle/2 secondes, la
durée de vie électrique des minirupteurs, par le nombre de commutations
pouvant étre effectuées pour un type de charge donnée.

Nota : pour les produits étanches et pour les calibres en courant continu,
la cadence est de 1 cycle/6 secondes.

Nore 4
de — Circuit résistant . i
oydes | st — - Résistance d’isolement
- - La résistance d’'isolement des minirupteurs est
107 TX ] T M/ généralement supérieure a 50 000 MQ, mesu-
I = rée sous 500 V, en courant continu.
5 S I
Q‘ N
2
10° AN\N
SN\
s N — e
5 1 l250vA — - = Rigidite diélectrique
105 E. @ Lg r!gidité diélectri’q_ue de‘ nos minirupteurs est
5 N \ d généralement supérieure & :
N 380V, = m 1500 Volts entre parties sous tension et
2 \ ¥ masse
10* onsis > = 1000 Volts entre contacts
0102 051 2 5 0% > en d @ m 600 Volts entre contacts pour les appareils
L1 U, g mperes

dont la valeur d’entre contacts est inférieure
a0,3mm.

D
0

rouzet
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Matériaux des contacts

= Choix du matériau des contacts

Le choix du matériau le mieux approprié pour les contacts dépend de
différents critéres :

m valeurs du courant et de la tension

m type de charge

m nombre de manceuvres

m fréquence de commutation

m conditions d’environnemen

-» Contacts pour usage général

Nos minirupteurs sont normalement dotés de contacts en argent qui
conviennent dans la plupart des cas et offrent le meilleur compromis de
performances électriques, thermiques et d’endurance.

=» Contacts pour circuits basse énergie

U <10V et/oul <100 mA

On utilise dans ce cas des contacts avec revétement d’or (ou alliage d’or)
pour une bonne fiabilité méme en cas d’atmosphére corrosive.

= Contacts pour applications spéciales

Nous pouvons proposer des contacts spécifiques adaptés a des utilisa-

tions particulieres tels que :

m contacts Ag Cdo pour courant d’appel tres élevé

m contacts Ag Ni Doré "croisés” autorisant une trés large gamme
d’applications avec une seule référence.

H etc.

(D

/-]
AN

Préconisations électriques

= Circuits inductifs

Pour augmenter la durée de vie des contacts et le pouvoir de coupure en
courant continu, il est possible de diminuer 'arc a I'ouverture en utilisant
les circuits suivants :

+ 00— 0y
- Pour courant continu
A X 8%  A-Diode rapide VR > 5 x VV nominal
_ I Nominal > 10 x | bobine
o
- Pour courant continu ou alternatif
B R L B- Circuit RC sur self

C - Circuit RC sur minirupteur

C (nF) ; 100 x | nominal (A)
V Isolement > V créte
R (Q) ; résistance ohmique charge ()

L D - Circuit a varistance sur charge
E - Circuit a varistance sur minirupteur
V >V créte de I'alimentation

P (V.A)

E () 2—100

= Circuits trés basse énergie

La commutation de circuits trés basse énergie
(I <1 mA, V <5YV) est trés sensible aux conditions d’environnement
(atmospheére, pollution).

Si la puissance de l'alimentation le permet, I'adjonction d’une résistance
passive augmentant l'intensité coupée par le minirupteur, jusqu’a une
valeur de quelques milliampéres, améliore sensiblement la sécurité de
fonctionnement.

R - Résistance de charge
C - Charge a intensité tres faible.

psl
(@]

rouzet



Mode d’attaque

- Commande directe

Lorgane de commande doit étre attaqué de préférence dans l'axe.
Cependant la plupart de nos minirupteurs acceptent un actionnement
latéral avec un angle d’attaque n’excédant pas 45 °.

h
=

-» Commande par levier

Lorgane d’attaque ne doit jamais limiter la
course du poussoir a la position d’action (PA).
Dans tous les cas il doit le déplacer au minimum
jusqu’a 0,5 fois la course résiduelle aller indi-
quée (CRA).

Lorgane d’attaque doit étre également prévu
pour ne pas dépasser la PFC ou la FFC indi-
quée.

Dans le cas d’'une commande par levier a
galet, 'attaque doit étre réalisée de préférence
dans le sens indiqué ci-contre.

————
Dans le cas de mouvements rapides, la rampe
doit étre prévue pour que I'organe de com-
mande ne subisse pas de choc violent, ni de
relachement brutal.

Crouzet entreprend une Politique Qualité Offensive Adaptée aux

exigences de nos différents marchés dont I'objectif est :

m contribuer activement a la réussite de nos Clients,

m assurer le développement pérenne de I'entreprise et de la marque par
la performance globale (économique, sociale, offre produits et services)
dans le respect de I'environnement et de la réglementation.

=» Cette Qualité implique :

m la mobilisation et le comportement entrepreneur de 'ensemble du
personnel,

m ['obtention de résultats et le respect de nos engagements,

m le partage de notre politique avec nos partenaires (Clients, fournis-
seur...).

-» Cette Qualité conduit une démarche permanente :

m Privilégiant le préventif
- la qualité commence dés la compréhension du besoin Client
pour I'élaboration du cahier des charges ou Crouzet agit comme
préconisateur en tant qu’expert.
- la qualité est proactive dans les actions de progres.
- la qualité assure I'exploitation systématique des retours d’expériences,
méthodes et outils qualité.

/1

D
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Normes homologations

Nos minirupteurs sont congus suivant les recommandations internationa-
les CEl, les normes américaines (UL) et européennes (EN).

Lattestation de conformité & ces normes et recommandations est réali-

sée par :

m la déclaration de conformité du fabricant (rédigée conformément au
guide ISO/CEI 22) ou,

®m '’homologation délivrée directement par un organisme habilité, ou par
application de I'accord CCA (Cenelec Certification Agreement).

Toute information plus précise sur une homologation concernant un type

de minirupteur est disponible sur demande.

Réglementation

= Directives européennes

Nos minirupteurs sont conformes a la directive technique de la
Communauté Européenne Basse tension = 73/23/CEE et sont utilisables
dans le cadre de la Directive Machine 89/392/CEE.

=» Protection de I'environnement ISO 14001

Nos fabrications intégrent les concepts modernes de protection
de I'environnement, depuis la conception du produit jusqu’a son
conditionnement.




Sub-subminiatures

=» 83228 0/83 2290

B Encombrement trés réduit

B Fixation par encastrement ou par canon fileté
B Grande endurance mécanique

B Course différentielle faible

Bl Température d’emploi de -55°C a +100°C

Caractéristiques principales

Fixation Fixation
par encastrement par canon fileté
832280 832290
Fonction Connexions
| (inverseur) W2 a souder 832280 832290
Caractéristiques électriques
Calibre nominal / 250V AC (A)
Calibre thermique / 250V AC (A) 10 10
Caractéristiques meécaniques -
Force de commande maximum (N) 1,7 1,7
Force de relachement minimum (N) 0,4 0,4
Force admissible en fin de course maximum (N) 45 4,5
Position de repos maximum (mm) 2,4 7
Position d’action (mm) 1,95%02 6,550
Course différentielle (mm) 0,13=008 0,130
Course résiduelle aller minimum (mm) 0,15 0,15
Température ambiante d'utilisation (°C) -55 = +100 -55 - +100
Durabilité mécanique (cycles) 2x10° 2x10°
Entre-contacts (mm) 0,15 0,15
Masse (g) 0,7 1,7

Commentaires
Ce minirupteur ne comportant pas de butée mécanique sur 'organe de commande, nous recommandons aux utilisateurs de ne pas dépasser la valeur
de course résiduelle aller ou la valeur la force admissible en fin de course afin de conserver au produit toutes ses caractéristiques.

Caractéristiques complémentaires

Composants

- Enveloppe : PBT

- Socle : PA

Matiere

- Contacts : argent doré

- Canon fileté : laiton nickelé (pour 83 229)

Produits a la demande, nous consulter

.\\ B Contacts spéciaux

B Fixation spécifique
B Homologations : UL/CSA

Pour passer commande, voir page 12

@ Crouzet




Inverseur a simple rupture

g __e_ {: %: 5ms
~cosp=08
10° ‘\‘\\
5= N
5 T N
10° NN _
" W 30V
W
2
1o ‘% 250V~
i @ Nombre de cycles
® Circuit résistant
o ® Circuit selfique

RO R aa e ) O Limite d’endurance mécanique
T O Intensité en Ampéres

Ces produits sont congus pour fonctionner indifféremment sur des circuits de type bi niveau (1mA 4V minimum) ou moyenne intensité (5A maximum).
Cependant, un produit donné de doit commuter qu’un seul et méme type de circuit pendant toute son utilisation.

Encombrements
=> Produit
832280 832290

RO3 b=

0

6,551025
(&}

2 max
6,6

B :

1,2
i
I
2,8x0,4

@ Position d’action 1,95:0% @ 2écrous 7

® Position d’action
® M5 xpas 0,5

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base

@ Crouzet




Sub-subminiatures

=>»831410

B Encombrement trés réduit

B Faible course différentielle

B Température d’emploi de -50°C a +125°C

B Choix d’accessoires de manceuvre et de montage

Caractéristiques principales

Commande a poussoir
831410

Fonction Connexions

| (inverseur) W2 & souder

Caractéristiques électriques
1
8,5
2

Calibre nominal / 250V AC (A)
Calibre thermique / 250V AC (A)
Caractéristiques mécaniques
Force de commande maximum (N)

Force de relachement minimum (N) 0,4

Force de course totale maximum N 2,1

Force admissible en fin de course maximum (N) 10
Position de repos maximum (mm) 8,9
Position d’action (mm) 8,402
Course différentielle (mm) 0,02 - 0,1
Course résiduelle aller minimum (mm) 0,1
Température ambiante d’utilisation (°C) -50 = +125
Durabilité mécanique (cycles) 10°
Entre-contacts (mm) 0,3
Masse (g) 1

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiere

- Boitier : résine diallyl-phtalate chargé de verre
- Contacts : argent

- Cosses : laiton doré

Levier

- acier inox

Produits a la demande, nous consulter

.,\\ B Leviers spéciaux

B Homologations : UL/CSA

Pour passer commande, voir page 12

@ Crouzet




Inverseur a simple rupture

Courbe d’emploi pour type 83 141 0

© 0 i
| t~00se=08
10°
5
o
10°
5
2 250V~
10 ©® Nombre de cycles
5 @ Circuit résistant
2T ® Circuit selfique
1o -0 O Limite d’endurance mécanique
0102 051 2 5101 © |Intensité en Amperes

Encombrements

=» Produit =» Accessoires de manoeuvre et de montage
831410 Levier : position de montage Levier droit 55B
05, 5 & F
x
15, S
@ w0
O‘ b’
[Te)
14| [47]47
0.2 [M
- 1 £
& 2 P I‘“ 5,
IH \I“
b 5( ©
=l 3 L7
@ Position d’action Montage standard Z

=» Accessoires de manoeuvre

Tableau position de montage

Y z*
Position d’action 9,3:045 9,2+065
Force de commande maxi 1 0,8
Force de relachement mini 0,2 0,15
Course d’approche maxi 1,25 1,8
Course différentielle 0,17+0.09 0,25+0.1
Course totale maxi 1,6 2,25

* Sauf indication contraire le levier est monté en position Z,obligatoirement en nos usines.

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base

@ Crouzet




Subminiatures

=» 83 132/83 133 /83 134

B Commutation double rupture

B Choix d’accessoires de manceuvre a montage
symétrique p
B Possibilités de fonctionnement en positions stables

Caractéristiques principales

Sorties latérales Sorties arriéres Sortie face avant
831320 831330 831340
Fonction Connexions
| (inverseur) wz .m0 831308 -
| (mverseur)
— — —
Calibre nominal / 250V AC (A)
Calibre thermlque / 250V AC (A)
— — —
Force de commande maximum (N)
Force de relachement minimum (N) 0,4 0,4 0,4
Force admissible en fin de course maximum (N) 10 10 10
Position de repos maximum (mm) 8,45 8,45 8,10
Position d’action (mm) 7,702 7,702 7,350
Course différentielle maximum (mm) 0,45 0,45 0,45
Course résiduelle aller minimum (mm) 0,27 0,27 0,27
Température ambiante d’utilisation (°C) -20 - +125 -20 = +125 -20 - +125
Durabilité mécanique (cycles) 107 107 107
Entre-contacts (mm) 0,3x2 0,3x2 0,3x2
Masse (g) 1,8 1,8 1,8

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiere

- Boitier : polyamide chargé de verre
- Contacts : argent

- Cosses cupro-nickel

Levier

- Plat : acier inox

- A galet : polyamide

Accessoires : acier inox

Produits a la demande, nous consulter

.,\\ B Leviers spéciaux

B Ressort fort
Bl Homologations : UL - cUL

Pour passer commande, voir page 12

@ Crouzet




Inverseur a double rupture

105 N

W © Nombre de cycles
5

@ Circuit résistant
5 - - ;
0 | 250v~ (3] Circuit s’elflque o
\ [5) O Limite d’endurance mécanique
0102051 2 5 1016 © Intensité en Ampéres

Encombrements

=» Produit
831320 831330 831340
' = j =
0A 1 M—’@Pi v il
A = ~
v 2o = e o
i F J—LLS— <l B 2,1:88% - nu\r L
~ 7 =) -
ot Wa JT " T7 I+
- @ 36 o
'I'l‘,m v 181
il v
e s o & ¢ A .
15 “
’ 204

O®PFC=74 @ 2 plaquettes 0,8
® 1,5 prof. 0,7

© 2 plaquettes 0,8

=» Connexions

W2 a souder (83 132 - 83 133) X1 pour circuit imprimé (83 132 - 83 133) X1 pour circuit imprimé (83 134)

pouvant recevoir des clips 2,8 x 0,5 mm

. 0 '#-— ) s S f :r‘r‘-.:.-j;;ﬂ .
: | ) 3,9:02 O] E__"_‘_.__ o
;__**’Lj*f;%__' ¥ - S
N o > _J( 5 ! 1
— "L‘r~ [ < ﬂ H 06x05
< T I A
~ R 075 \\gggg 05
28

28x05
| E3)
o I
N
k-
iy
'f—gjj
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=» Accessoires de manoeuvre et de montage

54A

63

54A2

92
128

@ Position d’action

=» Montage standard
Pour 83 1320et 83 1330

@ Couvercle

54B
70°
FL R1Z2
LS 39
SN
o) i
o H
o |
25
54A3
CJL'H.__I‘E{'LL -
|
L o @
= e
S p—
T T

Pour 83 134 0

l*"
@ Couvercle

54E

Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoires de manceuvre

standards 70514175 70514194 70514181 70514 182
Leviers Smple 54AR14,75 Smple 54A R35,75 Agalet axial en bout A galet axial en bout
54ER7,5 54ER14,1
831320 831320 831320 831320
831330 831340 831330 831340 831330 831340 831330 831340
Position d’action 9,508 9,208 1015 97015 14,0208 13,9208 15,508 15,2 =08
Force de commande maximum N 08 0,34 1,6 0,8
Force de relachement minimum N 0,16 0,06 0,32 0,17
Course d’approche maximum mm 2,15 515 1,1 2,05
Course différentielle maximum mm 1203 2,1:085 05015 0,95 03
Course total maximum mm 28 6,8 1,45 1,45
Leviers 54BR13,17 Bipolaire 54A2 R30 Tripolaire 54A3 R30 Contre plaque de
serrage (ép.0,4 mm) 54Y
= =
831320 831320 831320
831330 831340 831330 831340 831330 831340
Position d’action 12,708 12,4+08 8,8:08 8,808
Force de commande maximum N 0,85 0.8 12
Force de relachement minimum N 0,18 0,16 024 Toujourslivrée
Course d’approche maximum mm 2,05 4,3 43 séparément
Course différentielle maximum mm 0,95:03 2055 2055
Course total maximum mm 2,7 5,75 5,75

Sauf indication particuliére, les leviers sont montés dansla position représentée sur les schémas d’encombrement (montage standard).

Nous conseillonsle montage de cesleviers en nos ateliers.

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base

@ Crouzet
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Subminiatures

=> V4

B Calibres nominaux de 0.1A a 10A/250VAC

B Calibre minimum de 1TmA/4VDC

B Température d’emploi jusqu’a +125°C

B Conformes aux normes EN 61058 et UL 1054

B Choix d’accessoires de manceuvre sur 2 positions
d’ancrage possibles

Caractéristiques principales

|

Standard Faible force Bi niveau Bi niveau faible force
831700 831704 831708 831709
Fonction Connexions
| (inverseur) W2 (4 (4
| (inverseur) W7A5 [ ] [ ]
| (inverseur) X1 (4 (4
I (inverseur) X1S - X2 - X2S
- X3 - X3S ® ® ® ®
R (rupteur) W2 - W7A5 0 0 o °
C (contacteur) W2 - W7A5 [ [

Caractéristiques électriques _ _ _ _

Calibre nominal / 250V AC (A) 10
Calibre thermique / 250V AC (A) 12,5

Caractéristiques mécaniques _ _ _ _

Force de commande maximum (N)

Force de relachement minimum (N) 0,3 0,1 0,3 0,1
Force de course totale maximum N 1,8 1 1,8 1
Force admissible
en fin de course maximum (N) 10 10 10 10
Position de repos maximum (mm) 9,2 9,2 9,2 9,2
Position d’action (mm) 8,403 8,403 8,493 8,4%9°
Course différentielle maximum (mm) 0,15 0,15 0,15 0,15
Course résiduelle aller minimum (mm) 0,5 0,5 0,5 0,5
Température ambiante d'utilisation (°C)  -20 = +125 -20 - +125 -20 —» +125 -20 - +125
Durabilité mécanique (cycles) 107 3.107 10° 3.107
Entre-contacts (mm) 0 4 O 4 O 4 0 4
Masse (g)

Ay ———

* Pour 2/3 de la course résiduelle aller

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiere

- Boitier : polyester UL 94 VO

- Bouton : Polyamide chargé de verre

- Contacts : AgNi, AgNi doré (Bi niveau)
- Cosses : cupro-nickel (sauf W7A5 en laiton)
Leviers

- plat : acier inox

- a galet : inox, galet polyamide
Homologations

NF - UL - cUL

Produits a la demande, nous consulter

B Leviers spéciaux
B Connectique spéciale

R

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a simple rupture

Courbe d’emploi pour type
831700

(@)
9 e {— %=5ms
1077"_______~oos =08 0
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N \\ 250V-
10° D, \‘
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250V~
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Nombre de cycles

Circuit selfique

Courbe d’emploi pour type
831704

© 0L
~cosp=08
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SN 250V~
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\ 250V~
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\\
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010z o051 2 5 @

Nombre de cycles

Courbe d’emploi pour types
831708/831709

310 9 (®)
12v=
107 AT
\
AY
250V~
10° N
\\
AWAY
N\
10° M. 0
0102 051 2 5

© Nombre de cycles
@ Circuit résistant

Circuit selfique ® Limite d’endurance mécanique

(1) (1]
@ Circuit résistant @ Circuit résistant
(3] (3]
(4] (4]

Limite d’endurance mécanique Limite d’endurance mécanique
©® Intensité en Ampéres O Intensité en Ampéres

O Intensité en Ampéres

Les modéles 83 170 8 et 83 170 9 sont congus pour fonctionner indifféremment sur des circuits de type bi niveau (1 mA 4 V minimum) ou moyenne
intensité (5 A maximum).
Cependant, un produit donné ne doit commuter qu’un seul et méme type de circuit pendant toute son utilisation.

Encombrements

=» Produit

83170 83170

Version asymétrique Version symétrique
19,8+02

9’6 +02

4
- —&
A
- 222+
[a] 9’5 +01
8.9 102 . N 6,35 -02
+ 02
1220 |
] i
;"_ Il ;’
v S |
I
A 1 !
A
1l
@ PFC=76

Fixation par vis M2
Couple de serrage conseillé : 2 cm daN

@ Crouzet




=» Connexions

w2
5 ol g
+ | ©
[+ r'y
2‘4i0‘|5 ﬂ L
4’1i01
X2 - X2s
=» Percage

Implantation sur circuit imprimé
Asymétrique X1 - X2 - X3

89+ 6,35+
os -0
2179 @ ©
01cC
® 4.NO
® 2.NC

Implantation sur circuit imprimé
avec pions de maintien
Asymétrique
12.2-01

9.52%71 55 9005

@,, _ 21.8=01
Lwé_ —o—b-

'8.9=0.1;

16.25=%" ‘
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W

=» Levier position d’ancrage
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-» Accessoires de manoeuvre

L

170A

22

—]
4x0,3

W7A5

X3 - X3S

Implantation sur circuit imprimé
Symétrique X1S - X2S - X3S

(38x254)

py

7,627 7,62+
_@x254)

|
01 B & &

(1 RKe
O 4NO
® 2.NC
Implantation sur circuit imprimé

avec pions de maintien
Symétrique

12.25=01

9.5:0.1

501

T o
&

ir

%
7.5 0.1/7.62= 0.1

@ 1.8201

g

D e 2.0 2005

‘ 15201/15.24=01

Position d’ancrage

X1 -X1S

Sans indication particuliére, les leviers sont livrés non montés.
Pour montage en usine, préciser la position d’ancrage A ou B.
Calcul des forces : diviser les forces du minirupteur par le coefficient du tableau.

Calcul des courses : multiplier les courses du minirupteur par le méme coefficient.

170E

2,2

o

Q Crouzet

170F

45015
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=» Accessoires de montage

Pions de maintien Pions de maintien

ﬂ\
i AL

= __| (18 26h

L2620

9201

E
J 29:01

3i.

@ Sortie cote boitier : X2 @ Sortie cote couvercle : X3

Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoiresde

Leviers Plat 170AR18,3 Plat 170A R4 Plat 170A R41 Pat 170ER20 A galet simulé 170F
/ % g | gﬁ% Q¢ Y

Position d’ancrage A B A B A B A B A B

Coefficient 3 15 4 2 7 35 3 15 3 15

Position d’action 1014 9,209 10,717 96 12,73 10,618 15514 14,509 12915 11,91

Leviers Avis170D Agalet latéral 1708

Caractéristiques sur demande

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base

@ Crouzet




Subminiatures

=>» V4 Bouton champignon

Calibres nominaux de 0,1 A a 10 A /250 VAC
Calibre minimum de 1 mA /4 VDC

Température d’emploi jusqu’a +125°C

Commande par attaque multidirectionnelle
Conformes aux normes EN 61058 et UL 1054
Choix d’accessoires de manceuvre sur 2 positions
d’ancrage possibles

|

Caractéristiques principales

Standard Faible force Bi niveau Bi niveau
831700 831704 831708 831709
Fonction Connexions
| (inverseur) W2 - W7A5 -
X1-X1S-X2- ° ° ° ©
X2S - X3 - X3S
R (rupteur) W2 - W7A5 0 0 0 0

C (contacteur) W2 - W7A5

Caractéristiques électriques _ _ _ _
01"

Calibre nominal / 250V AC (A) 0 1*
Calibre thermique / 250V AC (A) 12 5

Caractéristiques mécaniques _ _ _ _

Force de commande maximum (N)

Force de relachement minimum (N) 0,3 0,1 0,3 0,1
Force de course totale maximum N 1,8 1 1,8 1
Force admissible
en fin de course maximum (N) 10 10 10 10
Position de repos maximum (mm) 10,8 10,8 10,8 10,8
Position d’action (mm) 9,9:03 9,9:03 9,9:03 9,9:08
Course différentielle maximum (mm) 0,15 0,15 0,15 0,15
Course résiduelle aller minimum (mm) 0,5 0,5 0,5 0,5
Température ambiante d'utilisation (°C)  -20 = +125 -20 - +125 -20 = +125 -20 - +125
Durabilité mécanique (cycles) 105%* 10° 10°** 10°
Entre-contacts (mm) 0 4 0 4 0 4 0 4
Masse (g)

e

* voir courbes d’emploi
** pour 2/3 de la course résiduelle aller

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiere

- Boitier : Polyester UL 94 VO

- Bouton : Polyamide chargé de verre

- Contacts : argent nickel, alliage d’or (Bi niveau)
- Cosses : cupro-nickel sauf W7A5 en laiton
Leviers

- plat : acier inox

- a galet : inox, galet polyamide

Homologations : NF - UL - cUL

Produits a la demande, nous consulter

B Connectique spéciale

R

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a simple rupture
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Courbe d’emploi pour type Courbe d’emploi pour type Courbe d’emploi pour types
831700 831704 831708/831709
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100,1 02 05 2 5 810 o 0,1 02 05 1 2 5 e 0,1 02 05 1 2 5 o
©® Nombre de cycles ©® Nombre de cycles ©® Nombre de cycles
® Circuit résistant ©® Circuit résistant ® Circuit résistant
® Circuit selfique ©® Circuit selfique ® Limite d’endurance mécanique
© Limite d’endurance mécanique © Limite d'endurance mécanique O Intensité en Ampéres
©® Intensité en Ampéres O Intensité en Ampéres

Les modéles 83 170 8 et 83 170 9 sont congus pour fonctionner indifféremment sur des circuits de type bi niveau (1 mA 4 V minimum) ou moyenne
intensité (5 A maximum).

Cependant, un produit donné ne doit commuter qu’un seul et méme type de circuit pendant toute son utilisation.

Encombrements
= Produit
83170 83170
Version asymétrique Version symétrique
19,802
. 7502
©| Res o
’ =2 o
. &
@ :’ 762%02 | 1 |, 762 02
1% > & fa
EETICED = s A 3
o @22
+ 0,5;0‘030(3)
& 0%,
89+es 6,352
12,20
—a
o
b
@ PFC: 9,1 max.
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=» Connexions

w2
ﬁ HE
b=t A
+ <t | ©
« v
2,410,15 ]_[ L
N 4y1t01
>
X2 - X2s8

=005
a3
101

Y
3502
»!

Recommandations pour commande latérale

= |
T\ 2
I 1
=> Percage

Implantations sur circuit imprimé
Asymétrique X1 - X2 - X3

89+ 6,350
+01 _H
21570 @ ©
®icC
® 4.NO
® 2.NC

Implantations sur circuit imprimé
avec pions de maintien

Asymétrique
12.25+ 01 S
5*01699V
v
@1.3:01
& b
s 0‘°‘/1016‘01
0 15201/15,24201

=» Accessoires de montage
Pions de maintien

o
~

i w"ﬁ\

2

@ Sortie cote boitier : X2

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base

W7A5 X1 -X1S

740
2

»

@1.2*%
2’8: o1

X3 - X3S

=005

iA
-0
13

35%02

Implantations sur circuit imprimé
Symétrique X1S - X2S - X3S

7,62 00 7,620
@Bx254) . (3x254)

|
016 ) @ ©

®1icC
® 4.NO
® 2.NC

Implantations sur circuit imprimé
avec pions de maintien

Symétrique
1225201
3;) 1 9.5=04
| -
U 0 2.9:005
@1.3=01
7.520.1/7 §201
15201/15.24=01

Pions de maintien

o
9o e

@ Sortie cote couvercle : X3

2,901
2

| s
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=> V3

H Calibres nominaux de 0,1A a 20A / 250VAC

B Température d’emploi jusqu’a +125°C

B Conformes EN 61058 et UL 1054

B Choix d’accessoires de manceuvre sur 4 positions
d’ancrage possibles

Caractéristiques principales

|

Force retour augmentée

Haute intensité

831611 83 161 2

Fonction Connexions
| (inverseur) W2 (4
| (inverseur) W3 [ ]
| (inverseur) W6A5* (4
| (Inverseur) W3R5* - W5 - W6D8* - W7A5 - 2W7A8* [ ] [ ]

R (Rupteur) W2 - W3 - W3R5* - W5 - W6A5* - WED8* - W7A5 - 2W7A8* [ [
C (Contacteur) W2 - W3 - W3R5* - W5 - W6A5* - W6D8* - W7A5 - 2W7A8* (]

Caractéristiques électriques _ _

Calibre nominal / 250V AC (A)

Calibre thermique / 250V AC (A) 20 22
Caractéristiques mécaniques I B
Force de commande maximum (N) 3 1

Force de relachement minimum (N) 1 0,2

Force de course totale maximum (N) 4,5 2,5

Force admissible en fin de course maximum (N) 20 20

Position de repos maximum (mm) 16,1 16,1
Position d’action (mm) 14,704 14,704
Course différentielle maximum (mm) 0,35 0,35
Course résiduelle aller minimum CRA (mm) 1,1 1,1
Température ambiante d’utilisation (°C) -20 - +125 -20 - +125
Durabilité mécanique pour 2/3 CRA (cycles) 107 2,5x10°
Entre contacts (mm) 0,4 0,4

Masse (9) 5,6 5,6

Commentaires
* pour 83 161 6 : W6A5 - W6D8 - W3R5 - 2W7A8 : nous consulter

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiere

- Boitiers jupe : polyamide ou polyester

- Bouton : polyamide

- Contacts : AgNi, AgCdo ou AgSnO2

Leviers

- Plat : inox

- A galet : inox, galet polyamide chargé de verre
- Autres polyamides

Homologations : NF

Produits a la demande, nous consulter

Leviers spéciaux

Connectique spéciale

Fixation spécifique

Haute température d’utilisation
Force de commande particuliére
Homologations : UL - cUL

=

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a simple rupture

Standard Faible force Tres faible force Tres faible force Grand entre-contact
831613 831614 831615 83161 5 SP 4136 831616
) ) °
° ° °
° ° °
° O ° ° °
° ° ° ° °
° ° ° ° °
I B Y D
16 10 4 12
20 12 5 5 15
I D D D
0,8 0,5 0,25 0,15
0,2 0,1 0,05 0,04 0,5
2 1,5 0,40 0,2 6
20 20 20 20 20
16,2 16,2 16,3 16,3 16,1
14,703 14,704 14,704 14,703 14,504
0,35 0,35 0,35 0,35 0,8
1,2 1,2 1,1 1,2 0,9
-20 - +125 -20 = +125 -20 - +125 -20 - +125 -20 - +125
2x107 3x10’ 5x107 5x10’ 5x10*
0,4 0,4 0,4 0,4 3,2
5,6 5,6 5,6 5,6 5,6

Courbe d’emploi pour types
831611/831613/831616

Q

© 0 iom
~cosp=038
S ‘ 831613
10 -:N 83161 1
5 R . ‘
2N
10° "N
R ] 250 V~
5 N
2 ]
5 \
10
5 W 831616
> N3 1380V~
10*

0102 051 2 5 1016 e

Nombre de cycles
Circuit résistant
Circuit selfique
Limite d’endurance
mécanique

Intensité en Ampéres

Courbe d’emploi pour type
831612

© O iom
~cosp=08
107
5
2
10°
5
2 831612Q)
10° N 250 V~
5 &
2
10*

0102 05 1 2 5 10 20‘9
Nombre de cycles
Circuit résistant

Circuit selfique

Limite d’endurance
mécanique

Intensité en Ampéres

® 0000

Courbe d’emploi pour types
831614/831615/83 161 5 SP 4136

(@)
g __e_ {: %: 5ms
~cosp=08
10°
5 Lol L1 831615 @)
5 - 831614
107
5 N
\\
A
" \ | 250V~
2 N
10°

0102 05 1 2 Hg 5]
Nombre de cycles
Circuit résistant

Circuit selfique

Limite d’endurance
mécanique

Intensité en Ampéres

® 0000

@ Crouzet




Encombrements

=» Produit
83 161
28 222" 28
20,2°° 23100
3 N AR 5 L1
al e | | ® o bt - —
ol o0 oft— 2 2 l t:.::c@m
I o
28 34 3
Q == '7427 015
® PFC
=» Connexions
W2 a souder W3 pour clips 6,35 mm (6,3 x 0,8) W3R5 pour clips 6,35 mm (6,3 x 0,8)
o 78%. & &) N K P17 8{ e o
- 1l @ oo/ Who] | © y
ok T . *Iw ——%f f -%g—]
< o S S QN b—l B i
N LI
9,8 ,6.2
WG6AS5 pour clips 4,8 mm (4,8 x 0,5) W6D8 pour clips 4,8 mm (4,8 x 0,8)
w2 01 wa 10
ast 10.:77 e o Lﬁ—?‘;‘ 10,7 > (‘\“,’5 3’47—04 3
e L ™ T14=0s | oy L % o147 | @
A 7o\ N N A 2 < YANE) 7\ A WO, A s <
e e (FEEG -y e
1 . o | - ] o o
@) g\/’ o Jm;g_,,‘?i ‘ - O Q/\ © mmL;_,,‘?i | RS -
- T : ‘ ‘ - ~——-P ‘ £0.1 ‘
“ v .73 . ! A
< 2 o wf I T
RESH N ri e |
W?7A5 pour clips 2,8 mm (2,8 x 0,5) 2W7A8 pour clips 2,8 mm 2 x (2,8 x 0,8)
10,7 %% 2015
. ;‘; 212" 16
R ™~
i{ o] \oflof Sy j < S
o dte =% =L
N ' FAREDY
H i A v
P4 \ ,Y:» ﬁ

=» Levier position d’ancrage

Leviers

Calcul des forces

Diviser les forces du minirupteur utilisé par le
coefficient indiqué dans le tableau.

Calcul des courses

Multiplier les courses du minirupteur utilisé par le
méme coefficient.

Exemple :

83 161 3 avec levier 161 A - R 25,4 position A
(coef. 4)

Force de commande : 0,8 :4=0,2N

Course d’approche : 1,4 x4 =5,6 mm

Q Crouzet




=» Accessoires de manoeuvre

161 E 161 A 161 L
63 - M12x0.75 -
©
S 7 T Y ¢7 g
— 3 & ~ 4
- 84‘. ©
u/ it g - y Y%
o % © e
£ ol
0 ©
¢ 1~
(@) o\o/ \oho| (B Ll
=
ﬂ,,\ ) e
« 202 )
© Filetage
® Course totale
Epaisseur écrou | Couple de serrage maxi
1,5 mm 5CmN
2mm 7CmN
2,5 mm 10CmN
161V 161 F 161G
o5
~
&
o

=» Accessoires de montage
Ecrou 70 602 118 Jupe 161 J pour connexions W3 R5

M12x0,75

I
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Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoiresde
manceuvre standards 79215740 70507 524 79215742 79 507 529 79 507 528
Leviers Plat 161AR14,2 Pat 161AR5,4 Agalet 161ERI13,6 Agalet 161ER24,1 Agalet smulé 161F
R222
ﬂ/ %ﬂ !@ﬂ 9N

Position d’ancrage A B A B C A B A B C A B
Coefficient 2 1 4 2 15 2 1 4 2 15 3 1,8
Position d’action (sauf 83 161 6) 152+ 15,2045  152=5 152+ 152=08  205+5 20508 20529 20515 2052 204:2 204 =07
Position d’action 83 161 6 14,8+ 152045 14425 148+ 149=08 201+5 20,308 197+2° 201+15 20212 202+ 202+
Références accessoiresde
manceuvre standards 79218 651
Leviers Agalet smulé 161G **A poussoir Actionnement 161V Jupe 161J Ecrou pour 161L

Re1,8 télescopique Réf :70602 118

161L
—) a
D
€~ ==, ()
~ 7

Position d’ancrage A B D D
Coefficient 3 18 1 1
Position d’action (sauf 83 161 6) 21,7+ 21,7=07 215+ 1835204
Position d’action 83 161 6 215+ 21,507 215+

Sauf indication particuliére lesleviersplats et a galet sont livrés non montés.
Pour montage en usine, préciser la position d’ancrage A,Bou C
** Pour 83 161 1, 83 161 2, 83 161 3, 83 161 6 éxécution montée en usine (livré sans écrou)

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base
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=» V3 Bi-niveau

H Calibre minimum de 1mA/4VDC

B Température d’emploi jusqu’a +125°C

B Conformes EN 61058 et UL 1054

B Choix d’accessoires de manceuvre sur 4 positions
d’ancrage possibles

Caractéristiques principales

Bi niveau Bi niveau Ultra light bi-niveau
831618 tres faible force 83 161 9 SP 4136
831619
Fonction Connexions
| (Inverseur) w2 [ ] L]
I (Inverseur) W3 [ [
I (Inverseur) W6A5 [ [J
I (Inverseur) W3R5 - W5 - W6D8 - W7A5 - 2W7A8 ° ) °
R (Rupteur) W2 - W3- W3R5 - W5 - W6A5 - W6D8 - W7A5 - - ° °
2W7A8
C (Contacteur) W2 -W3-W3R5 - W5 - W6A5 - W6D8 - W7A5 - ° ° °
2W7A8
Caractéristiques électriques - ]
Calibre nominal / 250V AC (A) 0,1 0,1 0,1
Calibre thermique / 250V AC (A) 6 6 5
Caractéristiques mécaniques I B B
Force de commande maximum (N) 0,8 0,25 0,15
Force de relachement minimum (N) 0,2 0,05 0,04
Force de course totale maximum (N) 2 0,40 0,2
Force admissible en fin de course maximum (N) 20 20 20
Position de repos maximum (mm) 16,2 16,3 16,3
Position d’action (mm) 14,703 14,704 14,703
Course différentielle maximum (mm) 0,35 0,35 0,35
Course résiduelle aller minimum CRA (mm) 1,2 1,1 1,2
Température ambiante d'utilisation (°C) -20 - +125 20—+ 125 -20 - +125
Durabilité mécanique pour 2/3 CRA (cycles) 2x 107 5x 107 5x 107
Entre contacts (mm) 0,4 0,4 0,4
Masse (g) 5,6 5,6 5,6

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiere

- Boitiers jupe : polyamide ou polyester

- Bouton : polyamide

- Contacts : alliage d’or

Leviers

- Plat : inox

- A galet : inox, galet polyamide chargé de verre
- Autres polyamides

Homologations : NF

Produits a la demande, nous consulter

R

Leviers spéciaux

Connectique spéciale

Fixation spécifique

Haute température d’utilisation
Force de commande particuliére
Homologations : UL - cUL

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a simple rupture

Courbe d’emploi pour type 83 161 8 Courbe d’emploi pour types 83 161 9 et 83 161 9 SP 4136
(@) (@)
t @ @
108 10°
5 5 @)
21N o N
107 \\ e 10 \\
2 2
N
10° AN 250V~ 10° M 250 v~
5 @ Nombre de cycles 5 @ Nombre de cycles
2 @ Circuit résistant 1025 @ Circuit résistant
10 o ® Limite d’endurance mécanique (@) ® Limite d’endurance mécanique
0102051 2 5 O Intensité en Ampeéres 0102 051 2 5 O Intensité en Ampéres

Pour types 83 161 8 - 9 et 9 SP 4136 Bi niveau
Ces modeéles sont congus pour fonctionner indifféremment sur des circuits de type bi niveau (1 mA 4 V minimum) ou moyenne intensité (5 A maximum).
Cependant, un produit donné ne doit commuter qu’un seul et méme type de circuit pendant toute son utilisation.

Encombrements
=» Produit
83 161
28 222°% 28
202" 23108
- iy Hal « 0
g £l =il % STy e
=) | | ol 2 1 - — [
2% e oh—? 2R
il 0w
=S 3,4 3
o ¥ - .
27,8
® PFC
-» Connexions
W2 a souder W3 (6,3 x 0,8) pour clips 6,35 mm W3RS5 (6,3 x 0,8) pour clips 6,35 mm
% L — aane, ZRE S
= 93707, . P78 % P79 '(ng
e 3 COARID R 9 Ny '
RS 7X%]
44 | 0 8e A= § 1 4
~ AN
9,862,
W5 a vis W6AS5 (4,8 x 0,5) pour clips 4,8 mm w6D8 (4,8 x 0,8) pour clips 4,8 mm
10,72 o 1. o 1070
% © ol |
(S 2EE | e
1 . TS . _ | O 5
O v \e © ﬁ,, tO 9{&
, 73 3 i
e T T ’
14| 1:’ i4
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W7A5 (2,8 x 0,5) pour clips 2,8 mm
107 o 16" .
= L “ 2128 1 %
(ot 02 S
oife I— % | B
- m» ARG
Jal, N

=» Levier position d’ancrage

Leviers

2mm

=» Accessoires de manoeuvre

161 E
6.3

o :

‘S i 3
161 F
),
@U ‘\"/A@
e

2W7A8 2 x (2,8 x 0,8) pour clips 2,8 mm

10,7 97

15
?qj 127"
(AUW T X 5
| + j %
i (o] |
o&te =g =
= e
RELD N 8
58, 144

Calcul des forces

Diviser les forces du minirupteur utilisé par le
coefficient indiqué dans le tableau.

Calcul des courses

Multiplier les courses du minirupteur utilisé par le
méme coefficient.

Exemple :

83 161 8 avec levier 161 A - R 25,4 position A
(coef. 4)

Force de commande : 0,8 :4=0,2N

Course d’approche : 1,4 x4 = 5,6 mm

[~
T =

Crouzet

161L 161V
- M12x075 =
£
97 E
4
y | S Y
]
: q ©
0 ©
[ =
(@) o\e/ \ofle Ctl
=
ﬁ..\ ® =
« 202
@ Filetage
® Course totale
Epaisseur écrou | Couple de serrage maxi
1,5 mm 5CmN
2mm 7CmN
2,5 mm 10CmN
161 G 161 A
o5
, Y
S 1
S N
x
«a
(r% oS
o




=» Accessoires de montage

Ecrou 70 602 118 Jupe 161 J pour connexions W3 R5

M12x0.76

AW

Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoiresde
Leviers Pat 161AR14,2 Pat 161AR5,4 Agalet 161ERI3,6 Agalet 161ER24,1 Agalet smulé 161F
Re22
Position d’ancrage A B A B C A B A B C A B
Coefficient 2 1 4 2 15 2 1 4 2 15 3 18
Position d’action (sauf 83 161 6) 152+ {52:04 {5225 {501 15008 DQ5+15  205:08 20529 20515 20512 204+ 20,4207
Position d’action 83 161 6 148+ 152045 14425 148+ 149:08  201+5 20,308 19,720 20115 20212 202+ 20,22
Références accessoiresde
manceuvre standards 79218 651
Leviers Agalet smulé 161G **A poussoir Actionnement 161V Jupe 161J Ecrou pour 161L
R21,8 télescopique Réf:70602 118
161L
€= S
{ D
~ 7
Position d’ancrage A B D
Coefficient 3 18 1 1
Position d’action (sauf 83 161 6) 21,7+ 21,707 215+ 183504
Position d’action 83 161 6 215= 21,507 215+

Sauf indication particuliére lesleviersplats et a galet sont livrés non montés.
Pour montage en usine, préciser la position d’ancrage A,Bou C
** Pour 83161 1, 831612, 83 161 3, 83 161 6 éxécution montée en usine (livré sans écrou)

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base
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=» 83 160

Calibres nominaux jusqu’a 16A/250VAC
Contacts autonettoyants

Entre contact 3mm pour type 83 160 6

Fort pouvoir de coupure en DC

pour type 83 160 6 SP 3697

Choix d’accessoires de manceuvre
Homologations NF - UL (sauf 83 160 6 SP 3697)

Caractéristiques principales

Standard
831600

Fonction Connexions

| (nverseu) W3 83160006

| (inverseur) W2 -W6 - X1 * (4

R (rupteur) W2 - W3- W6 - X1 * [ ]

C (contacteur) W2 - W3- W6 - X1 * ®

Caractéristiques électriques I

Calibre nominal / 250V AC (A) 16

Calibre thermique / 250V AC (A) 20

Calibre nominal / 250V DC (A) -

Calibre thermique / 250V DC (A) -

Caractéristiques mécaniques ]

Force de commande maximum (N) 4

Force de relachement minimum (N) 1,5

Force de course totale maximum N 6,5

Force admissible en fin de course maximum (N) 20

Position de repos maximum (mm) 15,6

Position d’action (mm) 14,8203

Course différentielle maximum (mm) 0,3

Course résiduelle aller minimum CRA (mm) 1,3

Température ambiante d’utilisation (°C) -20 = +125

Durabilité mécanique pour 2/3 CRA (cycles) 107

Entre-contacts (mm) 1,2

Masse (g) 6,7
]

* X1 pour 83 160 6 et 83 160 6 SP 3697 : nous consulter

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiéere

- Boitier : 83 160 0, 3, 4 et 6 polyamide UL94VO.
- Contacts : argent nickel

Levier

- acier inox

- galet polyamide

Homologations : NF

Produits a la demande, nous consulter

.,\\ B Leviers spéciaux

B Homologations : NF - UL pour 83 160 6 SP 3697

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a simple rupture

Force réduite Force faible Entre contacts 3 mm Fort pouvoir de
83160 3 83160 4 83 160 6 coupure DC
83 160 6 SP 3697
53160301 83160401 . .
° ° ° °
° ° ° °
° ° ° °
I D R
10 6 16 -
15 10 20 -
- - - 5
- - - 5
I B D
2 1 5 5
0,6 0,3 1 1
3 1,5 7 7
20 20 20 20
15,6 15,6 15,7 15,7
14,80° 14,703 14,604 14,604
0,4 0,35 0,7 0,7
1,3 1,3 1 1
-20 - +125 -20 »+125 -20 - +125 -20 - +125
107 107 10°¢ 10°
1,2 1,2 3,2 3,2
6,7 6,7 6,7 6,7

I Y P

Courbe d’emploi pour types 831600/3/4/6

'y
g et {— %: 5ms
~cosp=08
; a3 160 3
10 =TT LTI 831604
2 N
10° WL 1831606 @
5 AN
R
2 N
2 :
10 \ @ Nombre de cycles
5 @ Circuit résistant
10% ® Circuit selfique
e O Limite d’endurance mécanique
0102 051 2 5 1016 O Intensité en Ampéres

83 160 6 SP 3697
sous 250 VDC 1 A L/R 5 ms = 15000 cycles
sous 130 VDC 2,6 A L/R 5 ms = 15000 cycles
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Encombrements

=> Produit
831600/3/4/6 83 160 6 SP 3697
222 28 222 28
20,2 20,2
‘ 3 3
'II* 032 T 032
Y | |
I Q) Y 1] \4@7 o« [
0 8— | . =>g o i‘oj- | | v, g
PO &2 Qo TaT ) Q Y
»%4% E’ »%4% Q»g 0,8
—
o< om0 [9)
vy 4 1|
278
@ PFC = 13,2 max. @ PFC = 13,2 max.
=» Connexions
W2 a souder W3 pour clips 6,35 mm W6 pour clips 4,75 mm
[ N o] o 8l
i —T=x mL Ll == )] = &
0 oig— 0 g — S R o S I
i ' F’*—‘q[ i e i (R S—
Lo 9 - o @ | | N
@) (@) 'F‘f [ 59} [ ——— L2 = ,=-fo Ol
L AN L A NS S A I\‘:'_\L#__ O
32x08 S g‘ P -
1,7 9.6 3| 75
TR e TR et S
Ll o - i1 [l 1o i io
R — : Ep— . ‘ I
X1 pour circuit imprimé
98 "
/‘KP“_—_T_‘!_,T\
! “
i |«
b:\\ [ o
) S R G-
F-—"-T T l
P M
;_J_L___rl_L___n
P I
' ol
145
=» Levier position d’ancrage
- 6,5
_.rix S|
CTT) Iz
L3 e
[ 13,7 |
=» Accessoires de manoeuvre
153 AX 153 EX
24.8x4,6
05x38
Q5x38
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Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoiresde
manceuvre standards 705450/ 153 AR29,7 705450/ 153 ER15,8 705450/ 153 ER28,7
Leviers Plat 153 AX R29,7 Agalet 153 EXR15,8 Agalet 153 EXR28,7
831600 831603 831606 831600 831603 831606 831600 831603 831606
Position d’action mm 15305  153+05 14406 20504 20504 20305 20506 2050865 19607
Force de commande maximum N 2 1 26 4 2 5 2 1 26
Force de relachement minimum N 04 025 03 1 055 0,75 04 025 03
Course d’approche maximum mm 25 25 31 12 12 14 25 25 31
Course différentielle maximum mm 06 08 15 03 04 07 06 08 15
Course totale maximum mm 23 23 23 23 23 23 46 46 46
Bipolaire 153 A2** R15,9 Agalet simulé 153 P** R24,3 A poussoir téléscopique 153L** Aexible a galet 153 B** 153 v**

(température d’emploi 125°C maxi)

SO

** Nous consulter.

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base
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=» 83 160 7 A+

B Contacts a rupture brusque a manceuvre positive
d’ouverture des contacts

Bl Conformité a EN 60947-5-1

B Contacts autonettoyants

B Température d’emploi jusqu’a 125°C

B Choix d’accessoires de manceuvre

Caractéristiques principales

831607 A+ 831607 A+

Rupteur Inverseur
Fonction Connexions
R (rupteur) W2 - W3- W6 - X1 (] -
I (inverseur) * W2 - W3- W6 - X1 - (]

I

Tension assignée d’emploi (Ue) V 250 250
Courant assigné d’emploi (le) 6 6
Courant thermique (Ith) A 10 10
Tension assignée d’isolement (Ui) V 250 250
Caractéristiques mécaniques I B
Force de commande maximum (N) 4 4
Force de relachement minimum (N) 1,5 1,5
Force d’ouverture positive minimum (N) 18 18
Force admissible en fin de course maximum (N) 200 200
Position de repos maximum (mm) 15,7 15,7
Position d’action (mm) 14,803 14,803
Position d’ouverture positive maximum (mm) 13,5 13,5
Course résiduelle aller minimum (mm) 1,3 1,3
Vitesse de commande maxi (m/s) 0,5 0,5
Cadence d’utilisation maximum (cycles/s) 5 5
Température ambiante d'utilisation (°C) -40 — +85 -40 — +85
Durabilité mécanique (cycles) 107 107
Entre-contacts (mm) >3 1,2
Masse (9) 7 7

Commentaires

* La version Inverseur est conforme a la norme EN 60947-5-1 si seul I'élément de contact a ouverture est utilisé.

La cinématique de commande du minirupteur force I'ouverture des contacts méme en cas de collage (manoeuvre positive d’ouverture).

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiere

- Boitier : polyamide UL94VO

- Couvercle : polycarbonate transparent

- Contacts : argent nickel

- Bascule : thermoplastique haute température
Levier

- Inox

- Galet polyamide

Endurance électrique

- Cadence d'utilisation maxi : 20 cycles/mn

- Charge résistive sous 250VAC 16 A : 10° cycles
- Charge inductive (EN 60 947-5-1) :

AC15:

250VAC 6A : 0,3 X 10° cycles DC 13 :

DC 13:

24V DC 20 W L/R =40 ms : 3x 10° cycles

120 V DC 20W L/R =40 ms : 5 x 10° cycles

Caractéristiques électriques

Essai de court-circuit

(selon EN 60947-5-1 paragraphe 8.34)

- Intensité présumée de pointe 1000 A

sous 250 V AC 0,5< cos ¢ < 0,7

- Dispositif de protection de court-circuit (DPCC) :
fusible 10 A gG

- Tenue a I'onde de choc électrique EN 60060
(1,2/50 ps) : 2500 V

Produits a la demande, nous consulter

R

B Leviers spéciaux
Bl Homologation UL

Pour passer commande, voir page 12
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Fonction
Elément de contact conforme aux normes NFC 63 143 ou EN 60 947-5-1.

Inverseur a simple rupture

f 4
i |
| |
L 11® 27
Encombrements
=» Produit
831607 A+
222 28
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s
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Y
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@ PFC = 13,2 max.
=» Connexions
W2 a souder W3 pour clips 6,35 mm W6 pour clips 4,75 mm
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=» Levier position d’ancrage

6,5

=» Accessoires de manoeuvre

139 AX+

139 EX+

94,8x4,6

Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoires de manceuvre standards

Leviers

139 AX+ R16,2mm

139 EX+ R15,8 mm

Force de commande maximum N 4 4
Force de relachement minimum N 1 1

Force d’ouverture positive maximum N 18 18
Force admissible en fin de course maximum N 200 200
Position de repos maximum mm 16,2 213
Position d’action mm 15,303 20,5045
Position d’ouverture positive maximum mm 14 19,2

Nous conseillonsle montage des leviers
en nosusines

** Nous consulter.

Autres informations

139 A2X + R24 mm**

=

153 v+

=

Définitions

F.O.P.: Force d’Ouverture Positive minimum. Force de commande appliquée a I'organe de commande pour accomplir la manoeuvre positive

d’ouverture.

P.O.P. : Position d’'Ouverture Positive maximum. Position de 'organe de commande a partir de laquelle I'ouverture positive des contacts est effective.

Pour autres définitions : voir "Notions de base".

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base
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=» 831370

B Actionnement par fil
B Tres faible effort de commande
B Grande endurance mécanique

Caractéristiques principales

A commande rotative

standard
831370
Fonction Connexions
| (inverser) w3 _ satros
| (inverseur) W2 [
R (rupteur) W2 - W3 [J
C (contacteur) W2 - W3 °
Caractéristiques électriques I
Calibre nominal / 250V AC (A) 5
Calibre thermique / 250V AC (A) 14
Caractéristiques mécaniques
Couple de commande maximum N cm 0,12
Couple de retour minimum N cm 0,03
Couple de fin de course N cm 0,5
Course d’approche maximum (°) 26
Course différentielle maximum (°) 14
Course résiduelle aller minimum (°) 12
Température ambiante d'utilisation (°C) -20 - +125
Durabilité mécanique (cycles) 107
Entre-contacts (mm) 0,8
Masse (g) 7,2

Caractéristiques complémentaires

Composants
Matiére

- Boitier : polyamide.
- Contacts : argent.
Levier

- Fil acier inox.

Produits a la demande, nous consulter

B Leviers spéciaux
Bl Homologation UL

R

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a simple rupture

Courbe d’emploi pour type 83 137
(@)
2 e {— %=5ms
~cosp=08
o D T
5 \\ \\\ o
N] N
2 = =
108 N\ o
\
’T 250V~
10°
5
S
10*
(6

0102 051 2 5

Encombrements

=>» Produit
831370

O

— o
Q

@ Nombre de cycles

® Circuit résistant

® Circuit selfique

O Limite d’endurance mécanique
O Intensité en Ampéres

a5

18
12,4
55

8°30-
&»
n

5,65

4,3
I
[~

155

12

I

16,4

B 07
15

@4

® 2trous @3,2

=» Connexions
W2 a souder

Autres informations

W3 pour clips 6,35 mm

i ) B—
0y

43

-
&
gy ==
1,65

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base
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Protégeés

=» 83 106

B Commutation double rupture
B Possibilités de fonctionnement en positions stables
B Choix d’accessoires de manceuvre et de montage

o Bl

Caractéristiques principales

Standard 2 positions stables 2 positions stables
83106 0 a levier a poussoir
83106 4 83106 7
Fonction Connexions
| (inverseur) w3 _ satoeoz2 o o
| (inverseur) W1 -W2 [ [ [
R (rupteur) W1 -W2-W3 [ [ [J
C (contacteur) W1 -W2-W3 0 °

Caractéristiques electrlques _ _ _

Calibre nominal / 250V AC (A

Calibre thermique / 250V AC (A) 17,5 17 5 17 5
Caractéristiques mécaniques | _
Force de commande maximum (N) 0,45

Force de relachement minimum (N) 1 - -

Position d’action (mm) 11,45202-025 - -

Course résiduelle aller minimum (mm) 0,7 - -
Durabilité mécanique (cycles) 107 10° 10°

Force admissible en fin de course maximum (N) 20 - -

Position de repos maximum (mm) 12,75 - -

Course différentielle (mm) 0,52 - -
Température ambiante d’utilisation (°C) -40 = +85 -40 = +85 -40 = +85
Entre-contacts (mm) 0,4x2 0,4x2 0,4x2
Masse (g) 8 9 8

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiere

- Boitier : polyamide UL94V2 (83 106)

- Contacts : argent nickel

Leviers

- acier zingué

- a galet : polyamide

- vis de réglage : auto - freinées

- plaques : acier zingué, passivé irisé

Nota : les trous de fixation des minirupteurs comportent des cheminées métalliques.

Produits a la demande, nous consulter

B Leviers spéciaux

B Ressort fort

B Contacts spéciaux

B Homologations : UL - cUL

R

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a double rupture

3_C B T
]
A 5 T2

(@)
2 __o_ {—. %:Sms
~cosp=08
10°
5
2
107 { - - st (@)
TH | 30V=
2 IR | 250V~
10 380V~ ©® Nombre de cycles
@ Circuit résistant
2 ® Circuit selfique
10 o O Limite d’endurance mécanique
0102 051 2 5 1016 ® Intensité en Ampeéres
Encombrements
=» Produit
83 106 83106 4 831067
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. I\J} & 1 +1 _53 - ‘D:—? Aj}:_'_‘x?‘_ _______ ; i
3| 'y
ot e 3 375 le
o 13%0,1 20 25%0,1 =
32
—0
-0
@2-0,05
1 1T ; |__+_] A ©
© d
% (oY o) § 2
T [ 1 1T
@ PFC =10,65
@ O 2°019% Prof. 1,2
=» Connexions
W1 avis W2 a souder W3 pour clips 6,35 mm
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-» Accessoires de manoeuvre

A B E

Section du levier 1 x 6,4 mm Section du levier 1 x 6,4 mm
Q B9 V3

]
X]
s R
f
!
Section du levier 1 x 6,4 mm Section du levier 1 x 6,4 mm
=» Accessoires de montage
02 K2 Y
Support bipolaire a fixation latérale Support bipolaire a 90° Contre plaque
M2 o)1 (%) ép- 15 20 M2
& L A—
(o ) Js ‘ 5
° @ o7 ©-0— -3 i
@—é— ve < —é‘—['g o @
! 62 o VB2 L e_¢7 >, m'
Wl

¥
|
Q

H
Support unipolaire droit
20, M2
™ /é—
Z1 [}

Fany '
v
47073
224

'y
25 g42

3 ép. 15

Sauf indication contraire, I'épaisseur des
plaques est de 1,5 mm
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Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoires de manceuvre standards

Leviers AR49 BR47 ER47 Q V3 R155 BO
T RS % =) e

Force de commande maximum N 12 12 12 28 4 4
Force de relachement minimum N 0,25 0,25 0,2 0,45 0.8 1
Course d’approche maximum mm 6,2 6,2 6,2 32 1,45 15
Course différentielle mm 2,109 2,109 2,109 1,05 =04 0,502 0,502
Course totale maximum mm 75 84 75 45 1,9 19
Sauf indication particuliére, lesleviers plats et a galets sont montés dansla position représentée sur les schémas d’encombrement (montage gauche).
Accessoires de montage

Y Contre plaque H Support unipolaire droit 02 Support bipolaire K2 Support bipolaire

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base

afixation latérale

@ Crouzet

ol




Protégeés

=» 83 109

B Commutation double rupture

B Connexions par I’'avant

B Possibilités de fonctionnement en positions stables
B Choix d’accessoires de manceuvre et de montage

Caractéristiques principales

Sorties face avant

83109 0
Fonction Connexions
| (inverseun) w2 _ s3t09008
R (rupteur) w2 [
C (contacteur) W2 °
Caractéristiques électriques ]
Calibre nominal / 250V AC (A) 5

Calibre thermique / 250V AC (A) 17,5
Caractéristiques mécaniques

Force de commande maximum (N) 4

Force de relachement minimum (N) 1

Position d’action (mm) 11,45+02-0%
Course résiduelle aller minimum (mm) 0,7
Durabilité mécanique (cycles) 107

Force admissible en fin de course maximum (N) 20
Position de repos maximum (mm) 12,75
Course différentielle (mm) 0,52
Température ambiante d’utilisation (°C) -40 - +85
Entre-contacts (mm) 0,4x2
Masse (g) 8

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiére

- Boitier : polyamide UL94V2

- Contacts : argent nickel

Leviers

- acier zingué

- a galet : polyamide

- vis de réglage : auto - freinées

- plaques : acier zingué, passivé irisé.

Nota : Les trous de fixation des minirupteurs comportent des cheminées métalliques.

Produits a la demande, nous consulter

B Leviers spéciaux

B Ressort fort

B Contacts spéciaux

B Homologations : UL - cUL

R

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a double rupture

Courbe d’emploi pour type 83 109 0

(@)
2 et {— %: 5ms
~cosp=08
108
5
2
107 { - - st (@)
5 B | 30V=
2 b | 250V~
10 2 380V~ ©® Nombre de cycles
® Circuit résistant
2 ® Circuit selfique
10 o O Limite d’endurance mécanique
0102 051 2 5 1016 ® Intensité en Ampeéres
Encombrements
=» Produit -» Connexions
831090 W2 a souder
6 @
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o ®L A
N 23,6 2,8
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a 26401 i
o « 13'3 :,‘l N 20 0, :__r:_]j{}"!
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#2-005
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@ PFC =10,65
@ @ 22005 Prof. 1,2

=» Accessoires de manoeuvre

A B E

Section du levier 1 x 6,4 mm Section du levier 1 x 6,4 mm Section du levier 1 x 6,4 mm
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X]
= 2
f
!
Section du levier 1 x 6,4 mm Section du levier 1 x 6,4 mm
=» Accessoires de montage
02 K2 H
Support bipolaire a fixation latérale Support bipolaire a 90° Support unipolaire droit
M2 o)1 (%) ép- 15 20 M2
A s .
& b [}
o RE |
2 @ o e-0—-—— i &jé: < 3
P S ° _@0 o o 4 . ran\ T

@
~
21

Sauf indication contraire, I'épaisseur des
> plaques est de 1,5 mm

|
¢

Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoires de manceuvre standards

Leviers AR49 BR47 ER47 Q V3 R155 B9

T EESSS P e

Force de commande maximum N 12 12 12 28 4 4
Force de relachement minimum N 0,25 0,25 0,2 045 0,8 1
Course d’approche maximum mm 6,2 6,2 6,2 32 1,45 15
Course différentielle mm 2100 2,109 2,109 1,05 =04 0,502 0,502
Course totale maximum mm 75 84 75 45 1,9 19

Sauf indication particuliére, lesleviers plats et & galets sont montés dansla position représentée sur les schémas d’encombrement (montage gauche).

Accessoires de montage

H Support unipolaire droit 02 Support bipolaire K2 Support bipolaire
afixation latérale a90°

o et

D

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base
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Protégeés

=» 83 112

B Commutation double rupture

B Connexions encastrées

B Possibilités de fonctionnement en positions stables
B Choix d’accessoires de manceuvre et de montage

Caractéristiques principales

Connexions encastrées
831120

Fonction Connexions
| (inverseur) W1
Caractéristiques électriques

Calibrenominal / 250V AC (A)

mI

Calibre thermique / 250V AC (A) 17,5

Caractéristiques mécaniques ]
Force de commande maximum (N) 4

Force de relachement minimum (N) 1

Position d’action (mm) 11,45+02-0%
Course résiduelle aller minimum (mm) 0,7
Durabilité mécanique (cycles) 107

Force admissible en fin de course maximum (N) 20

Position de repos maximum (mm) 12,75
Course différentielle (mm) 0,52
Température ambiante d'utilisation (°C) -40 — +85
Entre-contacts (mm) 0,4x2
Masse (g) 14,5

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiére

- Boitier : polyamide UL94V2

- Contacts : argent nickel

Leviers

- acier zingué

- a galet : polyamide

- vis de réglage : auto - freinées

- plaques : acier zingué, passivé irisé

Nota : Les trous de fixation des minirupteurs comportent des cheminées métalliques.

Produits a la demande, nous consulter

.,\\ B Leviers spéciaux

B Ressort fort
B Contacts spéciaux
B Homologations : UL - cUL

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a double rupture

Courbe d’emploi pour type 83 1120

2 et {— %: 5ms
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5 @ Circuit résistant
2 ® Circuit selfique
10 o O Limite d’endurance mécanique

0102 051 2 5 1016 O Intensité en Ampéres

Encombrements

=» Produit
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=» Accessoires de manoeuvre

A B E
F
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W
[
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:%'_—.{“ ...... _
Section du levier 1 x 6,4 mm Section du levier 1 x 6,4 mm Section du levier 1 x 6,4 mm
Q B9 V3
6x85
!
X
s R
f
!
Section du levier 1 x 6,4 mm Section du levier 1 x 6,4 mm
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=» Accessoires de montage

02 K2 H
Support bipolaire a fixation latérale Support bipolaire a 90° Support unipolaire droit
M2 o)1 (%) ép- 15 V—L» M2
AL g
& 1 -
@ RE |
3 2 o° e 0—-t—
@—é— > °—é—lg ~ s
Wl
33 »
25 4,2
v
. 7
S——O% -

Sauf indication contraire, I'épaisseur des
plaques est de 1,5 mm

Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoires de manceuvre standards

Leviers AR49 BR47 ER47 Q V3 R155 BO
s SIS 3P =) e

Force de commande maximum N 12 12 12 28 4 4

Force de relachement minimum N 0,25 0,25 0,2 045 08 1

Course d’approche maximum mm 6,2 6,2 6,2 32 1,45 15

Course différentielle mm 2,109 2,109 2,109 1,05 =04 0,5 =02 0,502

Course totale maximum mm 75 84 75 45 1,9 19

Sauf indication particuliére, lesleviers plats et a galets sont montés dansla position représentée sur les schémas d’encombrement (montage gauche).

Accessoires de montage
H Support unipolaire droit 02 Support bipolaire K2 Support bipolaire
afixation latérale a90°
R f . //: _‘-J ~; . [ e (]
Fon i - |
1 ] = o "’— e F _\-F\Aﬁ -
- ! ; =
o i A S -

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base
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Protégeés

=> 83 111

B Commutation double rupture

B Fixation arriére par écrou ou clipage

B Possibilités de fonctionnement en positions stables
B Choix d’accessoires de manceuvre et de montage

Caractéristiques principales

Fixation arriére Fixation arriére
par écrou par clips
831110 831115
Fonction Connexions
| (inverseur) W1 -W2-W3 [ ] L]
R (rupteur) W1 -W2-W3 0 o
C (contacteur) W1 -W2-W3

Caractaritauos Secirues — —

Calibre nominal / 250V AC (A
Calibre thermique / 250V AC ( ) 17 5 17 5

Caractéristiques mécaniques I B
4 4

Force de commande maximum (N)

Force de relachement minimum (N) 1 1

Position d’action (mm) 11,45+02-025 11,45+ 0,2 - 0,25
Course résiduelle aller minimum (mm) 0,7 0,7

Durabilité mécanique (cycles) 107 107

Force admissible en fin de course maximum (N) 20 20

Position de repos maximum (mm) - -

Course différentielle maximum (mm) 0,502 0,52
Température ambiante d'utilisation (°C) -40 - +85 -40 - +85
Entre-contacts (mm) 0,4x2 0,4x2

Masse (g) 8 8

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiére

- Boitier : polyamide UL94V2

- Contacts : argent nickel

Leviers

- acier zingué

- a galet : polyamide

- vis de réglage : auto - freinées

- plaques : acier zingué, passivé irisé

Nota : Les trous de fixation des minirupteurs comportent des cheminées métalliques.

Produits a la demande, nous consulter

.,\\ B Leviers spéciaux

B Ressort fort
B Contacts spéciaux
B Homologations : UL - cUL

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a double rupture

3_C B T
]
A T2

Courbe d’emploi pour types 83111 0-83 1115
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O Intensité en Ampéres

0102 051 2 5 1016

Encombrements
=» Produit
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=» Connexions
W1 avis W2 a souder W3 pour clips 6,35 mm
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-» Accessoires de manoeuvre

A B E

Section du levier 1 x 6,4 mm Section du levier 1 x 6,4 mm
Q B9 V3

B8x5
21,75

i
!
)
'
1
I
B

Section du levier 1 x 6,4 mm Section du levier 1 x 6,4 mm

Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoires de manceuvre standards

Leviers AR49 BR47 ER47 Q V3 R155 B9

i
b

Force de commande maximum N 12 12 12 28 4 4
Force de relachement minimum N 0,25 0,25 0,2 045 0,8 1
Course d’approche maximum mm 6,2 6,2 6,2 32 145 15
Course différentielle mm 2,109 2,1=09 2,1=09 1,05 =04 0,502 0,502
Course totale maximum mm 75 84 75 45 1,9 19

Sauf indication particuliére, les leviers plats et a galets sont montés dansla position représentée sur les schémas d’encombrement (montage gauche).

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base
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Protégeés

=» 83 154

B Commutation double rupture
B Fort pouvoir de coupure en DC
B Choix d’accessoires de manceuvre et de montage

Caractéristiques principales

A soufflage magnétique

831540

Fonction Connexions

| (inverseur) W1 -W2-W3 (4

R (rupteur) W1 -W2-W3 [

C (contacteur) W1 -W2-W3 °

Caractéristiques électriques ]

Calibre nominal / 250V DC (A) 5

Calibre thermique / 250V DC (A) 17,5

Caractéristiques mécaniques ]

Force de commande maximum (N) 4

Force de relachement minimum (N) 1

Position d’action (mm) 20

Course résiduelle aller minimum (mm) 0,7

Durabilité mécanique (cycles) 107

Force admissible en fin de course maximum (N) 20

Position de repos maximum (mm) -

Course différentielle (mm) 0,652

Température ambiante d'utilisation (°C) -40 - +125

Entre-contacts (mm) 0,5x2

Masse (g) 11
I

Sous 250 VDC : 5 A résistif 500 000 cycles

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiere

- Boitier : polyamide UL94V0

- Contacts : argent nickel

Leviers

- acier zingué

- a galet : polyamide

- vis de réglage : auto - freinées

- plaques : acier zingué, passivé irisé

Produits a la demande, nous consulter

k\ B Leviers spéciaux

B Ressort fort
B Contacts spéciaux
B Homologations : UL - cUL

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a simple rupture

ez (T

3 -~

Encombrements

=> Produit
831540

S L
@ PFC=10,65
@ O 2°019% Prof. 1,2
=» Connexions
W1 avis W2 a souder W3 pour clips 6,35 mm
15
h o <
———
32
P 3
s i
525
82
E
Section du levier 1 x 6,4 mm Section du levier 1 x 6,4 mm Section du levier 1 x 6,4 mm
Q B9 V3
6x85
!
X
s g
f
!
Section du levier 1 x 6,4 mm Section du levier 1 x 6,4 mm
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=» Accessoires de montage

Y 02 K2
Contre plaque Support bipolaire a fixation latérale Support bipolaire a 90°
M2 o)1 (%) ép- 15 V—L» M2
AL g
i o 1 -
9 (o ) |z |
i 1 2 @ = -~ é—d— 4
) o6 S\ o | o
2 - e
! 62 _’,‘ g 42 L €—¢— >, m'

I

H
Support unipolaire droit

224

g42

ép. 15

Sauf indication contraire, I'épaisseur des
plaques est de 1,5 mm

Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoires de manceuvre standards

Leviers AR49 BR47 ER47 Q V3 R155 B9

N N . ' I,

Force de commande maximum N 12 12 12 28 4 4
Force de relachement minimum N 0,25 0,25 0,2 045 0,8 1
Course d’approche maximum mm 6,2 6,2 6,2 32 145 15
Course différentielle mm 21209 2,109 2,109 1,05 =04 0,502 0,502
Course totale maximum mm 75 84 75 45 1,9 19

Sauf indication particuliére, lesleviers plats et a galets sont montés dansla position représentée sur les schémas d’encombrement (montage gauche).

Accessoires de montage

Y Contre plaque H Support unipolaire droit 02 Support bipolaire K2 Support bipolaire
afixation latérale a90°

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base
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Protégeés

=» 83118

B Force d’actionnement réduite
B Course différentielle trés faible
Bl Choix d’accessoires de manceuvre

Caractéristiques principales

Standard Force réduite
831180 83 118 S1
Fonction Connexions
| (inverseur) wi _ smrsor -
| (mverseur) w2 - W3
— —
Calibre nominal / 250V AC (A)
Calibre thermlque / 250V AC (A)
— —
Force de commande maximum (N)
Force de relachement minimum (N) 0,75 30
Position d’action (mm) 1602 16204
Course résiduelle aller minimum (mm) 0,2 0,3
Durabilité mécanique (cycles) 5x10° 5x10°
Force de course totale maximum N 4 3
Force admissible en fin de course maximum (N) 30 30
Position de repos maximum (mm) 16,7 16,6
Course différentielle (mm) 0,03 -0,09 0,03 - 0,09
Température ambiante d'utilisation (°C) -40 - +125 -40 - +125
Entre-contacts (mm) 0,5 0,5
Masse (g) 21 21

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiere

- Boitier : thermodurcissable UL94V0

- Contacts : argent vierge

Leviers

- souple inox

Autres leviers

- acier zingué, passivé, vis auto-freinées

Produits a la demande, nous consulter

R

B Leviers spéciaux
Bl Connexions, températures spéciales
Bl Homologations : UL - cUL

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a simple rupture

A
© 0 s
~cosp=08
107 ‘
5 o f e = Y S ‘ Wl
NN i3 1180
2 A)\! 30V=
106 W\ \\ (-
5 Y
2 S 250V
10° @ Nombre de cycles
s | ssov- ® Circuit résistant
124 ® Circuit selfique
o 15) O Limite d’endurance mécanique
0102 051 2 5 1016 O Intensité en Ampéres

Encombrements

=> Produit
831180/83 118 S1

2 25 26
15
Lolia
il
"4 B
™~
I M

_s
&
¢

=» Connexions

W1 avis W2 a souder

A
A

Crouzet

W3 pour clips 6,35 mm

932 635x08

ﬁ—v‘




-» Accessoires de manoeuvre

52A 52B 52M

o

189

52N 52V

Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoires de manceuvre

70520 029

=

Leviersflexiblesaaction directe :52A - 52B
Leviersarticulésaaction inversée:52M-52N-52V

83118 0 83118 Si 83118 0 83118 Si 83118 0 83118 S1
Force de commande maximum N 25 14 0,85 15 14 25
Force de relachement minimum N 0,8 0,55 0,27 04 04 0,6
Course d’approche maximum mm 45 2 15
Course différentielle maximum mm 0,45 =025 0,3:015 0,16 =009
Course total maximum mm 7 10 5

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base
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=» 83 139

B Protection IP 67, aux hydrocarbures, détergents,

B Commutation double rupture

B Enveloppe double isolation ou antidéflagrante Atex
B Choix d’accessoires de manceuvre

Caractéristiques principales

Standard Basse température Double isolation Antidéflagrant
831390 831395 831392 831391
Fonction Connexions
| (inverseur) Sortie fils .
standard L °
I (inverseur) Sortie fils R
droite / gauche O C C
| (inverseur) Sortie cable

Caracteristiques Sleciriques 1 — | _ _ _

Calibre nominal / 250V AC (A) 6

Calibre thermique / 250V AC (A) 11

Caractéristiques mécaniques _ _ _ _

Force de commande maximum (N) 0,25

Force de relachement minimum (N) 0,6 0,6 0,6 5 x 10<e6

Force de course totale

maximum (N) 4 4 4 4

Force admissible

en fin de course maximum (N) 10 10 10 10

Position de repos maximum (mm) A=8,8/B=9,8 A=8,8/B=9,8 B=9,8 B=9,8

Position d’action A =774 A=7,74 B =8,74 B = 8,74

suivant trous de fixation (mm) B = 8,74 B=8,7+¢

Course différentielle maximum (mm) 0,35 +0,1 0,35 +0,1 0,35 +0,1 0,35 +0,1

Course résiduelle aller minimum (mm) 0,25 0,25 0,25 3

Température ambiante

d'utilisation (°C) 0—-+85 -20 = +85 -20 = +85 -20 = +85

Durabilité mécanique (cycles) 107 5x10° 5x10° 0,6

Entre-contacts (mm) 0,3x2 0,3x2 0,3x2 0,3x2

Masse (g) 37 37 45 37

— — 5 |

Fixation - 4 trous (standard) - -

leatlon 2 trous B B
E— I

Connexion 4 fils souples 4 fils souples Cable 3 x 0,75 mm? long 4 fils souples

0,75 mm? long 0,50 m 0,75 mm? 0,50 m 0,75 mm? long 0,50 mm
@ ext. 2,3 mm @ ext. 2,3 mm @ ext. 5,2 mm @ ext. 2,3 mm

Sortie fils standard S S - S

Sortie fils a droite D D - D

Sortie fils a gauche G G - G
] I

Composants Caractéristiques spécifiques au 83 139 1

Matiere - Composants conformes aux normes EN 50 014 et 50 018

- Boitier : polyester UL94V0

- Contacts : argent

- Membrane : nitrile pour 83 139 0 silicone
pour831391/2/5

Leviers

- acier inoxydable

- a galet : polyamide

Produits a la demande, nous consulter

- Composants conformes a la directive européenne 94/9/CE "atmospheres explosibles"
- Classification groupe Il, atmosphéres explosibles autres que les mines grisouteuses

- Classe de température T6, température maxi de surface 85°C

- Attestation d’examen CE de type n° LCIE 02 ATEX 0034 U

- Numéro de notification : LCIE 03 ATEXQ8002

B Leviers spéciaux

R

B Fils, cables, faisceaux spéciaux

B Températures d’utilisation particuliére

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a double rupture
Types 831390/831391/831395

P =

31 2 4

Inverseur a simple rupture
Type 83 139 2

Courbe d’emploi pour types 831390/1/2/5

A
2 et {— %: 5ms
~cosgp=08
107-=gH‘=-_---.-. U1 831390
5t o LU ] 83130 1-25 @
2 Fse L
105 A 130V=
5 N N
2 R i
10° A © Nombre de cycles
s A ‘ 250V~ ® Circuit résistant
10 ® Circuit selfique
T bis -0 O Limite d’endurance mécanique
, 5

O Intensité en Ampéres

Encombrements

=> Produit

831390-5
Fixation A = 4 trous

1
7
R:15 | {‘Z‘;‘
E: FAFSmE Y
OO -15Ey
H\ 2x©832
2x922
2
e 0
I P e )
gu_ 1l
(6)

@ R: 1,5 sphérique

@ Repérage des fils sur boitier

© Sortie fils & gauche

O Sortie fils a droite

® Sortie fils standard couleur noire

1 = fil noir
2 = fil brun
3 =fil gris
4 = fil bleu

831390-1-5
Fixation B = 2 trous

R:15 22

@ R : 1,5 sphérique

@ Repérage des fils sur boitier

© Sortie fils a gauche

O Sortie fils a droite

© Sortie fils standard couleur noire

1 = fil noir
2 = fil brun
3 =fil gris
4 =fil bleu

@ Crouzet

831392
Fixation B = 2 trous

34

| @)k

p4+02

@ R : 1,5 sphérique

© cable 3 x 0,75 mm2long 0,50 m
1 = fil noir
2 = fil brun
3 =fil bleu




=» Levier position d’ancrage

Type 139
Fixation A = 4 trous
9.4
< ™
O ¥
9 -
™
Y b
LR 24 2[ 73

Type 161
Fixation A = 4 trous

-» Accessoires de manoeuvre

139 EX

0 48x486

161 E
6.3
8 3’!
S

Type 139
Fixation B = 2 trous

139 AX

161 F

9.4

[~
T =

Crouzet

161 A

161 G




Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoiresde

manceuvre standards 79215740 g 70507 524 79215742 g 70507 529

Leviers Pat 139 AX Agalet en bout 139 EX Plat 161A Agalet en bout 161E
R29,7 mm** R28,7 mm** R14,2-R254 mm R13,6 - R24,1 mm

Force de commande maximum N 15 15 2,6 1,7 26 1,7

Force de relachement minimum N 0,2 0,35 0,2 0,35 0,2

Course différentielle mm 15 0,7 1,25 0,7 12

Références accessoiresde

Leviers Pat 161FR22,3mm

9

Agalet smulé 161 GR21,8

@ ="

Force de commande maximum N 2 2
Force de relachement minimum N 0,2 0,2
Course différentielle mm 11 11

Sauf indication particuliere, les leviers plats et a galets sont liviés non montés.
** Exécution montée en usine

Nota :lors du montage du levier, il est recommandé de graisser le sommet du poussoir du minirupteur.

Autres informations

Marquage produit (83 139 1)

&nza

EExdIIC T6

Signification de ces mentions :

& - Utilisation du matériel en atmosphéres explosibles

I - Groupe d’appareils pour la surface

2 - Catégorie d’appareil pour la zone 1

G - Gaz

EEx - Le matériel répond aux modes de protection normalisés par le CENELEC (normes européennes)
d - Mode de protection utilisé : enveloppe antidéflagrante "d"

l - Industrie de surface

C - Subdivision de gaz la plus sévére incluant 'hydrogéne, I'acétylene et le sulfure de carbone
T6 - Classe de température correspondant a +85°C

Lors de la passation de commande, le client doit rappeler :
- La zone d'utilisation (0, 1 ou 2)

- Le type d’atmosphére (gaz ou poussiere)

- Le type de gaz

- La température ambiante d’utilisation

@ Crouzet




=» V3 Etanches

H Protection IP 67

Hl Calibres nominaux de 0,1A a 10A / 250VAC
B Calibre minimum de TmA/4VDC

B Course différentielle réduite

B Choix d’accessoires de manceuvre

Caractéristiques principales

Standard Course différencielle Bi niveau Bi niveau course
831690 réduite 83169 8 différencielle réduite
83169 4 83169 9

Fonction Connexions

| (inverseur)  Sortie fils a droite  [IIIN831169100201

I (inverseur)  Sortie fils a gauche

ou céble O ® ® ®
— — — —
Calibre nominal / 250V AC (A)
Calibre thermique / 250V AC (A) 10

Caractéristiques mécaniques W | _ _ _

Force de commande maximum (N) 4,5
Force de relachement minimum (N) 1 1 1 1
Force de course totale maximum N 8 8 8 8
Force admissible 20 20 20 20
en fin de course maximum (N)
Position de repos maximum (mm) 15,9 15,9 15,9 15,9
Position d’action (mm) 14,7+°% 14,7°° 14,7+°5 14,7+95
Course différentielle maximum (mm) 0,35 0,07 0,35 0,07
Course résiduelle aller minimum (mm) 1 0,4 1 0,4
Température ambiante d’utilisation (°C)  -20 = +85 °C -20 - +85 °C -20 = +85 °C -20 - +85 °C
Durabilité mécanique (cycles) 5x10° 5x10° 5x 10° 5x10°
Entre-contacts (mm) 0 4 0 4 0 4 0 4
Masse (g)
— — — —
Sortie fils a droite
Sortie fils a gauche G G G G
Sortie cable C C C C
Connexion fils Fils souples PVC 1 mm? Fils souples PVC 1 mm? Fils souples PVC 1 mm? Fils souples PVC 1 mm?
long 0,50 m, @ ext. 2mm  long 0,50 m, D ext. 2mm  long 0,50 m, @ ext. 2mm  long 0,50 m, @ ext. 2 mm
Connexion cable PVC 3 x 0,75 mm? PVC 3 x 0,75 mm? PVC 3 x 0,75 mm? PVC 3 x 0,75 mm?

long 0,50 m, @ ext. 5 mm long 0,50 m, @ ext. 5 mm long 0,50 m, @ ext. 5 mm long 0,50 m, @ ext. 5 mm

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiere

- Boitier : polyester UL 94 VO

- Contacts : argent / nickel - alliage d’or (bi niveau)
- Membrane : silicone fluoré

Leviers

- acier inoxydable

- a galet : polyamide

- Poussoir : acier inoxydable

Produits a la demande, nous consulter

B Leviers spécaux
B Fils, cables, faisceaux spéciaux
Bl Homologation : UL - cUL

R

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a simple rupture

Courbe d’emploi pour type 83 169 0 Courbe d’emploi pour type 83 169 4
o 2 ___{:%=5ms (1) 2 __e_{:%=Sms
~cosp=08 ~cosp=08
1077”” A o 107 0
\\ \\\\
N 250V~ —_
\; 250V~
10 250V~ ©® Nombre de cycles 10° @ Nombre de cycles
S ® Circuit résistant ® Circuit résistant
® Circuit selfique ® Circuit selfique
10t | e O Limite d’endurance mécanique 10 | e O Limite d’endurance mécanique
0102 051 2 5810 ® Intensité en Ampéres 0102 051 2 5810 @ Intensité en Ampéres

83 169 8 et 83 169 9 bi niveau

Ces modeles sont congus pour fonctionner indifféremment sur des circuits de type bi niveau (1 mA 4 V minimum) ou moyenne intensité (5 A maximum).
Cependant, un produit donné ne doit commuter qu’un seul et méme type de circuit pendant toute son utilisation.

Encombrements
=> Produit
Sortie fils Sortie cable
20,2102
2z ’l 33515
.

(&)
13,1
™ 138
31568
r

i

1]
=] =

T & f

s 1@ @\

3x1mm?

831690 /8
831694/ 9

™
®
o
N
Y

> 3x0,75mm2 4
st
» 65
N
e e P
CEEEE
© PFC =131 @ Sortie gauche
© Sortie droite @ Cable 3 x 0,75 mm?
© Fils 1 mm? 1 = fil noir (commun)
1 = fil noir (commun) 2 =fil brun (NF)
2 = fil brun (NF) 4 = fil bleu (NO)
4 = fil bleu (NO)

=» Levier position d’ancrage

Leviers type 139 Leviers type 161

10,3
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-» Accessoires de manoeuvre

139 AX

161F

139 EX

Accessoires de manoeuvre et de montage

161 A

M~
x R
F Ql «
o ~
P ok
O jom] =

Références accessoiresde
manceuvre standards 79215740 79 507 524 79215742 79507 529
Leviers Pat 139 AX Agalet en bout 139 EX Pat 161A Agalet en bout 161E
R29,7 mm** Re8,7 mm** R14.2* - RR54 mm* R13,6* - RR4,1 mm*
F » »
=3 == M T, ) ()
Position d’ancrage D D A B A B [¢} A B A B [¢}
Force de commande maximum N 25 25 25 42 14 25 35 25 45 14 25 35
Force de relachement minimum N 04 04 05 1 025 05 0,6 05 1 025 05 06
Course différentielle mm 12-05 12-05 08 04 16 08 06 08 04 16 08 06
Références accessoiresde
manceuvre standards 70507 328 79 218 651
Leviers Plat 161F R22,3 mm* Agalet smulé 161 G*

Position d’ancrage A B A B
Force de commande maximum N 15 26 15 26
Force de relachement minimum N 025 05 025 05
Course différentielle mm 16 0,8 16 0,8

Sauf indication particuliére, lesleviersplats et & galets sont livrésnon montés.
* Pour montage en usine, préciser la position d’ancrage A,Bou C.

** Bxécution montée en usine

Nota :lors du montage du levier, il est recommandé de graisser le sommet du poussoir du minirupteur.

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base

7
A
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=» 83 123

H Protection IP 66
B Encombrement réduit*

Caractéristiques principales

Standard
831230

Connexions
Céble A05 VVF

Fonction
| (inverseur)

Enveloppe bombée
831230

Carsciriatiues Sccrigues — —

Calibre nominal / 250V AC (A

Calibre therm|que / 250V AC (A)

— —
Force de commande maximum (N)
Force de relachement minimum (N) 1,5 1,5
Force de course totale maximum N 8 8
Force admissible en fin de course maximum (N) 30 30
Position d’action (mm) 11,4204 16,5%0°
Course différentielle maximum (mm) 0,2 0,25
Course résiduelle aller minimum (mm) 0,25 0,2
Température ambiante d'utilisation (°C) 0—-+85 0—-+85
Durabilité mécanique (cycles) 2x10° 2x10°
Entre-contacts (mm) 0,5 0,5
Masse (g) 45 50

Connexions
Connexion

Cable 3 x 0,75 mm? sous
gaine @ ext. 7,6 mm maxi
Longueur standard 0,50 m

Commun (1) : noir
Normalement fermé (2)
Normalement ouvert (4)

:brun
: bleu

Cable 3 x 0,75 mm? sous
gaine @ ext. 7,6 mm maxi
Longueur standard 0,50 m

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiere

- Enveloppe : nitrile

- Contacts : argent

- Support contact : polyamide

- Support fixation : acier zingué, passivé

Produits a la demande, nous consulter

=

B Enveloppe, fils, cables spéciaux pour environnement spécifique

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a double rupture

Courbe d’emploi

® O L.
el ___{“. F=5ms
~cosp=08
107
5 ]
2 N @
10° i
st N 250V~
2 Il
108 i
5 ~ © Nombre de cycles
Pja s @ Circuit résistant
o . O Circuit selfique
or o515 o © O Limite d’endurance mécanique

O Intensité en Ampéres

Encombrements

=» Produit
83 123 Standard 83 123 Enveloppe bombée

212

123 _
103

@ 2trous @3,2 @ R6 sphérique
® 2 trous @ 3,2

Autres informations

Montage - Actionnement
L’actionnement manuel doit se faire par I'intermédiaire d’une piéce isolante afin de respecter des Exigences Essentielles de Sécurité en vigueur.
Un des trous de fixation doit étre utlisé comme borne de terre de protection.
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=» V4 Etanches

B Protection IP 67

H Calibres nominaux de 0.1A a 10A/250VAC

B Calibre minimum de TmA/4VDC

B Température d’emploi de -40°C a +125°C

B Choix d’accessoires de manceuvre sur 2 positions

Caractéristiques principales

Haute intensité Bi-niveau Moyenne intensité Standard
83180 83 181 83 183 83 186

Fonction Connexions
| (inverseur) W2S [ J ® [
| (inverseur) W7S [ J [ 4 [
| (inverseur) FDO [ J (] ®
I (inverseur) X1A* - X1S* - X2A* - X25* - X3A*

- X3S* - FBO - FGO - CDO** - 831800 831810 831830 83186 0

CBO0** - CGO**
R (rupteur) s WS PP B0 - Feo- 83180 6 831816 831836 83186 6
C (contacteur) - Was - W7S - FDO 0 - FGO- 831808 831818 83183 8 83186 8
Caractéristiques électriques el e e —
Calibre nominal / 250V AC (A)
Calibre thermique / 250V AC (A) 12 5
Caractéristiques mécaniques I — — —
Force de commande maximum (N)
Force de relachement minimum (N) 1 0,8 0,8 0,8
Force de course totale maximum (N) 5 4,2 4,2 4,2
Force admissible en fin de course maximum (N) 10 10 10 10
Position de repos maximum (mm) 9,3 9,3 9,3 9,3
Position d’action (mm) 8,403 8,403 8,403 8,403
Course différentielle maximum (mm) 0,1 0,1 0,1 0,1
Course résiduelle aller minimum (mm) 0,6 0,6 0,6 0,6
Température ambiante d’utilisation
pour version cosses (°C) -40 = +125 -40 - +125 -40 = +125 -40 - +125
Température ambiante d’utilisation
pour versions fils/cable (°C) -40 = +105 -40 - +105 -40 = +105 -40 - +105
Durabilité mécanique (cycles) 10° 2x10° 2x10° 2x10°
Entre-contacts (mm) 0 4 0 4 0 4 0 4
Masse (verS|on cosses) g

R

* Nous consulter pour type 83 180
** Version cable pour types 83 181, 83 183 et 83 186

Caractéristiques complémentaires

Composants

Matiéere

- Boitier : Polyester UL 94VO

- Bouton : Polyester

- Membrane : Silicone

- Contacts : AgCdO ou AgSnO2
AgNi doré (Bi niveau) ,

- Cosses : laiton étamé, argenté

- Cable / Fil : PVC

Leviers

- plat : acier inox

- a galet : inox, galet polyamide

Produits a la demande, nous consulter

R

B Leviers spéciaux

B Fixations spécifiques

B Fils, cables, faisceaux spéciaux
Bl Homologations NF - UL - cUL

Pour passer commande, voir page 12
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Inverseur a simple rupture

Courbe d’emploi sous 250 VAC Pouvoir de coupure en courant continu
(1)
b @
2x10 8311811 83180 83 181 83183 83186
100 A | 1oy _Pesistif 10A 6A 3A 6A
= 83186 — Inductif /R5 ms 10A 6A 3A 6A
— i oqy _Pesistif 10A 6A 3A 6A
o 5188 NN Inductif /R5 ms 5A 5A 3A 5A
10 B
831 0‘
4 |
10 -
005 01 02 05 > 510 @

©® Nombre de cycles
@ Circuit résistif
® Intensité en Ampéres

Le modele 83 181 est congu pour fonctionner indifféremment sur des circuits de type bi niveau (1 mA 4 V minimum) ou moyenne intensité

(6 A maximum).
Cependant, un produit donné ne doit commuter qu’un seul et méme type de circuit pendant toutes son utilisation.

Encombrements

=» Produit
Version symétrique Version asymétrique
types 83 180/181/183/186 types 83 180/181/183 /186
£02 =\
B S
g | 227" R=2
K - o=
o r (jm ocz;
gy i =|10,16_5,08/=
% 005 Fixation par 2 vis M2
E| 5% T 05|\ 92250 Couple de serrage avec vis seule : 0,2 Nm,
© 050 5001 avec vis + rondelle : 0,3 Nm
N ] | e
. =‘ 5|75 |
s
©
19,9762
@ PFC = 7,6 max.
=» Connexions
was w7s X1A
A souder A clip 2,8 x 0,5 Sortie circuit imprimé droite
!
o :‘ Q| “
S 0 (%)
~ ©1,8-01 -
S| v
s | 8 @12 R=0,5
<| - L~ >
[eo) .Y 0,8
I
0] I (]
N o I
[on 0 |
~ o
0 | o
N~
L [te) I
imal ~
.28 imul
28
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X1S
Sortie circuit imprimé droite

3,8

Sorties fils

o

Y
Y
w

2P

O FGo

® FDO
© Standard 500 mm

Noir = Commun
Gris = NF
Bleu = NO

Section fil :
83181 /83 183/83 186 = 0,5 mm?
83 180 = 0,75 mm?

=» Percage
Implantation sur circuit imprimé

Asymétrique
X1A, X2A, X3A

(1 e 0o
o

01,301
10°°710,16*"
Lgi

15*°715,24*"

®1cC
® 4.NO
® 2.NC

Implantation sur circuit imprimé avec pions

de maintien
12,95+ 01 gw
5+01@%/
@1.3201

Asymétrique
€ —_—

S 0‘01/1016*01

S
© 15:01/15,24=01

‘q—

=» Levier position d’ancrage

Position d’ancrage

A 575 125 g
\%
m’ﬁ g i g
© ©
I O =0
] U 0
13.25 3.75

X2A - X2S8
Sorties latérales, circuit imprimé arriere

Sortie fils / cable
CBO cable sortie bas

10,8 max.

@ Standard 500 mm

Noir = Commun
Gris = NF
Bleu = NO

Section fil :
83181 /83 183 /83 186 = 0,5 mm?
83 180 = 0,75 mm?

Implantation sur circuit imprimé
Symétrique
X1S, X2S, X3S

©

7,5%7,62"
RECREELN
15°°715,24*""

[1 B Ke
® 4.NO
® 2.NC

Implantation sur circuit imprimé
avec pions de maintien

Symétrique
12.25 =01
3;) 9.5:01
| -
U 0 2.9:005
@1.3:01
7.520.1/7 2101
15201/15.24 =01

@ Crouzet

X3A - X3S
Sorties latérales, circuit imprimé avant

5,08

.
== 3
@ 2
6,4 -
® caGo
® cbo

© Standard 500 mm

Noir = Commun
Gris = NF
Bleu = NO

Section cable :
83181 /83 183/83 186 = 3 x 0,5 mm?



-» Accessoires de manoeuvre

170 A
Plat
* R
N
F @)
'| | |'
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o
3
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Recommandations pour commande latérale

ow &

= A

/T\ﬁ*

=» Accessoires de montage

Pions de maintien

@ Sortie X2

Pions de maintien

|

@ Sortie X3

@ Crouzet
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Accessoires de manoeuvre et de montage

Références accessoiresde
manceuvre standards 79 253 327 79 253 326 79218454
Leviers Plat 170AR18,3 Plat 170A R4 Plat 170AR41 Agalet 170ER20

% % % ( %
Position d’ancrage A B A B A B A B
Coefficient 3 15 4 2 7 35 3 15
Position d’action 1014 9,209 10,77 9,6+ 12,7+ 10,6+'8 15514 14,509
83180 ES 8,818
83181/183/ 186 4= 936
Références accessoiresde
manceuvre standards 79253 329
Leviers Agalet simulé 170F Avis170D * Agalet latéral 170 B.*

R19,5

Position d’ancrage A B
Coefficient 3 15
Position d’action 12,9+15 11,9+

Sauf indication particuliere lesleviers sont livrésnon montés.
Pour montage en usine, préciser la position d’ancrage A ou B.
* Qur demande

Autres informations

Montage - Actionnement
Voir notions techniques de base

Degré de protection

- Version cosses :
—enveloppe = IP67
— cosses = |IP00

- Version fils / cable :
- sortie / enveloppe = IP67

Calcul des forces : diviser les forces du minirupteur par le coefficient du tableau.
Calcul des courses : multiplier les courses du minirupteur par le méme coefficient.

@ Crouzet




Détecteurs de position
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Guide de choix des détecteurs de position

Détecteurs de position Universels

Série 83 840 0 Standard : Action brusque et boitier métallique

Poussoir / Poussoir a galet | Levier a galet Levier réglable a galet Téte rotative Flexible

i

[

104 104 104 105 105

Série 83 840 7 Manoeuvre positive d’ouverture : Action brusque et boitier métallique

Poussoir /

L Levier a galet Levier réglable a galet Téte rotative
Poussoir a galet

108 108 109 109

Détecteurs de position normalisés selon EN 50 047

Série 83 850 : Action dépendante ou brusque et boitier métallique ou thermoplastique a double isolation

Pousso!r{ Levier a galet Levier réglable a galet Leviers spéciaux
Poussoir a galet
I é ’
112 114 116 118

Série 83 854 a réarmement manuel : Action dépendante et boitier métallique ou thermoplastique

Pousso!r{ Levier a galet Levier réglable a galet
Poussoir a galet
120 122 124

Légende

Action dépendante : effet dépendant de la vitesse de commande (pour circuits résistifs, précision des déclenchements, puissance élevée).
Action brusque : effet indépendant de I'action sur I'organe de commande. Maintient la vitesse de déplacement et la pression des contacts
(pour circuits capacitifs, besoin de course différentielle).

@ Manoeuvre positive d’ouverture : assure I'ouverture des contacts lorsque I'organe de commande est actionné.

@ Crouzet




Guide de choix des détecteurs de position
| Détecteurs de position normalisés selonEN50041

Détecteurs de position normalisés selon EN 50 041
Série 83 863 a cable et a réarmement manuel : Action dépendante et boitier métallique

Série 83 861 : Action dépendante ou brusque et boitier métallique

Poussoir / Poussoir a galet | Levier a galet Levier réglable a galet Leviers spéciaux Cable

®

130 128 132 134 136

Détecteurs de position a faible encombrement normalisés selon NFC 63

Série 83 870 standard : Action brusque etboitier | Série 83 870 bas-niveau : Action brusque et | Série 83 880 :

métallique, entraxe de fixation 20 mm boitier métallique, entraxe de fixation 20 mm Action brusque et
boitier métallique,

entraxe de fixation
25 mm

Sortie cable Sortie connecteur Sortie cable Sortie connecteur Sortie cable

141 144 148 148 152

Détecteurs de position spécifiques
Série 83 581 Série 83 589 Série 83 731/732/733 | Série 83 800

Protégés Environnements séveres| De précision Miniatures

156

Détecteurs de position de sécurité

158 160 162

Série 83 893 : Action dépendante et boitier plastique Série 83 894 : Action dépendante et boitier
métallique
A clé sans verrouillage A clé avec verrouillage A levier et axe rotatif Avec verrouillage Sans verrouillage

® ® ®

@l =

168 172 174 176

@ Crouzet




Notions techniques de base

Introduction

Par «détecteur de position», nous entendons tout appareil devant étre
actionné par un organe d’attaque mécanique, du fait :

m soit de la forme de son organe de commande

m soit de I'effort important nécessaire a son fonctionnement.

Les détecteurs de position se caractérisent par :

une grande capacité électrique

une grande résistance aux chocs accidentels

une bonne protection aux projections liquides et au ruissellement
une importante gamme d’organes de commande permettant

de les adapter aux mécanismes les plus variés.

Construction

Nos appareils sont congus suivant les recommandations internationales,
CEl et /ou Européennes (EN).

Lattestation de conformité a ces normes et recommandations est réalisée
par la déclaration de conformité du fabricant (rédigé conformément au
guide ISO/CEI 22 - EN 450-14).

Caractéristiques suivant les prescriptions générales des normes

NFC 63140 - CEI/EN 60947-5-1.

Ligne de fuite et distances d’'isolement dans I'air : CEl 60664.1 - NFC 20-040.
Nos détecteurs de position conformes a la CEI/EN 60947-5-1 peuvent
équiper les machines-outils et machines pour 'industrie conformes a
NFC 79130 - CEI/EN 60204.1 - VDE 113.

Caracteéristiques électriques

=» Courant assigné d’emploi (le):

Valeur de courant qui sert de base aux conditions d’utilisation du
détecteur, et aux essais d’endurance.

=» Courant thermique (Ith):

Valeur de courant que le détecteur est capable de supporter en I'absence
de manceuvre électrique et pour un échauffement n’excédant pas 60°C.

-» Tension assignée d’isolement (Ui):

Tension de référence pour les essais diélectriques et pour les lignes de
fuites. Elle doit étre supérieure ou égale a la tension assignée d’emploi.

=» Catégories d’emploi (CEI/EN 60947-5-1):

m AC 15 pour commande d’électroaimants en courant alternatif
m DC 13 pour commande d’électroaimants en courant continu.

=» Désignation de I’élément de contact (CEI/EN 60947-5-1):

Une lettre et un nombre définissent la catégorie d’emploi, la tension et le
courant assignés d’emploi.

Exemple : A 300 signifie : en AC 15, tension d’emploi maxi 300 V, le 6 A
120V, 3 A 240 V.

=» Schéma électrique du bloc contact :

Forme Zb Forme Za Point commun
[ | 2
\- [ @ 11—

Les 2 contacts sont Les 2 contacts ®

électriquement sont de

séparés méme polarité

(D

/-]
AN

=» Manceuvre positive d’ouverture des contacts
(CEVEN 60947-5-1, annexe K) &

Pour les contacts utilisés dans les applications de sécurité, détecteurs de
position, arrét d’'urgence dispositif d’arrét d’urgence, I'assurance d’ouver-
ture est exigée (voir CEIl, EN 60204). Apres essai de fermeture sur court-
circuit, 'ouverture du contact est vérifié par un essai a la tension de choc
(2500 V).

=» Elément de contact :

Contact a action brusque

Il est caractérisé par des points d’action et de relachement non confondus.
La vitesse de déplacement des contacts est indépendante de la vitesse
de I'organe de commande. Cette particularité permet d’obtenir des
performances électriques satisfaisantes méme en cas de faibles vitesses
de déplacement de I'organe de commande.

ANVV

A : Course totale (CT) de 'organe de commande
B : Course d’approche (CA) jusqu’a ouverture de I'élément de contact
C : Course de relachement de I'élément de contact
D : Course différentielle (CD)

F : Course nécessaire pour atteindre la poisition d’ouverture positive
(COP)

Contact a action dépendante

La vitesse d’ouverture et de fermeture des contacts est dépendante de la
vitesse de I'organe de commande.

Les positions d’enclenchement a l'aller et au retour sont identiques, il n’y a
pas de course différentielle.

NC ><
NO ><

A : Course totale (CT) de I'organe de commande

B : Course d’approche (CA) et de relachement (CR) du contact NF
C : Course d’approche et de relachement du contact NO

F : Course nécessaire pour atteindre la poisition d’ouverture positive
(COP)

Réglementation

=» Directives européennes

Nos détecteurs de position sont conformes a la Directive Technique de la
Communauté Européenne Basse Tension 73/23/CEE et sont utilisables
dans le cadre de la Directive Machines 89/392/CEE.

rouzet



Conditions d’environnement

=> Température d’emploi

Nos détecteurs de position employés dans la fourchette de température
conserveront sans modification sensible, leurs caractéristiques mécani-
ques et électriques. Dans le cas d'utilisation au dela des valeurs affichées,
nous consulter.

=» Traitement de protection

Le traitement réalisé sur nos détecteurs de position convient a la trés
grande majorité des applications.

Les pieces en acier sont, zinguées ou peintes selon leur fonction
meécanique.Information plus compléte sur demande.

Ce traitement permet une utilisation de nos détecteurs dans les conditions
de température et d’humidité suivants :

20 40 50

95 80 50

=» Degré de protection

Selon la classification CEl 529 ou NFC 20010 Les normes définissent
par un code IP les degrés de protection du détecteur de position, contre
'accés aux parties sous tension,contre la pénétration de corps solides
étrangers et de I'eau.

1€f chiffre caractéristique

Protection du matériel contre Protection des personnes
la pénétration de corps solides contre I'accés aux parties
étrangers dangeureuses avec

0 | (non protégé) (non protégé)

4 | de diametre > 1,0 mm Fil @ 1 mm

5 | protégé contre la poussiere Fil @ 1 mm

6 | étanche a la poussiere Fil @ 1 mm

2€ chiffre caractéristique
Protection du matériel contre la pénétration de I'eau avec effets nuisibles

0 | (non protégé) 6 | Projection puissante a la lance
) o R o ) ) 4 | Projection d’eau 7 | Immersion temporaire

Ce traitement peut ainsi convenir a des applications en ambiances tropi- 5 | Projection a la lance 8 | Immersion prolongée
cale et équatoriale, pour du matériel placé a I'intérieur des locaux, a I'abri
des conditions atmosphériques directes.
Pour des tenues a des ambiances trés séveres, des protections
renforcées peuvent étre envisagées, nous consulter.
=» Prescriptions de montage
Protection contre les chocs électriques.
Lutilisateur doit respecter les régles de montage liées au mode
de protection contre les chocs électriques définis par les normes
CEI/EN60 536.1 - EN 60204.1 - NFC 20030 :
Classe I: liaison circuit de terre. Protection par disjoncteur différentiel.
Classe lI: double isolation.
Classe llI: tres basse tension de sécurité.
=» Couple de serrage des vis :

1: Serrage levier 1,2a21,5Nm

Corps plastique | Corps métallique

2: Vis de fixation

de la téte 0,720,8Nm | 0,8a1Nm

3: Vis de fixation

du couvercle 0,720,8Nm | 0,8a1Nm

4: Vis de fixation 2a25Nm
-» Réglage des tétes rotatives a effet momentane,
action a droite ou a gauche :
Pour série :
83 850 6° (x 360°) (83 870)
83 851 10° (x 360°)
83 854
83 855 ¥y 4 \@>
83 861
53 863 4 4 4

< Crouzet
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Caracteristiques méecaniques
Terminologie

=» Forces - Positions - Courses

Position de I'organe de commande

FC FOP FCT FR
| |
\ i \ Y
= % = aQ
o (&) O (@]
| & e
PRP PA PTR POP PEC PRL

, Circuit
électrique

Forces

Positions

Courses

- Manceuvre positive d’ouverture : voir CEI/EN 60947-5-1 Chapitre 3 § 2.2

102 £~
< Crouzet




Détecteurs de position Universels

=>» Série 83 840 0 Standard
=>» Série 83 840 7 Manceuvre positive d’ouverture

Caractéristiques générales

Conformité aux normes CEI 947-5-1, EN 60947-5-1, NFC 63140, NFC 63143, VDE 0660/200
pour version a manceuvre positive d’ouverture

Version Unipolaire

Degrés de protection 1P66

Cavaliers et vis M3,5

Section maxi fil 2 mm?

Protection électrique Borne de masse a l'intérieur

Raccordement pour presse-étoupe n°13 @20,4 pas 1,411

(livré avec 2 bouchons filetés, non montés)

Plus d'informations sur www.crouzet.com @ Cro uzet




Détecteurs de position Universels

=» Série 83 840 0 Standard

B Téte métallique orientable
B 4 positions a 90°
B Boitier métallique

Caractéristiques principales

Poussoir acier Levier renforcé Levier réglable
a galet thermoplastique pas a pas a galet
Boitier Action
Métallique Brusque 838400 838410 838420
Fonction NO+NF NO+NF NO+NF
Séquence 122’ gm0 3 gm0 6 11mm
Action brusque ?‘21 % ?g E ?g %
37 | 34 < 34 <
0, 0,7 15
I I S
Force de commande minimum (N)
Force de commande minimum (cmN) - -
Force de course totale minimum (N) 22 25 15
Force de course totale minimum (cmN) - - -
Durabilité mécanique (cycles) 107 107 107
Températures limites emploi (°C) -10 - +70 -10 - +70 -10 - +70
Masse (g) 310 310 310
I B B

Accessoires pour 83 843 0 (voir Encombrements - Accessoires de montage)
Levier en acier zingué passivé

Galet thermoplastique

Livré avec écrou, rondelle et cale de positionnement non montés

Caractéristiques générales

Tension assignée d’isolement (Ui) V 600

Courant thermique (Ith) A 10

Catégorie d’emploi AC 15 : A600
DC 13 : P300

Produits a la demande, nous consulter

.\\ B Homologations : UL/ CSA

Pour passer commande, voir page 12

@ Crouzet




Levier réglable a galet

Levier réglable a galet
escamotable

Téte rotative
a effet momentané
Action droite / gauche

Poussoir
a galet thermoplastique
en bout

Flexible métallique

83 8421 83 8422 838430 838450 83846 0
NO+NF NO+NF NO+NF NO+NF NO+NF
12O 6 11mm 120 6 11mm 0 o5° 60° 120 25 6 mm 0 10° 15°
i = %;ﬁé %Eﬁ% i : 8 E
34 < 3-4 < 34 B 3-4 < 34 e
1,5 15 7° 0, 30

8 8 - 10 175

R N 20 N N

15 15 - 22 25

R N 33 N N

107 107 107 107 107
-10-+70 -10-+70 -20 - +70 -10-+70 -10-+70
310 310 310 300 310

Fonction
Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Za). Les contacts doivent étre de méme polarité.

3 4
1 2

Courbe d’emploi pour version standard

0 9 9fbeoms
~cos@=08
10’ == -'0
5 me
— ] 30v=
2
108 1 250V~
5
] 380V~
2
5
10 © Nombre de cycles
5 . . .
® Circuit résistant
2 ® Circuit selfique
B AR .
10 O Limite d’endurance mécanique

o7z o5 T 2z 5 w06 @ @ Intensité en Ampéres
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Encombrements

=>» Produit
Corps
65, <
a T s sJ [0
AP ‘
i hudV | | I B |
% ‘ (@) (]
S 77 T
i . @ -
5 56 5 36

@ Axe de rotation des tétes
@ Presse étoupe n°13

=» Accessoires de manoeuvre

838400
215
» 215
, pgr
O
o
e N ‘
(’1/” VikA‘ra—t
S S I
838421
018x6
b
)
&
(/L2 4
o A R4O. @
P ;71_\
— _ A 4
L:ﬁ’,*_ﬁk‘i}r’\
|— 20 « 1

838410

838422

[~
T =

Crouzet

58—775

838420

Angle mini entre 2 réglages successifs 0°10

838430

-

39,5

-t

375

4. X 2

M5x5

22

o

0,5




838450 838460

0 11x34 015 8,

T
by
N
ok
i

79 210 997 (pour 83 843 0) 79 210 998 (pour 83 843 0)

Réglage ou position du levier suivant sens de montage cale 1

@ cale 1 @ cale 1
Réglage de 90° en 90° Réglage de 6° en 6°

-~
&, Crouzet




Détecteurs de position Universels

=>» Série 83 840 7 Manceuvre positive d’ouverture

B Téte métallique orientable

B 4 positions a 90°

B Boitiers plastique ou
métallique

Caractéristiques principales

Poussoir acier Levier renforcé
a galet thermoplastique

Boitier Action

Métallique Brusque 838407 838417
Fonction NF NF

Sequence 0 25 4F 6 0 3 45F 6mm

. mm
Action brusque 1-2 [ 1-2 >
1-2 < 12 <
0,7+ 0,7~

Manoeuvre positive d’ouverture @ @

Caractéristiques mécaniques I E—

Force de commande minimum (N)
Force de commande minimum (cmN) - R

Force d’ouverture positive minimum (N) 10 15

Force d’ouverture positive minimum (cmN) - -

Force de course totale minimum (N) 22 25

Force de course totale minimum (cmN) - -
Durabilité mécanique (cycles) 107 107
Températures limites emploi (°C) -10 - +70 -10 - +70
Masse (9) 310 310

Caractéristiques générales

Tension assignée d’isolement (Ui) V 600
Courant thermique (Ith) A 2,5
Catégorie d’emploi AC 15: C600

DC 13: R 300
Essai de court-circuit Selon CEI 947-5-1 paragraphe 8.34
Intensité présumée de pointe 1000 A sous 250 VAC 0,5 < cos ¢ < 0,7
Dispositif de protection de court-circuit (DPCC) Fusible 10 AgF

Produits a la demande, nous consulter

k\ B Homologations : UL/ CSA

Pour passer commande, voir page 12

@ Crouzet
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Levier réglable Levier réglable a galet Levier réglable Téte rotative a effet Poussoir a galet
pas a pas a galet a galet escamotable momentané thermoplastique en
Action droite / gauche bout
838427 838428 838429 838437 838457

NF

NF NF NF
9F  11mm 0 6 9F 11mm 0 1mm 0 25° 45F  gQ° 0 25 4F 6 mm
> 12 12 > 1-2

1,5t

0 6 6 9F 1
12 - > - > 12 >
12 < 12 < 12 < 12 % < 1-2 <
1,5k 1,50 70 0,7l

8 8 8 - 10

. . . 20 _

10 10 10 - 10

. . . 20 .

15 15 15 - 22

. - - 33 -

0 107 10 107 10
-10=+70 10=+70 -10=+70 20-+70 10-+70
310 310 310 310 300

Fonction
Elément de contact a double rupture a 2 bornes (forme Y : contact normalement fermé) a manceuvre positive d’ouverture.

&
1——2

Courbes

Courbe d’emploi pour version a manceuvre positive

© 0 0, m
~cosp=08
7
10 ==y paov—
5 \\$
2 | 250V~
10° | 380V~
5
2
10°
5 @ Nombre de cycles
@ Circuit résistant
2 ® Circuit selfique
10 e O Limite d’endurance mécanique

0102 05 1 2 5 1016 O Intensité en Ampéres
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Encombrements

=» Produit
Corps

b
-
i
Gy

73
e
ﬁ 53t0]
I _\\\
7

-,
e
5| 56

7
B
N

—
[
Sla

@ Axe de rotation des tétes
@ Presse étoupe n°13

-» Accessoires de manoeuvre
838407 838417
015

>
: pgr

838428 838429

58—+775

838457

9 11x34 015

Ll e
P~—+¥J

79 210 997 (pour 83 843 7) 79 210 998 (pour 83 843 7)

Q Crouzet

838427

@ Angle mini entre 2 réglages successifs 0°10
838437

L 395 _
< 375,
4 X 2 0
X
3 s
o L 2y
o e Y
Y o
R '

L0

@ cale 1

Montage de la cale 1 inversé interdit
Réglage de 90° en 90°



Détecteur de position normalisé selon EN 50047

=>» Série 83 850 a poussoir / poussoir a galet

=>» Série 83 850 a levier a galet

=> Série 83 850 a levier réglable a galet

=9 Série 83 850 a leviers spéciaux

=> Série 83 854 a poussoir / poussoir a galet a réarmement manuel
=> Série 83 854 a levier a galet a réarmement manuel

=>» Série 83 854 a levier réglable a galet a réarmement manuel

Caractéristiques générales
Conformité aux normes

CEI 536-1, CEI 947-5-1, CSA C22.2 N°14, EN 50047, EN 60947-5-1,
EN 60204-1, NFC 20030 (classe Il pour 83 850/ classe | pour 83 851) ,
UL 508, VDE 0660/200

Degrés de protection 1P66

Version Unipolaire

Tension assignée d’isolement (Ui) V 500

Courant thermique (Ith) A 10

Catégorie d’emploi A300 - Q300
AC15=6 A/250 V - 1,9 A/380 V
DC13=3 A/24 V

Essai de court-circuit selon CEl 947-5-1

Intensité présumée de pointe 1000 A sous 250 V AC 0,5 < cos ¢ < 0,7
Dispositif de protection de court-circuit (DPCC) fusible 10 A gF

Protection électrique par borne de masse a I'intérieur .

(83 851/ 83 855)

Connexions

Cavaliers et vis M 3,5

Section maxi fil 2x1,5mm?/1x25mm?

Raccordement par presse étoupe PG13

Homologations 83 850, 83 851 : UL listed A300 - Q300 CSA A300 - Q300

83 854, 83 855 : Version rupture lente NF + NO, UL/CSA nous consulter

Plus d'informations sur www.crouzet.com @ Cro uzet




Détecteur de position normalisé selon EN 50047

=>» Série 83 850 a poussoir / poussoir a galet

B Téte métallique orientable
B 4 positions a 90°

Caractéristiques principales

Poussoir acier

Poussoir a galet acier

Levier a galet
thermoplastique vertical

Levier a galet
thermoplastique latéral

Boitier Action

a double isolation

Thermoplastique dépendante

A courly Colation P 83 850 011 83 850 511 83850 111 83 850 211

Métallique brusque 83 851 001 83 851 501 83 851 101 83 851 201

Métallique dépendante 83 851 011 83 851 511 83 851 111 83 851 211

Particularité C -

Forme suivant EN 50047

Fonction NF+NO NF+NO NF+NO NF+NO

Séquence 0 18  45F  6mm 0 32 78F mm 0 65 15,5Fmm 0 65 15,5Fmm

Action brusque 2122 > 21-22 > 2122 > 2122 =
53 2 ik 5 4% ERRiL =
1314 < 13-14 < 1314 < 1314 <

0, 1, 3 3

Séquence 0 18 3 3,2F6mm 0 32 5,6 58Fmm 0 65 95 11Fmm 0 65 95 1Fmm

Action dépendante 21-22 21-22 21-22 21-22
13-14 13-14 13-14 13-14

Manoeuvre positive d’ouverture @ @ @ @

Force de commande minimum (N) 10 10 9 9

Force de course totale minimum (N) 12 12 10 10

Force d’ouverture positive mini. (N) 25 25 20 20

Durabilité méca. minimum

(million de cycles) 15 15 15 15

Températures limites emploi (°C) -25 = +80 -25 = +80 -25 = +80 -25 = +80

Températures limites stockage (°C) -40 — +80 -40 - +80 -40 — +80 -40 - +80

Degré de protection IP 66 IP 66 IP 66 IP 66

Masse (plastique/métal) (g) 90/185 100/185 100/185 100/185

Produits a la demande, nous consulter

R

Pour passer commande, voir page 12

Séquence de fonctionnement
Nombre de circuits

Type de fonction

Orientation de la téte

Raccordement par presse étoupe ISO
Marquage spécial

Possibilité de précablage

@ Crouzet



Fonction
Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) a manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles

sont électriquement séparés.

Contact a action brusque Contact a action dépendante
1NO +1NF 1NO +1NF
21 13 21 1|3
|
S-f = -t »
2 14 22 14
Encombrements
=» Produit
83 850 001/011 83 850 501/511 83 850 101/111 - 201/211
83 851 001/011 83 851 501/511 83 851 101/111 - 201/211
22 125 125 125
42_°>‘ L 213 R s
oy B S Eq
b 2\ \
ﬂ/ 0
0 I
ollle | 1d
30,5 15 \Pg 13,5
33
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Détecteur de position normalisé selon EN 50047

=> Série 83 850 a levier a galet

i 6§ &€

Avec levier a galet
thermoplastique @22

Téte rotative métallique
orientable

4 positions a 90°

Effet momentané

Action a droite et a gauche
Galet thermoplastique ou
caoutchouc

Caractéristiques principales

Avec levier a galet
thermoplastique @19

Avec levier a galet
caoutchouc @50

Avec levier a galet
caoutchouc @50

piste 40 piste 53 piste 47 piste 53,5
Boitier Action
a double isolation
Thermoplastique dépendante
3 doubn o jayier  oep 83 850 311 83 850 312 83 850 315 83 850 316
Métallique brusque 83 851 301 83 851 302 83 851 305 83 851 306
Métallique dépendante 83 851 311 83 851 312 83 851 315 83 851 316
Particularité - A - -
Forme suivant EN 50047
Fonction NF+NO NF+NO NF+NO NF+NO
Séquence 0° 25° 60°F75° 0° 25° 60°F75° 0° 25° 60°F75° 0° 25° 60°F 75°
Acion brusque 5% - 1 - 43 - 1 g
21-22 < 2122 < 212 < 212 <
13-14 < 1314 < 13-14 < 1314 <
»12°l- »12%k- »12%- »12%k-
Séquence 0 25 3 46°F75° 0 25 30 46°F750 0 25° 3 46°F75° 0 25° 30 46°F750
Action dépendante 21-22 21-22 21-22 21-22
13-14 13-14 13-14 13-14
Manoeuvre positive d’ouverture @ @ @ @
Force de commande minimum (cmN) 28 28 28 28
Force de course totale minimum (cmN) 37 37 37 37
Force d’ouverture positive mini. (cmN) 75 75 75 75
Durabilité méca. minimum
(million de cycles) 15 15 15 15
Températures limites emploi (°C) -25 = +80 -25 = +80 -25 = +80 -25 - +80
Températures limites stockage (°C) -40 — +80 -40 - +80 -40 — +80 -40 — +80
Degré de protection IP 66 IP 66 IP 66 IP 66
Masse (plastique/métal) (g) 130/220 130/220 145/235 145/235

Produits a la demande,

us consulter

R

Pour passer commande, voir page 12

Séquence de fonctionnement
Nombre de circuits

Type de fonction

Orientation de la téte et du levier
Raccordement par presse étoupe ISO
Marquage spécial

Possibilité de précablage

Leviers spéciaux

@ Crouzet



Fonction
Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) a manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles

sont électriquement séparés.

Contact a action brusque Contact a action dépendante
1NO +1NF 1NO +1NF
21 13 21 13

Encombrements
=>» Produit
83 850 301/311 83 850 302/312 83 850 305/315
83 851 301/311 83 851 302/312 83 851 305/315
47
10
g 50
Q22 219
N— S N
el Lol
4P & Wy
4 Eo¥ )
Jr=Ywanur=] ~ Vs
(Rl o0 o0
83 850 306/316
83 851 306/316
53,5
10
@ 50

\

3\
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Détecteur de position normalisé selon EN 50047

=>» Série 83 850 a levier réglable a galet

B Téte rotative métallique orientable
B 4 positions a 90°

B Effet momentané

B Action a droite et a gauche

B Galet thermoplastique ou caoutchouc

Caractéristiques principales

Avec levier réglable

Avec levier réglable

Avec levier réglable

a galet a galet a galet
thermoplastique @22 caoutchouc @50 caoutchouc @50
piste 32,5 ou 45 piste 46 piste réglable 53,5 a 69,5
Boitier Action
Thermoplastique a double isolation  brusque
Thermoplastique a double isolation  dépendante 83 850 313 83 850 317 83 850 318
Métallique brusque 83 851 303 83 851 307 83 851 308
Métallique dépendante 83 851 313 83 851 317 83 851 318
Fonction NF+NO NF+NO NF+NO
Séquence o 3 N o 5 . o o )
Action brusque 21-220 & é 21 -220 & 7@ 21-220 & 7@
13-14 > 1314 > 1314 >
21-22 < 2122 < 2122 <
13-14 < 1314 < 1314 <
»12°l- »12°l »12°la
Séquence o oro o . o opo o . o oro o .
Acgon dépendante 21_220 25 32 75 21_220 25 32° 75 21_220 25 32 75
13-14 13-14 13-14
Force de commande minimum (cmN) 28 28 28
Force de course totale minimum (cmN) 37 37 37
Force d’ouverture positive minimum (cmN) 75 75 75
Durabilité méca. minimum (million de cycles) 15 15 15
Températures limites emploi (°C) -25 = +80 -25 = +80 -25 = +80
Températures limites stockage (°C) -40 = +80 -40 — +80 -40 - +80
Degré de protection IP 66 IP 66 IP 66
Masse (plastique/métal) (g) 150/240 165/255 165/255

Produits a la demande, nous consulter

Séquence de fonctionnement
Nombre de circuits

Type de fonction

Orientation de la téte et du levier
Raccordement par presse étoupe ISO
Marquage spécial

Possibilité de précablage

R

Pour passer commande, voir page 12
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Fonction
Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb). Les 2 contacts mobiles sont électriquement séparés.
Les appareils a levier réglable ne sont pas conformes a la norme CEI/EN 60947-5-1

Contact a action brusque Contact a action dépendante
1NO +1NF 1NO +1NF
21 13 21 1|3
(}%l( Zb S \ zb
25 14 22 14
Encombrements
= Produit
83 850 303/313 83 850 307/317 83 850 308/318
83 851 303/313 83 851 307/317 83 851 308/318
46 53,5 - 69,5
o e
10 10
950 @50
- 7N 7N
S . S X
N B N VEF
: 8 8 :
)] — N = N
o3 = | 2 |
|: = _:| |: u >:|

@ Crouzet




Détecteur de position normalisé selon EN 50047

=>» Série 83 850 a leviers spéciaux

B Téte rotative métallique orientable ll
B 4 positions a 90°
B Effet momentané
B Action a droite et a gauche

Caractéristiques principales

Levier flexible

Avec levier a tige

réglable en polyamide métallique

Boitier Action

Thermoplastique a double isolation  brusque 83 850 601

Thermoplastique a double isolation  dépendante 83 850 314

Métallique brusque 83 851 304 83 851 601

Métallique dépendante 83 851 314 83 851 611

Fonction NF+NO NF+NO

Séquence o o ) o o 3

Acfi]on brusque 21.220 Z 7@ 21.220 % 7@
13-14 > 1314 >
21-22 < 2122 <
13-14 < 1314 <

»12°- 12l

Séquence o o o c o o o (

Acgon dépendante 21_220 2 % 75 21_220 2 % 75
13-14 13-14

Force de commande minimum (cmN) 28 -

Force de commande minimum (N) - 3

Force de course totale minimum (cmN) 37 -

Force de course totale minimum (N) - 4,5

Force d’ouverture positive minimum (cmN) 75 -

Durabilité méca. minimum (million de cycles) 15 15

Températures limites emploi (°C) -25 = +80 -25 - +80

Températures limites stockage (°C) -40 — +80 -40 — +80

Degré de protection IP 66 IP 66

Masse (plastique/métal) (g) 150/240 150/240

Produits a la demande, nous consulter

Séquence de fonctionnement
Nombre de circuits

Type de fonction

Orientation de la téte et du levier
Raccordement par presse étoupe ISO
Longueur levier tige polyamide
Longueur levier flexible

Marquage spécial

Possibilité de précablage

R

Pour passer commande, voir page 12
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Fonction

Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) a manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles
sont électriquement séparés.

Contact a action brusque Contact a action dépendante
1NO +1NF 1NO +1NF

21 13 21 13
o Ll Zb S \ zb

25 14 22 14
Encombrements
= Produit
83 850 304/314 83 850 601/611
83 851 304/314 83 851 601/611

e 95 M4 o7 - 12,5

Al BN
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Détecteur de position normalisé selon EN 50047

=>» Série 83 854 a poussoir / poussoir a galet a réarmement manuel

B Téte métallique orientable
B 4 positions a 90°

B Effet maintenu

Bl Réarmement manuel

Caractéristiques principales

Poussoir acier Poussoir a galet acier Levier a galet Levier a galet
thermoplastique vertical thermoplastique latéral
Boitier Action
Thermoplastique ~ Dépendante 83854111
Métallique Dépendante 83 855 011 83 855 511 83 855 111 83 855 211
Séquence 0 18 3 3,2F 6 mm 0 32 54 5,6Fmm 0 65 95 11Fmm 0 65 95 11Fmm
Action dépendante 21-22 21-2 21-22 : 2122 ’
13-14 13-4 13-14 13-14
Manoeuvre positive d’ouverture @ @ @ @
Force de commande minimum (N) 10 9 9 9
Force de course totale minimum (N) 12 10 10 10
Force de commande positive
minimum (N) 25 2,5 20 20
Durabilité mécanique 10° cycles min. 1 1 1 1
Températures limites emploi (°C) -20 - +80 -20 - +80 -20 - +80 -20 - +80
Températures limites stockage (°C) -40 — +80 -40 - +80 -40 — +80 -40 - +80
Degré de protection IP 66 IP 66 IP 66 IP 66
Masse (plastique/métal) (g) 145/230 155/240 150/240 150/240

Produits a la demande, nous consulter

R

Nombre de circuits

Type de fonction

Orientation de la téte

Raccordement par presse étoupe ISO
Marquage spécial

Possibilité de précablage

Pour passer commande, voir page 12
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Fonction
Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) a manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles
sont électriquement séparés.

- Apres son actionnement, le contact de sécurité reste verrouillé en position "NF" ouverte. Son déblocage s’effectue par action volontaire sur le bouton de
réarmement.

Contact a action dépendante
1NO +1NF

Encombrements
=>» Produit
83 854 011 83 854 511 83 854 111/211
83 855 011 83 855 511 83 855 111/211
22 125 12,5 12,5
20 T oo T 5
] 913 5 213
L ] S
7 8 =]
- |
Lpe 7 5 =
43 e
o = i %
Ol O, []
30,5 15
33
42
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Détecteur de position normalisé selon EN 50047

=>» Série 83 854 a levier a galet a réarmement manuel

Téte métallique orientable
4 positions a 90°

Effet momentané

Action a droite et a gauche
Réarmement manuel

Galet thermoplastique ou

caoutchouc

Caractéristiques principales

Avec levier a galet Avec levier a galet Avec levier a galet Avec levier a galet
thermoplastique @ 19 thermoplastique @ 22 caoutchouc @ 50 caoutchouc @ 50
piste 21 ou 53 piste 33,5 ou 40 piste 47 piste 53,5
Boitier Action
Thermoplastique ~ Dépendante
Métallique Dépendante 83 855 312 83 855 311 83 855 315 83 855 316
Séquence 0° 25° 300 46°F75¢ 0° 25° 300 46°F75¢ 0° 25° 300 46°F75¢ 0° 25° 300 46°F75¢
Action dépendante 21-2 21-2 21-2 21-2
13-4 13-14 13-14 13-4
Manoeuvre positive d’ouverture @ @ @ @
Force de commande minimum (cmN) 28 28 28 28
Force de course totale minimum (cmN) 37 37 37 37
Force de commande positive
minimum (cmN) 75 75 75 75
Durabilité mécanique 10° cycles min. 1 1 1 1
Températures limites emploi (°C) -20 - +80 -20 - +80 -20 - +80 -20 - +80
Températures limites stockage (°C) -40 — +80 -40 - +80 -40 — +80 -40 - +80
Degré de protection IP 66 IP 66 IP 66 IP 66
Masse (plastique/métal) (g) 190/270 190/270 190/270 190/270

Produits a la demande,

Bl Nombre de circuits

B Type de fonction

B Orientation de la téte et du levier

Bl Raccordement par presse étoupe ISO
Bl Marquage spécial

B Possibilité de précablage

B Leviers spéciaux

Pour passer commande, voir page 12
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Fonction
Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) a manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles

sont électriquement séparés.

- Apres son actionnement, le contact de sécurité reste verrouillé en position "NF" ouverte. Son déblocage s’effectue par action volontaire sur le bouton de
réarmement.

Contact a action dépendante
1NO +1NF

Encombrements
=>» Produit
83 854 312 83 854 311 83 854 315
83 855 312 83 855 311 83 855 315
53 40 47
6 21 6 33,5 10
g19 Q22 @50
& s #N
2 } |8
o >, 5 © Qgg
= o
o ) &11‘ 5
TR R\
83 854 316
83 855 316
53,5
10
@ 50
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Détecteur de position normalisé selon EN 50047

=>» Série 83 854 a levier réglable a galet a réarmement manuel

B Téte métallique orientable

B 4 positions a 90°

B Effet maintenu

Bl Réarmement manuel

B Galet thermoplastique ou caoutchouc

Caractéristiques principales

Avec levier réglable a
galet thermoplastique

Avec levier réglable a
galet thermoplastique

Avec levier réglable a
galet caoutchouc @50

922 950 piste réglable 53,5 a

piste 32,5 ou 45 piste 46 69,5

Boitier Action

Thermoplastique Dépendante

Métallique Dépendante 83 855 313 83 855 317 83 855 318

Séquence o o o o o o o o o o o o

Acgon dépendante 21_220 2 % 75 21_220 % % 75 21_220 2 % 75

13-14 13-14 13-14

Force de commande minimum (cmN) 28 28 28

Force de course totale minimum (cmN) 37 37 37

Durabilité mécanique 10° cycles min. 1 1 1

Températures limites emploi (°C) -20 - +80 -20 — +80 -20 —» +80

Températures limites stockage (°C) -40 - +80 -40 — +80 -40 - +80

Degré de protection IP 66 IP 66 IP 66

Masse (plastique/métal) (g) 210/300 210/300 230/320

Produits a la demande, nous consulter

Nombre de circuits

Type de fonctions

Orientation de la téte et du levier
Raccordement par presse étoupe ISO
Marquage spécial

Possibilité de précablage

R

Pour passer commande, voir page 12
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Fonction
Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) a manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles

sont électriquement séparés.

- Apres son actionnement, le contact de sécurité reste verrouillé en position "NF" ouverte. Son déblocage s’effectue par action volontaire sur le bouton de
réarmement.

Contact a action dépendante
1NO +1NF

21 13

|
o-?-- Zb
22 14

Encombrements

=>» Produit
83 854 313 83 854 317 83 854 318
83 855 313 83 855 317 83 855 318
45 46 53,5 - 69,5

6 10, 10,

32,5, @22/0@50

63,5 - 108,5

|<50.5/106,5

ol
@
o
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o
©
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Détecteur de position normalisé selon EN 50041

=>» Série 83 861 a poussoir / poussoir a galet
=>» Série 83 861 a levier a galet

=>» Série 83 861 a levier réglable a galet

=% Série 83 861 a leviers spéciaux

=> Série 83 863 a cable a réarmement manuel

Caracteéristiques générales

Conformité aux normes EN 5041, CEIl 947-5-1, VDE 0660/200, UL 508, CSA C22.2 N°14,
CEI 536-1, EN 60204-1, NFC 20030 classe |

Degrés de protection 1P66

Tension assignée d’isolement (Ui) V 500

Courant thermique (Ith) A 10

Catégorie d’emploi A300 - Q300
AC15=6 A/250 V - 1,9 A/380 V
DC13=3 A/24 V

Intensité présumée de pointe 1000 A sous 250 V AC 0,5 < cos ¢ <0,7

Dispositif de protection de court-circuit (DPCC) fusible 10 AgF

Protection électrique par borne de masse a I'intérieur

Connexions

Cavaliers et vis M 3,5

Section maxi fil 2x1,5mm?/1x25mm?
Raccordement par presse étoupe PG13
Homologations UL listed A300 - Q300 - CSA A300

Plus d'informations sur www.crouzet.com @ Cro uzet




Détecteur de position normalisé selon EN 50041

=>» Série 83 861 a levier a galet

Téte rotative métallique
orientable

4 positions a 90°

Effet momentané

Action a droite et a gauche
Galet thermoplastique ou
caoutchouc

Caractéristiques principales

Avec levier a galet Avec levier a galet Avec levier a galet Avec levier a galet

thermoplastique @22

thermoplastique @19

caoutchouc @50

caoutchouc @50

piste 43,5 piste 56 piste 50,5 piste 57

Boitier Action

Métallique Brusque

Métallique Dépendante 83 861 311 83 861 312 83 861 315 83 861 316

Particularité - A - -

Forme suivant EN 50041

Fonction NF + NO NF + NO NF + NO NF + NO

Séquence ° 2% 60°F 750 0 % 60°F 750 ° 2% 60°F 750 2% 60°F 750

Action brusque 21-22 > 21-2 > 212 > 21-2 >
13-14 > 13-14 > 13-14 > 13-14 >
21-22 < 212 < 212 < 212 <
13-14 < 13-14 < 13-14 < 13-14 <

»12°l- »12°l- »12°la »12°la

Séquence 0° 25° 3 46°F7s 0° 25 30 46°F75 0° 25° 30 46°F7 0° 25° g 46°F75

Action dépendante 21-22 21-22 21-22 21-22
13-14 13-14 13-14 13-14

Manoeuvre positive d’ouverture @ @ @ @

Force de commande minimum (cmN) 28 28 28 28

Force de course totale minimum (cmN) 37 37 37 37

Force d’ouverture positive mini. (cmN) 75 75 75 75

Durabilité méca. minimum

(million de cycles) 15 15 15 15

Températures limites emploi (°C) -25 = +80 -25 - +80 -25 = +80 -25 - +80

Températures limites stockage (°C)  -40 — +80 -40 - +80 -40 — +80 -40 - +80

Degré de protection IP 66 IP 66 IP 66 IP 66
Masse (plastique/métal) (g) 340/385 340/385 340/400 340/400

us consulter

Produits a la demande,

Séquence de fonctionnement
Nombre de circuits

Type de fonction

Orientation de la téte et du levier
Raccordement par presse étoupe ISO
Marquage spécial

Possibilité de précablage

R

Pour passer commande, voir page 12
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Fonction
Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) a manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles
sont électriquement séparés.

Contact a action brusque Contact a action dépendante
1NO +1NF 1NO +1NF
21 13 21 13

Encombrements
=>» Produit
83 861301 /311 83 861 302/ 312 83 861305 /315
50,5
10

)

28,5

58

83 861 306 /316

57

58
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Détecteur de position normalisé selon EN 50041

=>» Série 83 861 a poussoir / poussoir a galet

B Téte métallique orientable
B 4 positions a 90°
B Boitier métallique

Caractéristiques principales

Poussoir acier Poussoir a galet acier Levier a galet Levier a galet
thermoplastique vertical thermoplastique latéral
Boitier Action
Métallique  Brusque _ 83ser101
Métallique Dépendante 83 861 011 83 861 511 83 861 111 83 861 211
Caractéristiques générales I
Particularité B C - -
Forme suivant EN 50041
Fonction NF + NO NF + NO NF + NO NF + NO
iéquence ol 2 ATF emmo 02 47F emm 02 47F emm 02 47F mm
ction brusque 1372 E 3% E 2% E 3% E
21-22 < 21-22 < 21-22 < 21-22 <
13-14 < 13-14 < 13-14 < 13-14 <
0 0 0 0
Séquence 0 2 32 34F6mm 0 2 3,2 34F6mm 0 2 3,2 34F 6 mm 0 2 3,2 34F6mm
Action dépendante 2122 2122 2122 2122
13-14 13-14 1314 13-14
Manoeuvre positive d’ouverture @ @ @ @
Force de commande minimum (N) 10 10 9 9
Force de course totale minimum (N) 12 12 10 10
Force d’ouverture positive mini. (N) 25 25 20 20
Températures limites emploi (°C) -25 = +80 -25 - +80 -25 = +80 -25 - +80
Températures limites stockage (°C) -40 — +80 -40 - +80 -40 — +80 -40 — +80
Degré de protection IP 66 IP 66 IP 66 IP 66
Masse (plastique/métal) (g) 215/340 215/350 215/360 215/365

Produits a la demande, nous consulter

Séquence de fonctionnement
Nombre de circuits

Type de fonction

Orientation de la téte

Raccordement par presse étoupe ISO
Marquage spécial

Possibilité de précablage

R

Pour passer commande, voir page 12
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Fonction

Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) a manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles
sont électriquement séparés.

Contact a action brusque Contact a action dépendante

1NO +1NF 1NO +1NF
21 13 21 13
|
@o— ( Zb @‘* -y %
22 14 22 14
Encombrements
=>» Produit
83 861001 /011 83 861 501 /511
16
7.5%5,3 '4 | w ‘ i
- i lﬂﬁ‘ﬁ
S S e

53 40

36

83 861101/111/201/211
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Détecteur de position normalisé selon EN 50041

=>» Série 83 861 a levier réglable a galet

B Téte rotative métallique orientable

B 4 positions a 90°

B Effet momentané

B Action a droite et a gauche

B Galet thermoplastique ou caoutchouc

i i

Caractéristiques principales

Avec levier réglable a

Avec levier réglable a

Avec levier réglable a

galetthermoplastique @22  galet caoutchouc @50 galet caoutchouc @50
piste 36 ou 48 piste 49 piste réglable 57 a 73

Boitier Action

Métallique Brusque 83861307

Métallique Dépendante 83 861 313 83 861317 83 861 318

Fonction NF + NO NF + NO NF + NO

Séquence o o N o o . o o .

Action brusque 21-220 2 7@ 21-220 2 7@ 21220 ) E
13-14 > 1314 = 1344 >
21-22 < 2122 < 2122 <
1314 < 1314 < 1314 <

»12°l- »12°l- »12°%-

Séquence o oEo o . o Ko o . o oro o .

Act?on dépendante 21_220 25 32 75 21_220 25 32 75 21_20 25 32 75
13-14 13-14 13-14

Force de commande minimum (cmN) 28 28 28

Force de course totale minimum (cmN) 37 37 37

Force d’ouverture positive minimum (cmN) 75 75 75

Températures limites emploi (°C) -25 - +80 -25 = +80 -25 - +80

Températures limites stockage (°C) -40 = +80 -40 — +80 -40 - +80

Degré de protection IP 66 IP 66 IP 66

Masse (plastique/métal) (g) 365/405 365/420 365/420

Produits a la demande, nous consulter

Séquence de fonctionnement
Nombre de circuits

Type de fonction

Orientation de la téte et du levier
Raccordement par presse étoupe ISO
Marquage spécial

Possibilité de précablage

R

Pour passer commande, voir page 12
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Fonction
Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) a manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles
sont électriquement séparés.

- Les appareils a levier réglable ne sont pas conformes a la norme CEI/EN 60947-5-1.

Contact a action brusque Contact a action dépendante
1NO +1NF 1NO +1NF
21 13 21 1|3
|
o __.( Zb 0-%-- Zb
22 14 22 14
Encombrements
= Produit
83 861303/313 83861307 /317 83 861308/318
49,25 57-73
10 10
@22
950 950
RN kY
! A @\
fan fan)
) . N
g N 74 N 74P
: & gl 2 gl 2
‘ Bl & | — G 0
o : g 3 oo 8
L | I
] = H\‘
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Détecteur de position normalisé selon EN 50041

=>» Série 83 861 a leviers spéciaux

B Téte rotative métallique orientable
B 4 positions a 90°

B Effet momentané

B Action a droite et a gauche

Caractéristiques principales

Avec levier a tige Levier flexible
réglable en polyamide métallique
Boitier Action
Métallique Brusque
Métallique Dépendante 83 861 314 83 861 611

Caractéristiques générales

Particularité - Forme suivant EN 50041

Fonction NF + NO NF + NO

Séquence 0° 250 ¢ 0° 250 c

Action brusque 2122 7@ 2122 7;
13-14 > 13-14 >
2122 < 2122 <
1314 < 1314 <

»(12%- »12%

Séquence 0° 25° 32 75 0° 25° 32 75

Action dépendante 21.2 21-2
13-14 13-4

Force de commande minimum (cmN) 28 3

Force de course totale minimum (cmN) 37 4,5

Force d’ouverture positive minimum (cmN) 75 -

Températures limites emploi (°C) -25 —+80 -25 - +80

Températures limites stockage (°C) -40 = +80 -40 — +80

Degré de protection IP 66 IP 66

Masse (plastique/métal) (g) 360/405 335/375

Produits a la demande, nous consulter

Séquence de fonctionnement
Nombre de circuits

Type de fonction

Orientation de la téte et du levier
Raccordement par presse étoupe ISO
Longueur levier a tige en polyamide
Longueur et @ levier flexible
Marquage spécial

Possibilité de précablage

R

Pour passer commande, voir page 12

@ Crouzet




Fonction
Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) a manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles
sont électriquement séparés.

- Les appareils a levier réglable ou levier flexible ne sont pa conformes & la norme CEI/EN 60947-5-1.

Contact a action brusque Contact a action dépendante
1NO +1NF 1NO +1NF

21 13 21 1 |3
o-# ___l Zb o-%-- Zb

22 14 22 14

Encombrements
=> Produit
83 861304 /314 83 861 601 /611

max.217,5
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Détecteur de position normalisé selon EN 50041

=>» Série 83 863 a cable a réarmement manuel

B Les fins de course a cable sont des éléments de
sécurité qui permettent de couper le circuit de
puissance électrique afin d’assurer la sécurité des
hommes et des machines.

B Certaines applications nécessitent un controle
sécuritaire sur une longue distance. Dans ces cas
d’applications I'opérateur doit pouvoir, quelque soit
sa position le long de la machine, immédiatement
interrompre le systéme en tirant sur le cable.

Caractéristiques principales

Action dépendante

Boitier Action
Métallique Dépendante
Fonction NO + NF
Séquence omm 3 % 8 mm
Action dépendante ﬂ%%
45
Manoeuvre positive d’ouverture @
Force de tension initiale (N) 50
Force de commande minimum (N) 60
Course travail minimum (mm) 4
Course différentielle (mm) 2
Course totale maximum (mm) 8
Durabilité mécanique 10° cycles 30
Températures limites emploi (°C) -20 - +80
Températures limites stockage (°C) -40 — +80
Degré de protection IP 66
Longueur céble (m) 6
Masse (9) 430
Commentaires ]

(*) Force de tension

Produits a la demande, nous consulter

.\\ B Type de fonction

B Accessoires

B Fonctionnement particulier
B Marquage spécial

B Possibilité de précablage

Pour passer commande, voir page 12
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Fonction
Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) a manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles
sont électriquement séparés.

- Apres son actionnement, le contact de sécurité reste verrouillé en position "NF" ouverte. Son déblocage s’effectue par action volontaire sur le bouton de
réarmement.

Contact a action dépendante a recouvrement
1NO +1NF

11 21

Encombrements
=>» Produit

30 16
o
7,5x5,3 %
N
DI T 9

40

15

67

135

74
6

D0

Pg 13,5

Branchement

(1]
11.Q 12

@ Cable tendu en position d’attente
@ Cable rompu
© cable tiré

Nota : les contacts 11-12 et 21-22 doivent étre cablés en série.

Applications

yav4
L /77
) y

@ Ecrou hexagonal BM 10 DIN 439

@ Anneau avec embout fileté BM 10 DIN 439
@ Oecillet de cable B 5 mm DIN 6899

© Serre cable 5 mm DIN 1480

@ cCable acier gainé PVC rouge @ 5

En position d’attente le cable doit étre suffisamment tendu de fagon a ce que la gorge de la téte soit apparente, et que les contacts 11-12 et 21-22
soient fermés.
L : Longueur libre du cable (6 m max.)

@ Crouzet
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Détecteur de position a faible encombrement selon NFC 63 145

=» Série 83 870 sortie cable
=) Série 83 870 sortie connecteur

=» Série 83 870 bas niveau sortie cable ou connecteur
=» Série 83 880 sortie cable

Caractéristiques générales
Conformité aux normes CEI/ EN 60947-5-1

Conformité dimensionnelle : NFC 63145
Directive basse tension : 73/23/CEE et 93/68/CEE
Déclaration d’incorporation suivant
Directive machine 89/392/CEE/CEI/EN : 60204.1
Protection contre les chocs électriques NFC 20030 ou CEI 60536 classe 1, degré de pollution 3
Degré de protection suivant CEl 60529 IP 66 /67

Degré de protection suivant NEMA 250 Type 1, 3,4,6,13
Caractéristiques électriques

Connexions Cable 5 conducteurs UL de 0,75 mm? AWG19, @ ext. 7,3 mm
Température d’emploi (°C) -25 = +70°C

Plus d'informations sur www.crouzet.com @ Cro uzet




Détecteur de position a faible encombrement selon NFC 63 145

=» Série 83 870 sortie cable

B IP 66/67
B Enveloppe métallique
Bl Homologation cUL

Caractéristiques principales

Caractéristiques

Type de sortie

Poussoir métallique

Standard Longueur cable 1 m 83870101
Standard Longueur cable 2 m 83 870 102
Standard Longueur cable 3 m 83 870 103
Standard Longueur cable 6 m 83 870 106

Poussoir a galet 90°

Longueur cable 1 m

Poussoir a galet 90°

Longueur cable 2 m

Poussoir a galet 90°

Longueur cable 3 m

Poussoir a galet 90°

Longueur cable 6 m

Caractéristiques mécaniques

Séquence
Action brusque

PRP PA PFC
198mm 18mm 15,8mm 14,7mn
@D1,1mm

Force de commande minimum (N) 10
Force de commande minimum (Nm) -
Force de course totale minimum (N) 30
Force de course totale minimum (Nm) -
Force d’ouverture positive minimum (N) 28
Force d’ouverture positive minimum (Nm) -
Durabilité mécanique millions de cycles 10

Vitesse d’attaque en bout

1 mm/min - 0,5 m/s

Vitesse d’attaque latérale avec came 30°

Masse (g)

170

Caractéristiques générales

Tension assignée de tenue aux chocs (Uimp) - V 2500
Tension assignée d’isolement (Ui) V 500
Courant thermique (Ith) A 10
Commutation sous faible charge - Tension minimale (V) 10
Commutation sous faible charge - Courant minimal (mA) 100

Caractéristiques assignées d’emploi suivant (EN 60 947-5-1, UL 508)

A300 = AC15 240 V3 A/ 120V 6 A Courant alternatif
Q150 =DC13 125V 0,55 A Courant continu

Durabilité électrique selon IEC 947-5-1 annexe C

250 V3 A AC15 500 000 cycles
24V 8 W DC13 500 000 cycles

Protection électrique

Conducteur de terre de protection incorporé
Dispositif de protection contre les courts circuits : CEI/EN 60947-5-1
Fusible 6 AgG

Homologations

UL 508, UL 50

Produits a la demande, nous consulter

B Type de contact
B Sortie arriere
B Joint racleur de protection

R

Bl Marquage spécial

Pour passer commande, voir page 12

B Longueur de cable/connecteur/prédénudage

rouzet



Poussoir métallique Poussoir métallique et Poussoir métallique Levier
a galet canon fileté a galet et canon fileté a galet métallique
(2 sens d’attaque)
83 871 102 83 874 102 83 872 102 83 873 102
83 871 103 83 874 103 83 872 103 83 873 103
83 871 106 83 874 106 83 872 106 83 873 106
83 875 101 - 83 876 101 -
83 875 102 - 83 876 102 -
83 875 103 - 83 876 103 -
83 875 106 - 83 876 106 -
I
BK-BK
B\-BU

BNBU || ; <
299mm ggmm Zsﬁm 24%m ?3\,1 mm fgg,mm gg‘ﬂ:ﬂ
1,1mm D1,1mm
10 -
- - - 0,15
30 30 30 -
N - - 0,35
30 28 28 -
- - - 0,15
10 10 28 10
1 mm/min - 0,5 m/s 1 mm/min - 0,5 m/s 1 mm/min = 0,5 m/s -

1 mm/min - 0,3 m/s -

1 mm/min - 0,3 m/s

1 mm/min - 1,5 m/s

180 200

200

210

Fonction

Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) & manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles

sont électriquement séparés.

Contact a action brusque

o o

BU__BK GN-YW ||I

o 0 o'
@ Brun
® Noir
© Bleu

O Vert-jaune
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Encombrements

=> Produit
83870 1
20 ?
o8 r=10
E/’ o g
[e)] Y
(ST gl 2
OO — —
N 043
Q /( 16
(@)
I
b | @
3

@ Repére POP

@ Voir diagramme séquences
© Sortie arriére sur demande
O 0 8x4,3-4lamages

838741

@ Repeére POP
@ Epaisseur max. 8,5 mm

838731
@ @
) 266
S
|
\
]

© Piste A
@ Piste B (sur demande)
© Repére POP

838711

© Repére POP

838721

M12x0,75

e

@ Repére POP
@ Epaisseur serrage 10,5 max.

@ Crouzet

838751

@ Repére POP

83876 1

M12 x 0,75

g 10 f

A
|
|

—

@ Repére POP
@ Epaisseur serrage 10,5 max.
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Détecteur de position a faible encombrement selon NFC 63 145

=» Série 83 870 sortie connecteur

B IP 66/67
B Enveloppe métallique
B Homologation cUL

Caractéristiques principales

|

Poussoir métallique

Caractéristiques Type de sortie
4 broches Connecteur 83870140
4 broches 90° Connecteur -
5 broches Connecteur
—
Séquence 2(1-2)
Action brusque 14(&4) >
1-2(1-2) I |
1-4(34) <
PFP A POP PRC
198mm 18mm 158 mm14,7 mn
1,1mm
Force de commande minimum (N) 10
Force de course totale minimum (N) 30
Force d’ouverture positive minimum (N) 28
Durabilité mécanique millions de cycles 10

Vitesse d’attaque en bout

1 mm/min = 0,5 m/s

Vitesse d’attaque latérale avec came 30°

Masse (9)

Commentaires e

4 broches: 1-2/1-4
5 broches : (1-2)/(3-4)

Caractéristiques générales
Tension assignée de tenue aux chocs (Uimp) -

2500 (5 broches : 1500)

Tension assignée d’isolement (Ui) V

250 (5 broches : 60)

Courant thermique (Ith) A 4
Commutation sous faible charge - Tension minimale (V) 10
Commutation sous faible charge - Courant minimal (mA) 100

Caractéristiques assignées d’emploi suivant (EN 60 947-5-1, UL 508)

C 300/1le =4 Amax/Ue =250V max
gbroches :le =4 Amax - Ue = 48 V max)
150

Durabilité électrique selon IEC 947-5-1 annexe C

250V 2.5 A AC15 500 000 cycles
24V 8 W DC13 500 000 cycles

Protection électrique

Conducteur de terre de protection incorporé
Dispositif de protection contre les courts circuits : CEI/EN 60947-5-1
Fusible 2 A gC

Homologations

UL 508 (4 broches C300 - Q 150) , (5 broches 48 V AC/DC 4 A)

Produits a la demande, nous consulter

B Type de contact
B Sortie arriére

R

B Longueur de cable

Pour passer commande, voir page 12

B Joint racleur de protection

@ Crouzet



Poussoir métallique Poussoir métallique et Poussoir métallique Levier a galet acier
a galet canon fileté a galet et canon fileté métallique (2 sens

d’attaque)

83 875 140 83 876 140
[ ] [ ]

10 10 10 15

30 30 30 35

28 28 28 15

10 10 10 10

1 mm/min - 0,5 m/s 1 mm/min = 0,5 m/s 1 mm/min - 0,5 m/s -

1 mm/min = 0,3 m/s - 1 mm/min = 0,3 m/s 1 mm/min = 1,5 m/s
100 120 120 130

Fonction
Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) & manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles
sont électriquement séparés (version 5 broches).

Contact a action brusque

4 broches 5 broches
1 'I\I» 2
g 12
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Encombrements

=> Produit
838701

S
NZS|

< |
]
S
o
w
PR,
]

A

40
54
>

b
H

11
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UL __ ]
il
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© Voir diagramme séquences
@ Repére POP

© Sortie arriére sur demande
O 0 8x4,3-4lamages

838741

@ Repére POP
© Epaisseur serrage 8,5 max.

838731

J13

@ Piste A
@ Piste B (sur demande)
© Repére POP

838711

@ Repére POP

838721

M12x075

@ Repére POP

@ Epaisseur serrage 10,5 max.

@ Crouzet

838751

@ Repére POP

83876 1

M12x0,75

@10 /o

@ Repére POP
@ Epaisseur serrage 10,5 max.
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Détecteur de position a faible encombrement selon NFC 63 145

=» Série 83 870 bas niveau sortie cable ou connecteur

B IP 66/67

B Enveloppe métallique

Bl Homologation UL

B Course différentielle réduite

B Course d’approche réduite (83 873 uniquement)

Caractéristiques principales

Poussoir métallique

Caractéristiques Type de sortie

Standard Cable longueur 1 m

Standard Connecteur 83 870 320

Poussoir & galet 90° Cable longueur 1 m -

Poussoir a galet 90° Connecteur -
]

Séquence B (1 ]

Action brusque

Force de commande minimum (N) 10

Force de course totale minimum (N) 30

Force d’ouverture positive minimum (N) 28

Durabilité mécanique millions de cycles 10

Vitesse d’attaque en bout 1 mm/min - 0,5 m/s

Vitesse d’attaque latérale avec came 30° -

Masse (g) 170
]

Cable : BK-BK / BN-BU
Connecteur : (1-2) / (3-4)

Caractéristiques générales

Tension assignée de tenue aux chocs (Uimp) - V 2500

Tension assignée d’isolement (Ui) V 250

Tension d'utilisation 4a30V

Courant d'utilisation 14100 mA

Résistance (Q) < 100 mQ

Protection électrique Fil de masse incorporé
Dispositif de protection contre les courts circuits : CEI/EN 60947-5-1
Fusible 6 AgG

Homologations UL 508,30V AC/DC:0,14

Produits a la demande, nous consulter

B Type de contact

B Sortie arriére

B Joint racleur de protection

B Longueur de cable / connecteur / prédénudage

o

Pour passer commande, voir page 12

@ Crouzet




Poussoir métallique Poussoir métallique et Poussoir métallique Levier a galet acier
a galet canon fileté a galet et canon fileté métallique
(2 sens d’attaque)

83 871 320 83 874 320 83 872 320 83 873 320
83 875 301 - 83 876 301
83 875 320 - 83 876 320

BNBU (34)

10 10 10 15

30 30 30 35

28 28 28 15

10 10 10 10

1 mm/min = 0,5 m/s 1 mm/min = 0,5 m/s 1 mm/min = 0,5 m/s -

1 mm/min - 0,3 m/s - 1 mm/min - 0,3 m/s 1 mm/min = 1,5 m/s
180 200 200 210

Fonction

Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb). Les 2 contacts mobiles sont électriquement séparés.

Contact a action brusque
Cable Connecteur

o 0

BU__BK GN-YW ||I

e 0 o'
@ Brun
® Noir
© Bleu
O Vert-jaune
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Encombrements

=>» Produit
83 870 3/ Sortie cable

56
26

20 T
o8 r=10
I R o
i =N
© fé 77777 -+
~>(®4,3
S
(G)
_ 3
RO
30

@ Voir diagramme séquences
@ Sortie arriére sur demande
©® 08x4,3-4lamages

838753

83 876 3

M12 x 0,75
g10

@ Epaisseur serrage 8,5 max.

83 870 3 / Sortie connecteur

=y
o 2 ﬂ S ]
5, %f?&%&,,, VNl
&
@
Q o .1
T ‘
- I 14
LR
RS

@ Voir diagramme séquences
@ Sortie arriere sur demande
©® 08x4,3-4lamages

838743

@ Epaisseur serrage 10,5 max.

838733

@ Piste A
® Piste B

@ Crouzet

838713
g1
210 34
£
®) |
|~ :
i :
i :
| )
L,,T,,F,,&JJ
o
838723
M 12 x0,75
@10, 3.4 1
(@)

@ Epaisseur serrage 10,5 max.
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Détecteur de position a faible encombrement selon NFC 63 145

=» Série 83 880 sortie cable

B IP 66/67
B Enveloppe métallique
Bl Homologation cUL

Caractéristiques principales

Caractéristiques

Type de sortie

Poussoir métallique

Standard Longueur cable 1 m _ s83ss0i0ol
Standard Longueur cable 2 m 83 880 102
Standard Longueur cable 3 m 83 880 103
Standard Longueur céable 6 m 83 880 106

Poussoir a galet 90°

Longueur cable 1 m

Poussoir a galet 90°

Longueur cable 2 m

Poussoir a galet 90°

Longueur cable 3 m

Poussoir a galet 90°

Longueur cable 6 m

Caractéristiques mécaniques

Séquence
Action brusque

PRP PA POP  PFC
184mm 16,6mm 14,4mm13,3mn
MD1,1mm

Force de commande minimum (N) 10
Force de commande minimum (Nm) -
Force de course totale minimum (N) 30
Force de course totale minimum (Nm) -
Force d’ouverture positive minimum (N) 28
Force d’ouverture positive minimum (Nm) -
Durabilité mécanique millions de cycles 10

Vitesse d’attaque en bout

1 mm/min = 0,5 m/s

Vitesse d’attaque latérale avec came 30°

Masse (g)

190

Caractéristiques générales

Tension assignée de tenue aux chocs (Uimp) - V 2500
Tension assignée d’isolement (Ui) V 500
Courant thermique (Ith) A 10
Commutation sous faible charge - Tension minimale (V) 10
Commutation sous faible charge - Courant minimal (mA) 100

Caractéristiques assignées d’emploi suivant (EN 60 947-5-1, UL 508)

A300=AC15250 V6 A, Q150=DC1324 V8 A

Catégorie d’emploi suivant CEl 947-5-1

AC15=250V/6 A, DC13 =24 V/8 A

Catégorie d’'emploi suivant UL 508

A300 - Q150

Protection électrique

Fil de masse incorporé
Dispositif de protection contre les court-circuits : CEI/EN 60947-5-1
Fusible 6 AgC

Homologations

UL 508, UL 50

Produits a la demande, nous consulter

Type de contact
..\\ Sortie arriére

\ Joint racleur de protection
Sortie connecteur

Contact bas niveau

Pour passer commande, voir page 12

Longueur de cable / connecteur / prédénudage

rouzet



Poussoir métallique
a galet

Poussoir métallique et
canon fileté

Poussoir métallique

a galet et canon fileté

Levier a galet acier
métallique
(2 sens d’attaque)

_ ssss2101
83 881 102 83 884 102 83 882 102 83 883 102
83 881 103 83 884 103 83 882 103 83 883 103
83 881 106 83 884 106 83 882 106 83 883 106
83 885 101 - 83 886 101 -
83 885 102 - 83 886 102 -
83 885 103 - 83 886 103 -
83 885 106 - 83 886 106 -
L
BK-BK > BK-B >
BN-BU > BNBU >
B — < BBy [ —
PRP POP  PFC PRP PA POP  PFC
303mm 8,4mm 26,15mm 25,15mm 43,6mm 41,7nm 39,46mm 3845mi
@11mm CDt,1mm
10 10 10 -
- - - 0,15
30 30 30 -
- - - 0,35
28 28 28 -
- - - 0,15
10 10 10 10

1 mm/min - 0,5 m/s

1 mm/min = 0,5 m/s

1 mm/min = 0,5 m/s

1 mm/min - 0,3 m/s

1 mm/min - 0,3 m/s

1 mm/min - 0,3 m/s

200

220

220

230

Fonction

Elément de contact a 2 directions a double rupture a 4 bornes (forme Zb) a manoeuvre positive des contacts a ouverture (NF). Les 2 contacts mobiles

sont électriquement séparés.

Contact a action bru
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Encombrements

=> Produit
83880 1
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@ Voir diagramme séquences
@ Repére POP
® 0 10x5,1-4lamages

838841

@ Repére POP
@ Epaisseur serrage 8,5 max.

83883 1

23,6

g13

(a8}

@ Repeére POP

838811

@ Repére POP

838821

M12 x 0,75

34

[a%9}

@ Repére POP
@ Epaisseur serrage 10,5 max.

@ Crouzet

838851

@ Repére POP

83886 1

M12 x 0,75
910,

o
@ Repere POP
@ Epaisseur serrage 10,5 max.
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Détecteur de position miniature protégée

=» Série 83 581

H Encombrement réduit
Bl Elément de contact : IP67

Caractéristiques principales

Poussoir en bout Poussoir a galet axial Poussoir a galet 90°
télescopique
Particularités Fonction
Standard I (Inverseur) 835810 83581 1 [
Bi-niveau I (Inverseur) 835818 835819 ®
I .
Force de commande minimum (N) 5 5 5
Force de course totale minimum (N) 20 20 20
Course différentielle (mm) 1 1 1
Course travail minimum mm 2,5 2,5 2,5
Course totale maximum mm 5 5 5
Durabilité mécanique (cycles) 10° 10° 10°
Température d’emploi (°C) -20 —» +85 -20 — +85 -20 — +85
Masse (g) 40 45 45
I B B
Sortie fils a droite D D D
Sortie fils a gauche G G G
Sortie cable C C C

Caractéristiques générales

Caractéristiques générales
Conformité aux normes NFC 20030 classe Il

Degré de protection suivant CEI 60529 Enveloppe extérieure : IP57
Elément de contact : IP67

Caractéristiques électriques

Courant assigné d’emploi (le) Standard : 8 A - 250 VAC
Bi-niveau : 0,1 A - 250 VAC
Endurance électrique - Standard (cycles) 8 A - 250 VAC : 40000
5 A - 250 VAC : 100000
Endurance électrique - Bi-Niveau Cette version est congu pour fonctionner indifféremment sur des circuits bi-niveau

(1 mA 4 V minimum) ou moyenne intensité (5 A). Cependant, un produit donné ne
doit commuter qu’un seul et méme type de circuit pendant toute son utilisation.

Connexions

Connexion Fils souple : PVC 3x1mm? - Longueur 0,50m - @ ext. 2mm (a droite ou a gauche)
Cable : 3x0,75mm? - Longueur 0,50m - & ext. 5mm (a gauche uniquement)

Produits a la demande, nous consulter

.,\\ B Longueur de cable / connecteur

Bl Homologations

Pour passer commande, voir page 12
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Fonction
Elément de contact a deux directions a simple rupture (forme C : inverseur)

I
! —_—

@ Noir (commun)
@ Brun (NF)
O Bleu (NO)

Encombrements

=>» Produit
835810/83 5818 83581 1/835819

M10x0.75 o8x3 M10 % 0,75

o7 @12

@

26,5

6,5 max

o

,4

1,5 max
Kg

27,4

L
14 max o = 7
6 1 25 | 14 max
@ R10 sphérique @ Galet droit (standard) ou a 90°
@ Ecrous 14 sur plats Epaisseur 2 @ Ecrou 14 sur plats
© Sortie droite Epaisseur 2
O Sortie gauche
«_, Crouzet
o e




Détecteur de position pour environnement sévere

=» Série 83 589

B Pressoir protégé par joint torique plus joint racleur

Caractéristiques principales

Poussoir en bout

Boitier Particularités

Thermoplastique Standard

Thermoplastique Bi-niveau

Caractéristiques mécaniques

Force de commande minimum (N) 10
Force de course totale minimum (N) 15
Course travail minimum (mm) 2
Course différentielle (mm) 0,1
Course totale maximum (mm) 4,5
Durabilité méca. minimum (million de cycles) 107
Température d’emploi (°C) -40 — +85
Degré de protection 1P66/67
Masse (g) 80

Caracteéristiques générales

Conformité aux normes NFC 20030 classe | (avec actionnement manuel du poussoir par une piece
métallique reliée a la terre, ou par une piece isolante assurant une
isolation supplémentaire).

Version Unipolaire

Degrés de protection IP66 résistant aux hydrocarbures, brouillard salin (400 heures)
Caractéristiques électriques

Endurance électrique Standard : 8 A 250 V AC : 30 000 cycles

200 mA 24 VDC charge relais L/R =3 ms 107 cycles
Bi-niveau : 1 mA 4V AC : 107 cycles
200 mA 24 VDC charge relais L/R =3 ms 5 x 10° cycles
5 A 250V AC : 30 000 cycles

Bi-niveau Cette version est concu pour fonctionner indifféremment sur des circuits
bi-niveau (1 mA 4 V minimum) ou moyenne intensité (5 A). Cependant, un
produit donné ne doit commuter qu’un seul et méme type de circuit
pendant toute son utilisation.

Connexions
Cable PVC @5 - 3 x 0,75 mm?
Longueur 0,50 m
Conforme a NFR 13414/13415
Fixation Couple de serrage max. 9 Nm

Fonction
Elément de contact a deux directions a simple rupture (forme C : inverseur)

I
! —_—

@ Noir (commun)
@ Gris (NF)
O Bleu (NO)

Pour passer commande, voir page 12
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Encombrements

=> Produit
(6]

< M16x1 6h

(@) D14:0,2
07 Jl D6+01
T 3:05
|

I 'y 7:02

=

40,5
34,5 po,2

4005
1,5 max

30=0,2

@ Course de travail

® Course totale

© Cable @5 - 3 x 0,75 mm?
Long. 0,50 m

O 21 sur/plats

® Sens d’actionnement
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Détecteur de position de précision

=» Série 83 731 /83 732/83 733

B Fixation réglable par canon fileté

Caractéristiques principales

Poussoir en bout Poussoir en bout Poussoir en bout
a galet

Version
Unipolaire 837313 837323 837333

Caractéristiques générales _ _ _

Force de commande minimum (N)

Force de course totale minimum (N) 35 35 25
Course différentielle (mm) 2 2 1,5
Course travail minimum (mm) 0,2 0,2 0,2
Course totale maximum (mm) 6 6 4
Durabilité méca. minimum (million de cycles) 108 10¢ 10°
Température d’emploi (°C) -5-+70 -5—-+70 -5-+70
Degré de protection °C 1P66 IP56 IP56
Masse (g) 110 120 70

Caractéristiques générales

Conformité aux normes NFC 20030 : Classe | (avec actionnement manuel du poussoir par une
piece metallique reliée a la terre ou par une piéce isolante assurant une
isolation supplémentaire).

Degrés de protection IP 56 - IP 66 suivant type
Version Unipolaire
Fonction Elément de contact a deux directions a simple coupure a trois bornes

(forme C. inverseur)
Caractéristiques électriques

|
N

Courant assigné d’emploi (le) 5A/250V

Courant thermique (Ith) A 12

Connexions

Cable PVC (A05 - VV - F), long 0,50 m

3 conducteurs section 0,75 mm?
Sous gaine @ ext. : 7,6 mm

Protection électrique Cosse de masse pour version 83 731 et 83 732
Homologations CSA
Fonction

Elément de contact a 2 directions a simple rupture a 3 bornes (forme C inverseur).

K L
| | F_Z
\

4

JH

@ Noir (commun)
@ Brun (NF)
O Bleu (NO)

Pour passer commande, voir page 12
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2 et {— %: 5ms
~cosp=08

RN

5 S

5 < 250V~
106 N

*N

5 250V~

2
10°

5

5 ©® Nombre de cycles
1o @ Circuit résistant

® Circuit selfique

0102 051 2 5 1016 O Intensité en Ampéres

Encombrements
=> Produit
837313 837323 837333
MG FE— -M ) 7M12x,0,7§f f-
I Ny
1 :ﬁ . %
)
| .-
1
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Détecteur de position miniature

=>» Série 83 800 a corps embrochable

B Boitier thermoplastique
B Faible encombrement

Caractéristiques principales

Poussoir en bout Poussoir en bout a Téte rotative a effet
galet, canon fileté momentané, action a
droite et a gauche
Boitier Particularités
Thermoplastique Corps embrochable 83 800 101 83 802 001
I S
Force de commande minimum (N) 7
Force de course totale minimum (N) 22 22 18
Course travail minimum (mm) 1,5 1,5 15
Course différentielle (mm) 0,4 0,4 6
Course totale maximum (mm) 5 5 60
Durabilité méca. minimum (million de cycles) 107 107 107
Température d’emploi (°C) -10 - +70 -20 = +70 -20 = +70
Degré de protection 1P65 IP55 IP55
Masse (g) 50 57 60

|
N
N

Caractéristiques générales

Conformité aux normes NFC 20030 classe | CEI 356.1 - EN 60204.1

Degrés de protection Unipolaire

Caractéristiques électriques

Tension assignée d’isolement (Ui) V 250

Courant thermique (Ith) A 10

Courant assigné d’emploi (le) 5

Connexions

Cable Sur connecteur : bornes a vis W1 - section maxi. fils 2,5 mm?
Raccordement Pour presse-étoupe n° 9 @ 15,2 pas 1,411

Homologations UL / CSA nous consulter

Fonction
Inverseur de contact a deux directions & double coupure a quatre bornes (forme Za). Les contacts doivent étre de méme polarité.

A - Pour 83 803 B - Autres types

5 s
N
2 NN
6 N _
10 - |30V=
5
2
10°
5
R ©® Nombre de cycles

@ Circuit résistant
) ® Circuit selfique
O Intensité en Ampeéres

»

0102 056 1 2 5 1016

Pour passer commande, voir page 12
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Encombrements

=> Produit

Boitier

25 255
19 L2,

60,5

@ Axe rotation des tétes
@ Pour presse-étoupe N°9

838001 83 802 83 803

34 . Mibx] 315

|

J

.
MSx5

33
225

=
e

=» Accessoires de manoeuvre

79 210 997 (pour 83 803) 79 210 998 (pour 83 803)

@ cale 1 O cale 1

Réglage ou position du levier suivant
sens de montage cale 1

Autres informations

Accessoires pour 83 803
Levier en acier zingué passivé

Galet thermoplastique
Livré avec écrou, rondelle et cale de positionnement non montés

@ Crouzet
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Détecteur de position de sécurité

=>» Série 83 893 plastique a clé sans verrouillage
=>» Série 83 893 plastique a clé avec verrouillage
=>» Série 83 893 plastique a levier et axe rotatif
=> Série 83 894 métallique sans verrouillage

=>» Série 83 894 métallique avec verrouillage

Environnement
Conformité aux normes Produits

IEC 947-5-1, EN 60 947-5-1,
UL 508, CSA C22-2 n°14,
JIS C4520 (cf.3/4)

Conformité aux normes Ensembles machines

IEC 204-1, EN 60 204-1,
EN 1088, EN 292

Certifications UL, CSA
Traitement de protection en exécution normale "TC"

Température de fonctionnement (°C) -25 < +70
Température de stockage (°C) -40 < +70

Tenue aux vibrations selon CEI 68-2-6

5 gn (10...500 Hz)

Tenue aux chocs selon IEC 28-2-27

10 gn (durée 11 ms)

Degré de protection selon CEIl 529 et CEIl 947-5-1

IP 67

Entrée de cable
Caractéristiques électriques

Caractéristiques assignées d’emploi

Presse étoupe 11

AC15A300Ue=240V,le=3AoulUe=120V,le=6 A
DC 13Q 300 Ue =250V, le=0,27 AouUe =125V, le =0,55 A

Tension assignée d’isolement selon IEC 947-5-1 Ui =500V
Tension assignée d’isolement selon UL 508, CSA C22-2 n°14 Ui =300V
Tension assignée de tenue aux chocs selon IEC 947-5-1 Uimp = 6 KV
Courant thermique selon IEC 947-5-1 lthe =10 A
Protection contre les chocs électriques Classe 2 selon IEC 536 .
Résistance entre bornes selon IEC 954-5-4 < 30 mQ

Protection contre les courts-circuits

Cartouche fusible 10 A gG (gl)

Raccordement Bornes a vis étrier

Capacité de serrage avec ou sans embout

min 1x0,5 mm?, max ex 1,5 mm?

Durabilité électrique selon IEC 947-5-1 annexe C

Plus d’'informations sur www.crouzet.com
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Détecteur de position de sécurité

=>» Série 83 893 plastique a clé sans verrouillage

B Détecteurs de position de sécurité a clé pour la
surveillance de capot mobile

B Corps et tétes en plastique

B Tétes orientables a 4 positions

B Contacts a manoeuvre positive d’ouverture

Caractéristiques principales

838930 83893 1
Bipolaire Tripolaire
Type de contacts Action
O+F décalés Dépendante -
O+F+F (2F décalés) Dépendante -
O+0+F (F decale) Dépendante
—
Vitesse d’attaque maximum 0,5 m/s 0,5m/s
Vitesse d’attaque minimum 0,01 m/s 0,01 m/s
Résistance a I'arrachement de la clé 10N 10N
Durabilité mécanique (cycles de manoeuvres) 10° 10°
Fréquence de fonctionnement maxi (cycles de manoeuvres par heure) 600 600
Effort minimum d’ouverture positive 15N 15N
Entrée de cable selon NFC 68 300 1PG 11 2 PG 11
Courant thermique (Ith) A 10 10
Tension assignée d’isolement (Ui) V 500 500
Masse (9) 110 160
=» Produit
838930 838931

\\
=
%\
]

L
|
- ;E

= =g = K =
(o2}
gJ_‘ {;j : gL = I ’
o % k i o280
I o
T I 0|
o
o /13,2 =l 20| = m\ "~
L so | 80 W & ®
5 /L 125 20/22
30 40,3
52
@ 1 trou taraudé pour presse-étoupe 11 @ 2 trous taraudés pour presse étoupe
@ 2 trous oblongs @ 4,3 x 8,3 entraxe 22 @ 2 trous oblongs @ 5,3 x 13,3
2 trous @ 4,3 entraxe 20 ® 2 trous oblongs @ 4,3 x 8,3 entraxe 22

2 trous oblongs @ 4,3 entraxe 20

Pour passer commande, voir page 12
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-» Accessoires

Clé droite Clé a fixation large Clé flexible
79 214 581 79 214 582/ 585 79 214 583
Yy
B——

A il 26

O

Ple o JCT 48

)

nj
on -2

@ 2 trous oblongs @ 4,7 x 10 @ 2 trous oblongs @ 4,7 x 10 @ 2 trous oblongs @ 4,7 x 10

Type 79 214 582 : L = 40 mm
Type 79 214 585 : L =29 mm

Clé en équerre
79 214 584

12 42

26

1
e

@ 1 trou oblongs @ 4,7 x 10

=» Rayons d’actionnement
79 214 581 79 214 581

& o & ],
7 72 >
% % S 5) %
71
’S\)\)
oA

2
Zz

=" L—J e
,#J ‘#—J P
@ R = rayon mini

Type 79214 582 : d = 46 mm

@ R = rayon mini
Type 79 214 585 : d = 35 mm

79 214 584 79 214 583

_l_ b
T e-a— t
D
48

@ R = rayon mini @ R = rayon mini
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Détecteur de position de sécurité

=>» Série 83 893 plastique a clé avec verrouillage

B Surveillance de capot mobile pour machines dont le
temps d’arrét est supérieur au temps d’accés a la
partie dangereuse

Verrouillage par manque de tension et déverrouillage
par mise sous tension de I'électro-aimant

Corps de tétes en plastique

Tétes orientables tous les 90°

Contacts a manoeuvre positive d’ouverture

Caractéristiques principales

83 893 2 83 893 2 83 893 2
Bipolaire Bipolaire Bipolaire
Type de contacts Action
O+F décalés Dépendante 83 893 202
Tension d’alimentation de I'électro-aimant (50/60 Hz en AC) 24 V AC/DC 120 V AC/DC 230 V AC/DC
Vitesse d’attaque maximum 0,5m/s 0,5 m/s 0,5 m/s
Vitesse d’attaque minimum 0,01 m/s 0,01 m/s 0,01 m/s
Résistance a 'arrachement de la clé 500 N 500 N 500 N
Durabilité mécanique (cycles de manoeuvres) 10° 10° 10°
Fréquence de fonctionnement maxi (cycles de manoeuvres par heure) 600 600 600
Effort minimum d’ouverture positive 15N 15N 15N
Entrée de cable selon NFC 68 300 1 PG 11 1PG 11 1 PG 11
Masse (g) 360 360 360
Caracteéristiques générales
Caractéristiques assignées d’emploi AC 15B300Ue =240V, le=1,5AouUe =120V, le =3A, DC 13 Q300
Ue=250V,le=0,27 AouUe =125V, le =0,55 A
Tension assignée de tenue aux chocs selon IEC 947-5-1 Uimp = 4 KV
Courant thermique selon IEC 947-5-1 lthe =6 A

Pour passer commande, voir page 12
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Alimentation de I’électro-aimant sur 83 893 2

L’électro-aimant des détecteurs de position type 83 893 2 est alimenté par un circuit électronique lui conférant une grande longévité.

Pour la verson 24 V, il est protégé par un pont redresseur et peut donc étre alimenté par tension alternative ou continue. Les versions 120 V et 230 V
sont exclusivement en courant alternatif. Il est également protégé contre les surtensions.

Encombrements

Les détecteurs de position type 83 893 2 sont équipés d’un électro-aimant pour verrouillage/
déverrouillage du protecteur.

Le protecteur étant verrouillé I'effort d’arrachement de la clé est de 50 daN.

En plus de I'élément de contact bipolaire actionné par la clé, les détecteurs de position 83 893 2
sont munis d’un élément de contact "O", a manoeuvre positive d’ouverture, actionné par
I’électro-aimant.

Le contact "O" s’intégre dans le circuit de sécurité de la machine.

Les détecteurs de position type 83 893 2 sont livrés avec un outil (1) permettant de
déverrouiller le protecteur mobile en s’affranchissant de I’électro-aimant.

Ce déverrouillage par outil est préconisé dans les cas suivants :

« maintenance de la machine (I'outil étant mis en position "UNLOCK" puis enlevé, interdit un
redémarrage accidentel de la machine. La sécurité du personnel de maintenance est alors
assurée) ,

e panne de secteur,

« probleme de déverrouillage, (le verrouillage est conservé : sécurité positive). Le déverrouillage
par alimentation de I'électro-aimant est toujours prioritaire sur le déverouillage par outil. Le contact
"O" s’intégre dans le circuit de sécurité de la machine.

=>» Produit
83893 2

30
=
[o9]
®
Y
| @
14,5 \
33

EN

@ 1 trou taraudé pour presse-étoupe 11
@ 2 trous oblongs @ 4,3 x 8,3 entraxe 22 ;
2 trous @ 4,3 entraxe 20
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-» Accessoires

Clé droite Clé a fixation large Clé flexible
79 214 581 79 214 582 / 585 79 214 583

0
27 i: v

22 ==
~
OX .
o 1 S TTT@ " * -
15 N
| AN AL s 8 f{et = 3
i v — 2
e -2 — o
23
L ‘ 29
66
@ 2 trous oblongs @ 4,7 x 10 @ 2 trous oblongs @ 4,7 x 10 @ 2 trous oblongs @ 4,7 x 10

Type 79214 582 : L =40 mm
Type 79214 585 : L =29 mm

CLé en équerre

79 214 584
12 42
F’/o
Bty Ny
8V}
Sz %

7
(e

@ 1 trou oblong @ 4,7 x 10

Branchement

Raccordement de catégorie 1 selon EN 954-1

T

k

@ Electro-aimant
@ Contact auxiliaire

E1-E2 : Alimentation de I'électro-aimant
13-14 : Contact de sécurité disponible pour redondance ou pour signalisation

Exemples de schémas de raccordement avec protection par fusible
contre un court-circuit dans le cable ou une tentative de fraude.

Verrouillage par manque de tension 83 893 2

@ Crouzet
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172

Détecteur de position de sécurité

=>» Série 83 893 plastique a levier et axe rotatif

Détecteurs de position charniére de porte pour la
surveillance de capot, ou carter rotatif dédié

aux petites machines

Corps et tétes en plastique

Levier et visserie en inox

Tétes orientables tous les 90°

Contacts a manoeuvre positive d’ouverture

Caractéristiques principales

Levier a droite Levier au milieu Levier a gauche Axe rotatif
Bipolaire Bipolaire Bipolaire longueur 30 mm
Bipolaire

Type de contacts Action

O+F décalés Dépendante
Caractéristiques générales
5° 5° 5° 5°

Angle de déclenchement

Couple minimun d’actionnement (Nm) 0,1 Nm 0,1 Nm 0,1 Nm 0,1 Nm
Couple minimum d’ouverture

positive (Nm) 0,25 Nm 0,25 Nm 0,25 Nm 0,25 Nm
Durabilité mécanique

(cycles de manoeuvres) 106 10° 10¢ 10°
Entrée de cable selon NFC 68 300 1PG 11 1PG 11 1PG 11 1PG 11
Masse (g) 145 145 145 145

Caractéristiques générales
Environnement

Traitement de protection en exécution normale "TC" et "TH"

Tenue aux vibrations selon IEC 68-2-6 25 gn (10...500 HZ)

Entrée de cable Une entrée taraudée pour presse étoupe 11

Caractéristiques assignées d’emploi AC 15A300Ue=240V,le=3ADC 13Q300Ue =250V, le=0,27 A
Vitesse d’attaque minimale 0,01 m/s

Déplacement du levier 83 893 302 83 893 401
83 893 301 /303

/ \ M &
=] 0 [
o]

® ou
Courbes
83 893 301 /303 83 893 302 83 893 401
5° 5% 45° 50 45°
0 180° -90° 0 +90° -270° 0 +270°
; 2122 iﬁ 21-22 2122
13-14 13-14 13-14
7° 70 +7° 70 47°
Q10 [ 1 J— - ] e 0e
©® passant ©® passant ©® passant
® non passant ® non passant ® non passant

Pour passer commande, voir page 12
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Encombrements

=» Produit
83 893 3
27,4 16
B 25 N
5,3 (LIRS
o N o
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g =18
@ 10 °l
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! . 1 I
0—‘/ 202! |l
30 \ 30
@ 1 trou taraudé pour presse-étoupe 11
® 2 trous oblongs @ 4,3 x 8,3 entraxe 22 ;
2 trous @ 4,3 entraxe 20
83 893 401
30
5
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&L g u (& |
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0 \2 x @3,2 « ‘j <
g 8.5 : &
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\ 22 ‘
|
\ 2029 ||
30 30

@ 1 trou taraudé pour presse-étoupe 11
® 2 trous oblongs @ 4,3 x 8,3 entraxe 22 ;
2 trous @ 4,3 entraxe 20
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Détecteur de position de sécurité

=>» Série 83 894 métallique sans verrouillage

B Détecteur de position de sécurité a clé languette pour
détection de capot mobile

B Corps et tétes métalliques

B Tétes orientables tous les 90°

B Contacts a manoeuvre positive d’ouverture

Caractéristiques principales

838940
Tripolaire
Type de contacts Action
O+F+F (2F décalés) Dépendante
R —

Vitesse d’attaque maximum 0,5 m/s
Vitesse d’attaque minimum 0,01 m/s
Résistance a 'arrachement de la clé 10N
Durabilité mécanique (cycles de manoeuvres) 1 million
Fréquence de fonctionnement maxi (cycles de manoeuvres par heure) 108
Effort minimum d’ouverture positive 20N
Entrée de cable selon NFC 68 300 1PG 13,5
Masse (g) 360

Caractéristiques générales

Entrée de cable selon NFC 68 300 Une entrée taraudée pour presse étoupe 13
Encombrements

= Produit

838940

30 30
=4
gL — 8
T o i%
/13,2 = I\zo/zz\l -
O 30 30

@ 1 trou taraudé pour presse-étoupe 13
© 2 trous oblongs @ 7,3 x 5,3

Pour passer commande, voir page 12
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-» Accessoires

Clé droite
79 214 578

Clé large
79 214 579

@ 2 trous oblongs @ 5,3 x 10

=» Rayons d’actionnement

79 214 578

83,5

@ R = rayon mini

79 214 580

55 £
22

78

@ R = rayon mini

0 55,5
[

Lgﬁ

ls <0
LA N e

o

@ 2 trous oblongs @ 4,7 x 10

79 214 579

T
[o0]
|
[&)]

575

® R = rayon mini

78

Clé flexible
79 214 580
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Détecteur de position de sécurité

=>» Série 83 894 métallique avec verrouillage

B Surveillance de capot mobile pour machines dont le
temps d’arrét est supérieur au temps d’accés a la
partie dangereuse

Verrouillage par manque de tension et déverrouillage
par mise sous tension de I’électro-aimant

Corps et tétes métalliques

Tétes orientables tous les 90°

Contacts a manoeuvre positive d’ouverture

Caractéristiques principales

83 894 120/ 83 894 130 83 894 121 /83 894 131 83 894 122/ 83 894 132

Tripolaire Tripolaire Tripolaire
Type de contacts Action
O+F+F (2F décalés) Dépendante . 83894120 83 894 121
O+O+F (F décalé) Dépendante 83 894 130 83 894 131 83 894 132
Environnement
Tension d’alimentation de I'électro-aimant (50/60 Hz en AC) 24V AC/DC 120 VAC/DC 230 VAC/DC
Vitesse d’attaque maximum 0,5m/s 0,5m/s 0,5m/s
Vitesse d’attaque minimum 0,01 m/s 0,01 m/s 0,01 m/s
Résistance a I'arrachement de la clé 2000 N 2000 N 2000 N
Durabilité mécanique (cycles de manoeuvres) >10° 10° 10°
Fréquence de fonctionnement maxi 600 600 600
(cycles de manoeuvres par heure)
Effort minimum d’ouverture positive 20N 20N 20N
Entrée de cable selon NFC 68 300 2PG 13 2PG 13 2PG 13
Masse (g) 1140 1140 1140
Facteur de marche 100 % 100 % 100 %
Limite de tension -20 % <+10 % -20 % < +10 % -20 % < +10 %
Durée de vie (h) 20 000 20 000 20 000
Consommation Appel 10 VA 10 VA 10 VA
Consommation Maintien 10 VA 10 VA 10 VA
Caractéristiques des voyants ]
Tension assignée d’isolement selon IEC 947-5-1 50V 250 V 250 V
Courant consommé 7 mA 7 mA 7 mA
Tension assignée d’emploi AC ou DC 24V 110V /240V 110/240V
Limites de tension AC ou DC (ondulation comprise) 20..52V 95...264 V 95...264 V
Durée de vie (h) 100 000 100 000 100 000
Protection contre les sur-tensions v v oui

Caractéristiques générales

Entrée de cable Une entrée taraudée pour presse étoupe 13
Caractéristiques électriques

Caractéristiques assignées d’emploi

AC 15B300Ue =240V,le=1,5A0uUe=120V, le=3 ADC 13 Q300
Ue=250V,le=0,27 AoulUe=125V,le=0,55 A

Tension assignée de tenue aux chocs selon IEC 947-5-1 Uimp =4 KV

Courant thermique selon IEC 947-5-1 lthe =6 A

Pour passer commande, voir page 12
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Verrouillage / Déverrouillage par électro-aimant

Alimentation de I'électro-aimant sur 83 894 1

Les détecteurs de position type 83 894 1 sont équipés d’un électro-aimant pour verrouillage/
déverrouillage du protecteur.

Le protecteur étant verrouillé I'effort d’arrachement de la clé est de 200 daN.

En plus de I'élément de contact tripolaire actionné par la clé, les interrupteurs de position 83 894 1
sont munis d’un élément de contact "O" + "F", & manoeuvre positive d’ouverture, actionné par
I’électro-aimant.

Le contact "O" s’intégre dans le circuit de sécurité de la machine , le contact "F" sert a signaler la
position de I'électro-aimant.

Les détecteurs de position type 83 894 1 sont livrés avec une serrure a clé permettant de
déverrouiller le protecteur mobile en s’affranchissant de I’électro-aimant.

Ce déverrouillage par la serrure a clé est préconisé dans les cas suivants :

e maintenance de la machine (la clé étant mise en position "UNLOCK" puis enlevée, interdit un
redémarrage accidentel de la machine. La sécurité du personnel de maintenance est alors
assurée) ,

¢ panne de secteur,

« probleme de déverrouillage, (le verrouillage est conservé : sécurité positive). Le déverrouillage
par alimentation de I'électro-aimant est toujours prioritaire sur le déverouillage par serrure a clé.
La serrure équipant les appareils standard permet un retrait de la clé dans les positions "LOCK" et
"UNLOCK".

L’électro-aimant des détecteurs de position type 83 894 1 fonctionne en courant continu ce qui lui confére une grande fiabilité.

Il est protégé par un pont redresseur et peut donc étre alimenté par des tensions alternatives ou continues (24 V, 48 V, 120 V ou 230 V).
Il est également protégé contre les surtensions.

Encombrements
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=»> Accessoires

Clé droite Clé large Clé flexible
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E1-E2 : Alimentation de I'électro-aimant
43-44 : Contact de signal de I'électro-aimant
13-14 : Contact de sécurité disponible pour redondance

Exemples de schémas de raccordement avec protection par fusible contre un court-circuit
dans le cable ou une tentative de fraude.

Verrouillage par marquage de tension "O+F+F" 83 894 12
Catégorie 3 selon EN 954-1
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51-X1 : DEL (verte) : clé introduite et vérrouillée
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Exemples de schémas de raccordement avec protection par fusible contre un court-circuit
dans le cable ou une tentative de fraude.

Verrouillage par marquage de tension "O+F+F" 83 894 12
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Répertoire par référence

Références Désignation Page Références Désignation Page
83 180 Etanches - Haute intensité 83 180 92
83 000 000 83 181 Etanches - Bi-niveau 83 181 92
83183 Etanches - Moyenne intensité 83 183 92
— 83 186 Etanches - Standard 83 186 92
Al 1 gg:gggz - Standard 83 106 0 L 832280 Sub-subminiatures - 22
2 positions stables a levier 83 106 4 Fixation pgr.encastrement 832280
831067 PTotges - 58 832290 S_ub-_submlnlatures - 22
2 positions stables a poussoir 83 106 7 F|>,<at|on par canon f'lete. 8.3 2290 —
831090 Protégés - Sorties face avant 83 1090 | 62 835810 Détecteur de position miniature protégé - 156
831110 Protégés - 70 Poussoir en bout télescopique
Fixation arriére par écrou 83 111 0 835811 getecteur de ;laosmon| miniature protégé - 156
e oussoir a galet axia
831113 Eir;)etl:gssarriére par clips 83 111 5 70 835818 Détecteur de position miniature protégé - = 156
83112 001 Protégés - 66 Poussoir en bout télescopique
Connexions encastrées 83 112 0 835819 |Igetecte.ur‘de p|>03|t|9n| miniature protégé - 156
831180 Protégés - Standard 83 118 0 78 oussoir a galet axia
83118 S1 Protégés ~Force réduite 83 118 S1 78 83 589 031 Detecteur de position pour 158
831230 Protégés - 90 en’wronnement sévere - Poussoir en bout
Standard et Enveloppe bombée 83 123 0 83 589 801 Detgcteur de pos!tlgn pour . 158
831320 Subminiatures - 26 environnement sévére - Poussoir en bout
Sorties latérales 83 132 0 837313 Détecte_ur de position de précision - 160
831330 Subminiatures - Sorties arriéres 83 133 0| 26 Poussoir en bout _
831340 Subminiatures - %6 837323 Détecteur de position de précision - 160
Sorties face avant 83 134 0 PQUSSOIF en boutla. galet -
831370 Miniatures - 56 837333 Détecteur de position de précision - 160
A commande rotative standard 83 137 0 Poussoir en bout _ _
831390 Etanches - Standard 83 139 0 82 83 800 101 Détecteur de position miniature - 162
831391 Etanches - Antidéflagrant 83 139 1 82 Poussoirenbout
831392 Etanches - Double isolation 83 139 2 82 83 802 001 Détecteur de position miniature - 162
831395 Etanches - Basse température 83 1395 | 82 Poussoir en bout a galet, canon fileté
831410 Sub-subminiatures - 24 83 803 001 Détecteur de position miniature - 162
Commande & poussoir 83 141 0 Téte rotative a effet momentané,
831540 Miniatures - 74 action a droite et a gauche
A soufflage magnétique 83 154 0 838400 Détecteurs de position - Poussoir acier 104
831600 Miniatures - Standard 83 160 0 48 838407 Détecteurs de position - Poussoir acier 108
83160 3 Miniatures - Force réduite 83 160 3 49 838410 Détecteurs de position - 104
83 160 4 Miniatures - Force faible 83 160 4 49 Levier renforcé a galet thermoplastique
83160 6 Miniatures - 49 838417 Détecteurs de position - 108
Entre contacts 3 mm 83 160 6 Levier renforcé a galet thermoplastique
83 160 6 SP 3697 Miniatures - Fort pouvoir de coupure DC | 49 838420 Détecteurs de position - 104
83 160 6 SP 3697 Levier réglable pas a pas a galet
83160 7 A+ Miniatures - 52 838421 Détecteurs de position - 105
Rupteur et inverseur 83 160 7 A+ Levier réglable a galet
831611 Miniatures - 38 83842 2 Détecteurs de position - 105
Force retour augmentée 83 161 1 Levier réglable a galet escamotable
83161 2 Miniatures - 38 838427 Détecteurs de position - 109
Haute intensité 83 161 2 Levier réglable pas a pas a galet
831613 Miniatures - Standard 83 161 3 39 838428 Détecteurs de position - 109
831614 Miniatures - Faible force 83 161 4 39 Levier réglable a galet
831615 Miniatures - Trés faible force 83 1615 | 39 838429 Détecteurs de position - 109
831615 SP 4136 Miniatures - 39 Levier réglable a galet escamotable
Trés faible force 83 161 5 SP 4136 838430 Détecteurs de position - 105
831616 Miniatures - 39 Téte rotative a effet momentané
Grand entre-contact 83 161 6 Action a droite et a gauche
831618 Miniatures - Bi niveau 83 161 8 44 838437 Détecteurs de position - 109
831619 Miniatures - 44 Téte rotative a effet momentané
Bi niveauTres faible force 83 161 9 Action a droite et a gauche
83 161 9 SP 4136 Miniatures - 44 838450 Détecteurs de position - 105
Ultra light bi niveau 83 161 9 SP 4136 Poussoir a galet thermoplastique en bout
831690 Etanches - Standard 83 169 0 86 838457 Détecteurs de position - 109
83169 4 Etanches - Course différencielle réduite | 86 Poussoir a galet thermoplastique en bout
83169 8 Etanches - Bi niveau 86 83846 0 Détecteurs de position - Flexible métallique | 105
831699 Etanches - Bi niveau 86 83 850 001 Détecteur de position normalisé 112
course différencielle réduite selon EN 50047 - Poussoir acier
831700 Subminiatures - Standard 83 170 0 30 83 850 011 Détecteur de position normalisé 112
831704 Subminiatures - Faible force 83 170 4 30 selon EN 50047 - Poussoir acier
831708 Subminiatures - Bi niveau 83 170 8 30 83 850 101 Détecteur de position normalisé 112
831709 Subminiatures - 30 selon EN 50047 - Levier a galet thermo-
Faible force Bi niveau 83 170 9 plastique vertical
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Répertoire par référence

Références Désignation Page Références Désignation Page
83 850 111 Détecteur de position normalisé 112 83 850 611 Détecteur de position normalisé 118
selon EN 50047 - Levier a galet selon EN 50047 - Levier flexible métalli-
thermoplastique vertical que
83 850 201 Détecteur de position normalisé 112 83 851 001 Détecteur de position normalisé 112
selon EN 50047 - Levier a galet selon EN 50047 - Poussoir acier
thermoplastique latéral 83 851 011 Détecteur de position normalisé 12
83 850 211 Détecteur de position normalisé 112 selon EN 50047 - Poussoir acier
selon EN 50047 - Levier a galet 83 851 101 Détecteur de position normalisé 112
thermoplastique latéral selon EN 50047 - Levier a galet
83 850 301 Détecteur de position normalisé 114 thermoplastique vertical
selon EN 50047 - Avec levier a galet 83 851 111 Détecteur de position normalisé 112
thermoplastique @22 piste 40 selon EN 50047 - Levier a galet
83 850 302 Détecteur de position normalisé 114 thermoplastique vertical
selon EN 50047 - Avec levier a galet 83 851 201 Détecteur de position normalisé 112
thermoplastique @19 piste 53 selon EN 50047 - Levier a galet
83 850 303 Détecteur de position normalisé 116 thermoplastique latéral
selon EN 50047 - Avec levier réglable a 83 851 211 Détecteur de position normalisé 112
galet thermoplastique @22 piste 32,5 ou 45 selon EN 50047 - Levier a galet
83 850 304 Détecteur de position normalisé 118 thermoplastique latéral
selon EN 50047 - Avec levier a tige 83 851 301 Détecteur de position normalisé 114
réglable en polyamide selon EN 50047 - Avec levier a galet
83 850 305 Détecteur de position normalisé 114 thermoplastique @22 piste 40
selon EN 50047 - Avec levier a galet 83 851 302 Détecteur de position normalisé 114
caoutchouc @50 piste 47 selon EN 50047 - Avec levier a galet
83 850 306 Détecteur de position normalisé 114 thermoplastique @19 piste 53
selon EN 50047 - Avec levier a galet 83 851 303 Détecteur de position normalisé selon EN | 116
caoutchouc @50 piste 53,5 50047 - Avec levier réglable a galet ther-
83 850 307 Détecteur de position normalisé 116 moplastique @22
selon EN 50047 - Avec levier réglable a piste 32,5 ou 45
galet caoutchouc @50 piste 46 83 851 304 Détecteur de position normalisé 118
83 850 308 Détecteur de position normalisé 116 selon EN 50047 - Avec levier a tige
selon EN 50047 - Avec levier réglable réglable en polyamide
a galet caoutchouc @50 piste réglable 83 851 305 Détecteur de position normalisé 114
58,5 4 69,5 selon EN 50047 - Avec levier a galet
83 850 311 Détecteur de position normalisé 114 caoutchouc @50 piste 47
selon EN 50047 - Avec levier a galet 83 851 306 Détecteur de position normalisé 114
thermoplastique @22 piste 40 selon EN 50047 - Avec levier & galet
83 850 312 Détecteur de position normalisé 114 caoutchouc @50 piste 53,5
selon EN 50047 - Avec levier a galet 83 851 307 Détecteur de position normalisé 116
thermoplastique @19 piste 53 selon EN 50047 - Avec levier réglable
83 850 313 Détecteur de position normalisé 116 a galet caoutchouc @50 piste 46
selon EN 50047 - Avec levier réglable 83 851 308 Détecteur de position normalisé 116
a galet thermoplastique @22 selon EN 50047 - Avec levier réglable
piste 32,5 ou 45 a galet caoutchouc @50
83 850 314 Détecteur de position normalisé 118 piste réglable 53,5 a 69,5
selon EN 50047 - Avec levier a tige 83 851 311 Détecteur de position normalisé 114
réglable en polyamide selon EN 50047 - Avec levier a galet
83 850 315 Détecteur de position normalisé 114 thermoplastique @22 piste 40
selon EN 50047 - Avec levier a galet 83 851 312 Détecteur de position normalisé 114
caoutchouc @50 piste 47 selon EN 50047 - Avec levier a galet
83 850 316 Détecteur de position normalisé 114 thermoplastique @19 piste 53
selon EN 50047 - Avec levier a galet 83 851 313 Détecteur de position normalisé 116
caoutchouc @50 piste 53,5 selon EN 50047 - Avec levier réglable
83 850 317 Détecteur de position normalisé 116 a galet thermoplastique @22
selon EN 50047 - Avec levier réglable a piste 32,5 ou 45
galet caoutchouc @50 piste 46 83 851 314 Détecteur de position normalisé 118
83 850 318 Détecteur de position normalisé 116 selon EN 50047 - Avec levier a tige
selon EN 50047 - Avec levier réglable réglable en polyamide
a galet caoutchouc @50 83 851 315 Détecteur de position normalisé 114
piste réglable 53,5 a 69,5 selon EN 50047 - Avec levier a galet
83 850 501 Détecteur de position normalisé 112 caoutchouc @50 piste 47
selon EN 50047 - Poussoir a galet acier 83 851 316 Détecteur de position normalisé 114
83 850 511 Détecteur de position normalisé 112 selon EN 50047 - Avec levier a galet
selon EN 50047 - Poussoir a galet acier caoutchouc @50 piste 53,5
83 850 601 Détecteur de position normalisé 118 83 851 317 Détecteur de position normalisé 116
selon EN 50047 - Levier flexible métallique selon EN 50047 - Avec levier réglable
a galet caoutchouc @50 piste 46
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Répertoire par référence

Références Désignation Page Références Désignation Page
83 851 318 Détecteur de position normalisé 116 83 855 316 Détecteur de position normalisé 122
selon EN 50047 - Avec levier réglable selon EN 50047 - Avec levier a galet
a galet caoutchouc @50 caoutchouc @ 50 piste 53,5
piste réglable 53,5 a 69,5 83 855 317 Détecteur de position normalisé 124
83 851 501 Détecteur de position normalisé 112 selon EN 50047 - Avec levier réglable
selon EN 50047 - Poussoir a galet acier a galet thermoplastique @50 piste 46
83 851 511 Détecteur de position normalisé 112 83 855 318 Détecteur de position normalisé 124
selon EN 50047 - Poussoir a galet acier selon EN 50047 - Avec levier réglable
83 851 601 Détecteur de position normalisé 118 a galet caoutchouc @50
selon EN 50047 - Levier flexible métallique piste réglable 53,5 a 69,5
83 851 611 Détecteur de position normalisé 118 83 855 511 Détecteur de position normalisé 120
selon EN 50047 - Levier flexible métallique selon EN 50047 - Poussoir a galet acier
83 854 011 Détecteur de position normalisé 120 83 861 001 Détecteur de position normalisé 130
selon EN 50047 - Poussoir acier selon EN 50041 - Poussoir acier
83 854 111 Détecteur de position normalisé 120 83 861 011 Détecteur de position normalisé 130
selon EN 50047 - Levier a galet selon EN 50041 - Poussoir acier
thermoplastique vertical 83 861 101 Détecteur de position normalisé 130
83 854 211 Détecteur de position normalisé 120 selon EN 50041 - Levier a galet
selon EN 50047 - Levier a galet thermoplastique vertical
thermoplastique latéral 83 861 111 Détecteur de position normalisé 130
83 854 311 Détecteur de position normalisé 122 selon EN 50041 - Levier a galet
selon EN 50047 - Avec levier a galet thermoplastique vertical
thermoplastique @ 22 piste 33,5 ou 40 83 861 201 Détecteur de position normalise 130
83 854 312 Détecteur de position normalisé 122 selon EN 50041 - Levier a galet
selon EN 50047 - Avec levier a galet thermoplastique latéral
thermoplastique @ 19 piste 21 ou 53 83 861 211 Détecteur de position normalisé 130
83 854 313 Détecteur de position normalisé 124 selon EN 50041 - Levier a galet
selon EN 50047 - Avec levier réglable thermoplastique latéral
a galet thermoplastique @22 83 861 301 Détecteur de position normalisé 128
piste 32,5 ou 45 selon EN 50041 - Avec levier a galet
83 854 315 Détecteur de position normalisé 122 thermoplastique @22 piste 43,5
selon EN 50047 - Avec levier & galet 83 861 302 Détecteur de position normalisé 128
caoutchouc @ 50 piste 47 selon EN 50041 - Avec levier a galet
83 854 316 Détecteur de position normalisé 122 thermoplastique @19 piste 56
selon EN 50047 - Avec levier a galet 83 861 303 Détecteur de position normalisé 132
caoutchouc @ 50 piste 53,5 selon EN 50041 - Avec levier réglable
83 854 317 Détecteur de position normalisé 124 a galet thermoplastique @22
selon EN 50047 - Avec levier réglable piste 36 ou 48
a galet thermoplastique @50 piste 46 83 861 304 Détecteur de position normalisé 134
83 854 318 Détecteur de position normalisé 124 selon EN 50041 - Avec levier a tige
selon EN 50047 - Avec levier réglable réglable en polyamide
a galet caoutchouc @50 83 861 305 Détecteur de position normalise 128
piste réglable 53,5 a 69,5 selon EN 50041 - Avec levier a galet
83 854 511 Détecteur de position normalisé 120 caoutchouc @50 piste 50,5
selon EN 50047 - Poussoir a galet acier 83 861 306 Détecteur de position normalisé 128
83 855 011 Détecteur de position normalisé 120 selon EN 50041 - Avec levier a galet
selon EN 50047 - Poussoir acier caoutchouc @50 piste 57
83 855 111 Détecteur de position normalisé 120 83 861 307 Détecteur de position normalisé 132
selon EN 50047 - Levier a galet selon EN 50041 - Avec levier réglable
thermoplastique vertical a galet caoutchouc @50 piste 49
83 855 211 Détecteur de position normalisé 120 83 861 308 Détecteur de position normalisé 132
selon EN 50047 - Levier a galet selon EN 50041 - Avec levier réglable
thermoplastique latéral a galet caoutchouc @50
83 855 311 Détecteur de position normalisé 122 piste réglable 57 a 73
selon EN 50047 - Avec levier & galet 83 861 311 Détecteur de position normalisé 128
thermoplastique @ 22 piste 33,5 ou 40 selon EN 50041 - Avec levier & galet
83 855 312 Détecteur de position normalisé 122 thermoplastique @22 piste 43,5
selon EN 50047 - Avec levier a galet 83 861 312 Détecteur de position normalisé 128
thermoplastique @ 19 piste 21 ou 53 selon EN 50041 - Avec levier a galet
83 855 313 Détecteur de position normalisé 124 thermoplastique @19 piste 56
selon EN 50047 - Avec levier réglable 83 861 313 Détecteur de position normalisé 132
a galet thermoplastique @22 selon EN 50041 - Avec levier réglable a
piste 32,5 ou 45 galet thermoplastique @22 piste 36 ou 48
83 855 315 Détecteur de position normalisé 122 83 861 314 Détecteur de position normalisé 134
selon EN 50047 - Avec levier a galet selon EN 50041 - Avec levier a tige
caoutchouc @ 50 piste 47 réglable en polyamide
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Répertoire par référence

Références Désignation Page Références Désignation Page

83 861 315 Détecteur de position normalisé 128 83 872 102 Détecteur de position a faible 141
selon EN 50041 - Avec levier a galet encombrement selon NFC 63 145 -
caoutchouc @50 piste 50,5 Poussoir métallique & galet et canon fileté

83 861 316 Détecteur de position normalisé 128 83 872 103 Détecteur de position a faible 141
selon EN 50041 - Avec levier a galet encombrement selon NFC 63 145 -
caoutchouc @50 piste 57 Poussoir métallique a galet et canon fileté

83 861 317 Détecteur de position normalisé 132 83 872 106 Détecteur de position a faible 141
selon EN 50041 - Avec levier réglable encombrement selon NFC 63 145 -
a galet caoutchouc @50 piste 49 Poussoir métallique a galet et canon fileté

83 861 318 Détecteur de position normalisé 132 83 872 140 Détecteur de position a faible 145
selon EN 50041 - Avec levier réglable encombrement selon NFC 63 145 -
a galet caoutchouc @50 Poussoir & galet - métallique et canon fileté
piste réglable 57 4 73 83 872 301 Détecteur de position a faible 149

83 861 501 Détecteur de position normalisé 130 encombrement selon NFC 63 145 -
selon EN 50041 - Poussoir a galet acier Poussoir a galet - métallique et canon fileté

83 861 511 Détecteur de position normalisé 130 83 872 320 Détecteur de position a faible 149
selon EN 50041 - Poussoir a galet acier encombrement selon NFC 63 145 -

83 861 601 Détecteur de position normalisé 134 Poussoir & galet - métallique et canon fileté
selon EN 50041 - Levier flexible métallique 83 873 101 Détecteur de position a faible 141

83 861 611 Détecteur de position normalisé 134 encombrement selon NFC 63 145 -
selon EN 50041 - Levier flexible métallique Levier a galet métallique (2 sens d’attaque)

83 863 001 Détecteur de position normalisé 136 83 873 102 Détecteur de position a faible 141
selon EN 50041 - Action dépendante encombrement selon NFC 63 145 -

83 870 101 Détecteur de position a faible 140 Levier a galet métallique (2 sens d’'attaque)
encombrement selon NFC 63 145 - 83873 103 Détecteur de position a faible 141
Poussoir métallique encombrement selon NFC 63 145 -

83 870 102 Détecteur de position a faible 140 Levier a galet métallique (2 sens d’attaque)
encombrement selon NFC 63 145 - 83 873 106 Détecteur de position a faible 141
Poussoir métallique encombrement selon NFC 63 145 -

83 870 103 Détecteur de position a faible 140 Levier a galet métallique (2 sens d’'attaque)
encombrement selon NFC 63 145 - 83 873 140 Détecteur de position a faible 145
Poussoir métallique encombrement selon NFC 63 145 -

83 870 106 Détecteur de position a faible 140 Levier a galet acier métallique
encombrement selon NFC 63 145 - (2 sens d’attaque)
Poussoir métallique 83 873 301 Détecteur de position a faible 149

83 870 140 Détecteur de position a faible 144 encombrement selon NFC 63 145 -
encombrement selon NFC 63 145 - Levier a galet acier métallique
Poussoir métallique (2 sens d’attaque)

83 870 301 Détecteur de position a faible 148 83 873 320 Détecteur de position a faible 149
encombrement selon NFC 63 145 - encombrement selon NFC 63 145 -
Poussoir métallique Levier a galet acier métallique

83 870 320 Détecteur de position a faible 148 (2 sens d’attaque)
encombrement selon NFC 63 145 - 83 874 101 Détecteur de position a faible 141
Poussoir métallique encombrement selon NFC 63 145 -

83 871 101 Détecteur de position a faible 141 Poussoir métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 874 102 Détecteur de position a faible 141
Poussoir métallique a galet encombrement selon NFC 63 145 -

83 871 102 Détecteur de position a faible 141 Poussoir métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 874 103 Détecteur de position a faible 141
Poussoir métallique a galet encombrement selon NFC 63 145 -

83 871 103 Détecteur de position a faible 141 Poussoir métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 874 106 Détecteur de position a faible 141
Poussoir métallique a galet encombrement selon NFC 63 145 -

83 871 106 Détecteur de position a faible 141 Poussoir métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 874 140 Détecteur de position a faible 145
Poussoir métallique a galet encombrement selon NFC 63 145 -

83 871 140 Détecteur de position a faible 145 Poussoir métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 874 301 Détecteur de position a faible 149
Poussoir métallique a galet encombrement selon NFC 63 145 -

83 871 301 Détecteur de position a faible 149 Poussoir métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 874 320 Détecteur de position a faible 149
Poussoir métallique a galet encombrement selon NFC 63 145 -

83 871 320 Détecteur de position a faible 149 Poussoir métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 875 101 Détecteur de position a faible 141
Poussoir métallique a galet encombrement selon NFC 63 145 -

83 872 101 Détecteur de position a faible 141 Poussoir métallique a galet

encombrement selon NFC 63 145 -
Poussoir métallique a galet et canon fileté
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83 875 102 Détecteur de position a faible 141 83 882 102 Détecteur de position a faible 153
encombrement selon NFC 63 145 - encombrement selon NFC 63 145 -
Poussoir métallique a galet Poussoir & galet - métallique et canon fileté

83 875 103 Détecteur de position a faible 141 83 882 103 Détecteur de position a faible 153
encombrement selon NFC 63 145 - encombrement selon NFC 63 145 -
Poussoir métallique a galet Poussoir & galet - métallique et canon fileté

83 875 106 Détecteur de position a faible 141 83 882 106 Détecteur de position a faible 153
encombrement selon NFC 63 145 - encombrement selon NFC 63 145 -
Poussoir métallique a galet Poussoir & galet - métallique et canon fileté

83 875 140 Détecteur de position a faible 145 83 883 101 Détecteur de position a faible 153
encombrement selon NFC 63 145 - encombrement selon NFC 63 145 -
Poussoir métallique & galet Levier & galet acier métallique

83 875 301 Détecteur de position a faible 149 (2 sens d’'attaque)
encombrement selon NFC 63 145 - 83 883 102 Détecteur de position a faible 153
Poussoir métallique a galet encombrement selon NFC 63 145 -

83 875 320 Détecteur de position a faible 149 Levier a galet acier métallique
encombrement selon NFC 63 145 - (2 sens d’attaque)
Poussoir métallique a galet 83 883 103 Détecteur de position a faible 153

83 876 101 Détecteur de position a faible 141 encombrement selon NFC 63 145 -
encombrement selon NFC 63 145 - Levier a galet acier métallique
Poussoir métallique a galet et canon fileté (2 sens d’attaque)

83 876 102 Détecteur de position a faible 141 83 883 106 Détecteur de position a faible 153
encombrement selon NFC 63 145 - encombrement selon NFC 63 145 -
Poussoir métallique a galet et canon fileté Levier a galet acier métallique

83 876 103 Détecteur de position a faible 141 (2 sens d’attaque)
encombrement selon NFC 63 145 - 83 884 101 Détecteur de position a faible 153
Poussoir métallique a galet et canon fileté encombrement selon NFC 63 145 -

83 876 106 Détecteur de position a faible 141 Poussoir métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 884 102 Détecteur de position a faible 153
Poussoir métallique a galet et canon fileté encombrement selon NFC 63 145 -

83 876 140 Détecteur de position a faible 145 Poussoir métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 884 103 Détecteur de position a faible 153
Poussoir a galet - métallique et canon fileté encombrement selon NFC 63 145 -

83 876 301 Détecteur de position a faible 149 Poussoir métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 884 106 Détecteur de position a faible 153
Poussoir a galet - métallique et canon fileté encombrement selon NFC 63 145 -

83 876 320 Détecteur de position a faible 149 Poussoir métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 885 101 Détecteur de position a faible 153
Poussoir & galet - métallique et canon fileté encombrement selon NFC 63 145 -

83 880 101 Détecteur de position a faible 152 Poussoir métallique a galet
encombrement selon NFC 63 145 - 83 885 102 Détecteur de position a faible 153
Poussoir métallique encombrement selon NFC 63 145 -

83 880 102 Détecteur de position a faible 152 Poussoir métallique a galet
encombrement selon NFC 63 145 - 83 885 103 Détecteur de position a faible 153
Poussoir métallique encombrement selon NFC 63 145 -

83 880 103 Détecteur de position a faible 152 Poussoir métallique & galet
encombrement selon NFC 63 145 - 83 885 106 Détecteur de position a faible 153
Poussoir métallique encombrement selon NFC 63 145 -

83 880 106 Détecteur de position & faible 152 Poussoir métallique a galet
encombrement selon NFC 63 145 - 83 886 101 Détecteur de position a faible 153
Poussoir métallique encombrement selon NFC 63 145 -

83 881 101 Détecteur de position a faible 153 Poussoir & galet - métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 886 102 Détecteur de position a faible 153
Poussoir métallique a galet encombrement selon NFC 63 145 -

83 881 102 Détecteur de position a faible 153 Poussoir a galet - métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 886 103 Détecteur de position a faible 153
Poussoir métallique a galet encombrement selon NFC 63 145 -

83 881 103 Détecteur de position & faible 153 Poussoir & galet - métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 886 106 Détecteur de position a faible 153
Poussoir métallique a galet encombrement selon NFC 63 145 -

83 881 106 Détecteur de position a faible 153 Poussoir & galet - métallique et canon fileté
encombrement selon NFC 63 145 - 83 893 001 Détecteur de position de sécurité - 166
Poussoir métallique a galet 83 893 0 Bipolaire

83 882 101 Détecteur de position a faible 153 83893 010 Détecteur de position de sécurité - 166
encombrement selon NFC 63 145 - 83 893 0 Bipolaire
Poussoir a galet - métallique et canon fileté 83893 120 Détecteur de position de sécurité - 166

83 893 1 Tripolaire
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83 893 130 Détecteur de position de sécurité - 166
83 893 1 Tripolaire

83 893 201 Détecteur de position de sécurité - 168
83 893 2 Bipolaire

83 893 202 Détecteur de position de sécurité - 168
83 893 2 Bipolaire

83 893 203 Détecteur de position de sécurité - 168
83 893 2 Bipolaire

83 893 301 Détecteur de position de sécurité - 172
Levier a droite Bipolaire

83 893 302 Détecteur de position de sécurité - 172
Levier au milieu Bipolaire

83 893 303 Détecteur de position de sécurité - 172
Levier a gauche Bipolaire

83 893 401 Détecteur de position de sécurité - 172
Axe rotatif longueur 30 mm Bipolaire

83 894 020 Détecteur de position de sécurité - 174
83 894 0 Tripolaire

83894 120 Détecteur de position de sécurité - 176
83894 120/ 83 894 130 Tripolaire

83 894 121 Détecteur de position de sécurité - 176
83894 121 /83 894 131 Tripolaire

83 894 122 Détecteur de position de sécurité - 176
83 894 122 /83 894 132 Tripolaire

83 894 130 Détecteur de position de sécurité - 176
83894 120 /83 894 130 Tripolaire

83 894 131 Détecteur de position de sécurité - 176
83894 121 /83 894 131 Tripolaire

83 894 132 Détecteur de position de sécurité - 176

83 894 122/ 83 894 132 Tripolaire
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B LEMAGNE
Crouzet GmbH
Otto-Hahn-Str. 3, 40721 Hilden
Postfach 203, 40702 Hilden
DEUTSCHLAND

Tél.: +49 (0) 21 03 9 80-0
Fax : +49 (0) 21 03 9 80-200
E-mail : com-de@crouzet.com
www.crouzet.de

2 AuTtricHE

Crouzet GmbH B
Zweigniederlassung Osterreich
Spengergasse 1/3

1050 Wien

OSTERREICH

Tél.: +43 (0) 1 36 85 471
Fax : +43 (0) 1 36 85 472
E-mail : com-at@crouzet.com
www.crouzet.at

Bl geLcioue

Crouzet NV/SA

Koning Albert | Laan 40

40 Avenue Roi Albert |

1780 Wemmel

BELGIUM

Tél.: +32 (0) 2 462 07 30
Fax : +32 (0) 2 461 00 23
E-mail : com-be@crouzet.com
www.crouzet.be

@anle

Crouzet do Brazil Ltda

Rua Gal.Furtado Nascimento,
740 - sala 77

Alto de Pinheiros / 05465-070
Sé&o Paulo - SP

BRAZIL

Tél. : +55 (11) 3026 9008
Fax : +55 (11) 3026 9009
E-malil : crz-infobrazil@crouzet.com
www.crouzet.com

mcHINE

Crouzet Asia

(Shanghai) Limited

603-6F, Dynasty Business Ctr
457 Wu Lu Mu Qi (N) Road
Shanghai, 200040

CHINA

Tél.: +86 (21) 6249 0910
Fax : +86 (21) 6249 0701
E-mail : com-cn@crouzet.com
www.crouzet.com

Distribué par :

Crouzet Automatismes S.A.S.
2 rue du Docteur Abel - BP 59

26902 Valence CEDEX 9

FRANCE

www.crouzet.com

CRZ CP 03

Aver :

m ESPAGNE

Crouzet Espana

C/ Aragon 224, 2° 22

08011 Barcelona

ESPANA

Tél.: +34 (93) 484 39 70
Fax : +34 (93) 484 39 73
E-mail : es-consultas@crouzet.es
www.crouzet.es

E -1
ETATS-UNIS/CANADA
Crouzet Corporation

204 Airline Drive, suite 300
75019 Coppell Texas

USA

Tél.: +1(972) 471 2555
Fax : +1 (972) 471 2560
E-mail : sales.info@us.crouzet.com
www.crouzet-usa.com

K ¥ rrance

Crouzet Automatismes SAS
2 rue du Docteur Abel - BP 59
26902 Valence CEDEX 9
FRANCE

Tél.: +33 (0) 4 75 44 88 44
Fax : +33(0) 4 75 44 81 26
E-mail : com-fr@crouzet.com
www.crouzet.fr

Service Clients

Pladigo[[F:72] 333 350

[PRix aPPEL LoCAL]
Fax NoAzur[[F3[1] 610 102]
E INDE

Crouzet India

India liaison office

Unit No. 3-D,

“SPL ENDERLY” 1l Floor,

26, Cubbon road
BANGALORE 560 001

INDIA

Tél. : +91 (80) 309 02 245
Fax : +91 (80) 512 38 066
E-mall: az_bangalore@crouzetcom

www.crouzet.com

KHiraue

Crouzet Componenti s.r.l.
Via Brembo, 23

20139 Milano

ITALIA

Tél.: +39 (02) 57 306 611
Fax : +39 (02) 57 306 723
E-mail : com-it@crouzet.com
www.crouzet.com

Les informations techniques contenues dans le présent document sont données uniquement a
titre d'information et ne constituent pas un engagement contractuel. CROUZET Automatismes et
ses filiales se réservent le droit d'effectuer sans préavis toute modification. Il est impératif de nous
consulter pour toute utilisation/application particuliere de nos produits et il appartient a I'acheteur
de contréler, notamment par tous essais appropriés, que le produit employé convient & I'utilisation.
Notre garantie ne pourra en aucun cas étre mise en ceuvre ni notre responsabilité recherchée
pour toute application telle que notamment toute modification, adjonction, utilisation combinée &
dautre composants électriques ou électroniques, circuits, systémes de montage, ou n'importe
quel autre matériel ou substance inadéquate, de nos produits, qui n'aura pas été expressément
agréée par nous préalablement & la conclusion de la vente.
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Photos - lllustrations: Ginko, Daniel Lattard
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KA mexique

Crouzet Mexicana SA
Aquiles Serdan n°® 416

San Felipe Hueyotlipan C.P.
72030 - Puebla

MEXICO

Tél.: +52 (222) 229 6300
Fax : +52 (222) 229 6304
www.crouzet.com

B~ pavs-Bas

Crouzet BV

Industrieweg 17

2382 NR Zoeterwoude
NEDERLAND

Tél.: +31 (0) 71-581 20 30
Fax : +31 (0) 71-541 35 74
E-mail : com-nl@crouzet.com
www.crouzet.nl

%ROYAUME-UNI
Crouzet Ltd

Intec 3 Wade Road
Basingstoke Hampshire
RG24 8NE

UNITED KINGDOM

Tél.: +44 (0)1256 318 900
Fax : +44 (0)1256 318 901
E-mail : info@crouzet.co.uk
www.crouzet.co.uk

ES suepe

Crouzet AB
Malmgardsvagen 63

Box 11183

100 61 Stockholm
SVERIGE

Tél. : +46 (0) 8 556 022 00
Fax : +46 (0) 8 556 022 29
E-mail : crouzet@crouzet.se
www.crouzet.se

Ed suisse

Crouzet AG

Gewerbepark - Postfach 56
5506 Magenwil

SCHWEIZ

Tél.: +41(0) 62 887 30 30
Fax : +41(0) 62 887 30 40
E-mail : com-ch@crouzet.com
www.crouzet.ch

@ AUTRES PAYS
Crouzet Automatismes SAS
2 rue du Docteur Abel - BP 59
26902 Valence CEDEX 9
FRANCE

Tél.: +33 (0) 475 448 844
Fax : +33 (0) 475 448 126
E-mail : com-ex@crouzet.com
www.crouzet.com

Service clients
Tél.: +33 (0) 475 802 102
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